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Ce produit est conforme aux directives Ce produit est conforme aux réglement UK suivants :
+ 2014/30/UE Directive CEM +  S12016/1091 Thé Electromagnétique Com-
* 2011/65/EU Rhos & 2015/863/EU Rhos llI patibilité Regulations 2016

S| 2012/3032 Thé Restriction of the Use of
Certain Hazardous Substances in Electrical
and Electronic Equipment Regulations 2012

Les normes appliquées sont les suivantes :
«  EN61326-1 (CEM)

« EN®61010- 1 (SAFETY)

* ENIEC 63000:Rhos

Sur la directive « ROHS » qui limite 'utilisation de certaines substances dangereuses dans les équipements
électriques et électroniques Marposs:
http://www.marposs.com/compliance_detail.php/eng/rohs

Pour I'éventuel usage sur les produits Marposs de matiéres premiéres provenant de régions en guerre, consulter

http://www.marposs.com/compliance_detail.php/eng/conflict minerals
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INFORMATIONS A L’ATTENTION DES UTILISATEURS
Aux termes de la norme IEC 62262 (CEIl EN 62262-classification CEl 70-4) « Degré de résistance aux im-
pacts mécaniques »
L'appareil présente un niveau d'énergie de protection de 1 J, équivalent a un degré IK06 (réf. IEC62262). Le
niveau d'énergie a été vérifié selon I'essai prévu par la norme EN 61010-1 : 2010 paragraphe 8.2.2 (essai
de choc). En cas de bris du verre, manipuler I'objet avec des gants appropriés et appeler I'assistance pour
le remplacement de I'appareil.

INFORMATIONS A L’ATTENTION DES UTILISATEURS
aux termes de la Directives 2012/19/UE et UK Sl 2013/3113 sur les déchets d’équipements
électriques et électroniques (DEEE).

Le symbole du conteneur barré figurant sur I'équipement ou sur I'emballage indique que le produit en fin de
vie utile doit étre collecté séparément des autres déchets.
Le tri sélectif de cet équipement arrivé en fin de vie est organisé et géré par le fabricant. L'utilisateur qui
souhaite se défaire de cet équipement devra donc contacter le fabricant et suivre la procédure que celui-ci a
adoptée pour le tri sélectif de I'équipement arrivé en fin de vie.
Un tri sélectif adéquat pour destiner ensuite I'équipement hors service au recyclage, au traitement et a I'éli-
mination compatible avec I'environnement permet d’éviter les possibles effets négatifs sur I'environnement et
sur la santé et favorise la réutilisation et/ou le recyclage de matériaux dont est composé I'équipement.
L’élimination abusive du produit par le détenteur entraine I'application des sanctions administratives prévues
par les normes en vigueur.
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1.DESCRIPTION GENERALE DE L'APPAREIL

Le pupitre opérateur P1DWB est doté d’'un écran LCD touchscreen (résolu-

tion 272x480pixel — dimensions 4,3”) qui permet de programmer et de visua-
liser facilement les mesures.

Condition d'alarme. Cette icone indique I'existence d'alarmes ou d'avertissements actifs.

MENU ALARMES ET AVERTISSEMENTS

Cette icone indique le mode de fonctionnement et le numéro de set en cours d'utilisation.

MENU SELECTION FONCTIONNEMENT

Cette touche permet de retourner a la page précédente.

n Cette touche permet de revenir en page principale (Home Page)

Cette barre indique l'intitulé de la page.

SERVICE USER Cette barre indique le nom de I'utilisateur courant.

MENU USER

E Cette touche donne accés au Menu Views

VIFWS MENU VIEWS

== Cette touche donne accés au Menu Prog
> —

——

PROG MENU PROG

#.b. Cette touche donne acces au Menu Setting

SETTINGS
MENU SETTING
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Instructions de programmation du P1DWB version Contactless/Sans contact (CG) et Rétraction (R):

PROGRAMMING AND DISPLAY

DATA/ DONNEES DE PRO- P1DWB_R P1DWB_CG
GRAMMATION ET AFFICHAGE
Mot de passe 3 Niveaux: 3 Niveaux:
1.End User/Utilisateur final 1.End User/Utilisateur final
2.0EM 2.0EM
3.Service 3.Service
Réglage 1 cycle unique 8 cycles
Unité de mesure Micron Micron
mm/s mm/s

La langue

Italien - Anglais - Francais - Alle-
mand - Espagnol - Russe - Chinois
simplifié - Japonais

Italien - Anglais - Francais - Alle-
mand - Espagnol - Russe - Chinois
simplifié - Japonais

Version du logiciel 1.8 1.8
Types de tétes d'équilibrage FT contacts FT c/less sH
ST contacts ST c/less sH

FT cl/less sH + Gap
ST clless sH + Gap

Home Position

NON

YES (cycle statique)

RPM Max = 99999
saisie valeur manuelle en cas de
capteur défectueux

Type groupe TX/RX Non applicable E78/E82
MiniCT

Réglage tension NON Oui, avec valeurs différentes entre :
E82/E78 entre 12.2V et 15.0V
avec moteurs a l'arrét
MINICT valeur optimale entre 23 V
et 26 V.

Impulsions par tour 1 2 pour E78/E82
1 pour MiniCT

Capteur contréle RPM oui oui

Limites RPM RPM min = 60 RPM min = 60

RPM Max = 99999
saisie valeur manuelle en cas de
capteur défectueux

Types moteurs WB

Escap / Faulhaber1724
Faulhaber1016 / Faulhaber1516 /
Faulhaber 1024

Escap / Faulhaber1724
Faulhaber1016 / Faulhaber1516 /
Faulhaber 1024

Test des moteurs

oul

oul

Vitesses moteurs

Basse
Moyenne basse
Moyenne haute
Haute

Automatique

Basse
Moyenne basse
Moyenne haute
Haute

Automatique
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1.1 IcOnes générales du panneau
Les pages des menus contiennent les icones ci-apres :

AV AN

Lorsque les informations contenues dans une page sont supérieures a celles qui
sont affichées, des fléches sont proposées pour se déplacer vers le haut et vers le
bas et afficher toutes les données.

Cette icone en fin de chaine d'un parameétre indique qu'une fenétre a choix multi-
ple s'ouvrira.

Cette icone en fin de chaine d'un paramétre indique qu'une autre page de pro-
grammation s'ouvrira

Cette icone en fin de chaine d'un paramétre indique s'il est activé ou désactivé.

Cette icone en fin de chaine d'un paramétre indique qu'un clavier numérique peut
étre ouvert pour en modifier la valeur

CANCEL CONFIRM

Ces boutons radio permettent de sélectionner un paramétre parmi deux ou plu-
sieurs données différentes.

CANCEL

CONFIRM

SAVE

Qi e

A lintérieur des pages, aprés avoir modifié des sonnées, certaines touches ci-
aprés peuvent apparaitre pour enregistrer/confirmer les modifications apportées,
ou annuler et quitter avec Cancel.

1
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1.2 Menu Alarmes et Avertissements

Manuel de Programmation et Utilisation

Cette icone indique I'existence d'alarmes ou d'avertissements actifs.

Bleu = aucune alarme

Jaune = Avertissement

2

Rouge = Alarme

Pour afficher toute la liste des alarmes et avertissements, consulter le
chapitre Alarmes et Avertissements.

ALARMES ET AVERTISSEMENTS

En présence d'avertissement(s)/alarme(s), la pression de la touche permettra de les visualiser et de les rétablir

en suivant les indications de la description.

EXEMPLE D'AVERTISSEMENT :

Invalid RPM

This message is shown if the
RPM value is not valid for the
selected cycle. To reset the
error condition press the
CLEAR button.

EXEMPLE D'ALARME :

O
«|nlefle

ALARM #16

Accelerometer sensor

This message is shown when
aninterruption of the
accelerometer cable occurs,
it may be caused by a cable
disconnected or broken. To
solve the problem connect
the cable orreplace the
accelerometer sensor. To

La page indique le numéro d'avertissement ou d'alarme, l'intitulé et une description de la raison de I'alarme, avec

les instructions pour la/le résoudre.

v

Les fleches permettront de faire défiler tout le message.

La touche CLEAR permet de réinitialiser I'alarme ou I'avertissement.
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1.3 Page de sélection du mode de fonctionnement

Cette icone indique le mode de fonctionnement et le numéro de set en
cours d'utilisation.

m Mode de fonctionnement manuel

.1
4 >
Mode de fonctionnement automatique

Le numéro en partie haute indique le numéro de set sélectionné.

La touche du mode de fonctionnement donne acceés a la page de sélection du set.

nnﬁ ) SETSE;CTION N

MODE SELECTION

SSEEE R Cette section permet de sélectionner le set a I'aide des fleches pour faire défi-
< 3 > ler les sets en avant et en arriére.

Appuyer sur CONFIRM pour enregistrer les modifications
et sortir de la page.

- Appuyer sur CANCEL pour annuler les modifications et

CANCEL sortir de la page.

CONFIRM

CANCEL CONFIRM

13
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1.4 Flow chart (Diagramme de flux) menu panneau
P1DWB Version Contactless
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P1DWB Version a Rétraction

MARPQOSS
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2.MENU SETTING

Le Menu SETTINGS comprend tous les menus secondaires pour la programmation et la configuration de I'appareil.

MENU OPTIONS

E LANGUAGE
CEEIONS MEASURE UNIT
I/0 PROG
LOCK SCREEN
VUES START PAGE
ETHERNET ADAPTER ACOUSTIC EMISSION GRAPH (*)

MENU PROGRAMMATION MATERIEL PRE-BALANCING (*)

k-

WB HEAD SETUP

SETTINGS ,
HW PROG WB ALGORITHM AUTOMATIC BALANCING
PRE-BALANCING (*)
ACC SENSOR SETUP
R
MENU UTILISATEUR

E‘EIE? ’ 2 END USER

OPTIONS HW PROG OEM

R =

USER

SERVICE USER

MENU TEST E/S

USER I/O TEST
e INPUT BIT
@ I/O TEST
SYSTEM OUTPUT BIT

MENU SYSTEME

EQUIPMENT INFORMATION

SYSTEM PANEL BRIGHTNESS
CALIBRATE TOUCH SCREEN
SAVE SCREENSHOT TEST TOUCH SCREEN

RESET CALIBRATION
FACTORY DATA RESTORE

REMARQUE (*)
[ Fonction active uniquement pour version Contactless
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2.1 Menu Options

Programmation en mode manuel seulement Affichage en mode automatique seulement

Niveau d’accés 1 (End User)

1) (1) Le menu options permet de programmer :
o o[l e n ¥e

LANGUAGE —
[ L ENGLISH — UNITE DE MESURE
i e
OPTIONS PROG MEASURE UNIT >
PROGRAMMATION E/S
& 1/0 PROG >
PAGE DE BLOCAGE
USER /0 TEST LOCK SCREEN >
@ VIEWS > VUES
ETHERNET
SYSTEM EINIERNE > ETHERNET ADAPTER

2.1.1 Sélection de la langue

Niveau d’accés 1 (End User)

Sur cette page, la langue du panneau peut étre sélectionnée parmi les langues disponibles.

BN ROCDRGEE

OPTIONS LANGUAGE LANGUAGE

e ==y Ol G
MEASURE UNIT > DEUTSCH QO mauano O
1/0 PROG > ENGLISH (OM:EES: O
LOCK SCREEN > FRANGAIS QO rycckmin (@)
VIEWS > ITALIANO QO EspafioL @)

AL v A

17
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2.1.2 Sélection de 'unité de mesure

Niveau d’acces 1 (End User)

Cette page permet de sélectionner I'unité de mesure dans laquelle afficher la mesure de I'acoustique et de I'équi-

librage.
0 0

LANGUAGE —_ UNBALANCE —
ENGLISH = pm =

) ACOUSTICEMISSION ==
MEASURE UNIT > LINEAR =
1/0 PROG >
LOCK SCREEN >
VIEWS >

Pour I'équilibrage, les choix proposés sont um ou mm/s, et pour TACOUSTIQUE Linéaire ou Décibel.

«[n Ve R en e

UNBALANCE ACOUSTIC EMISSION

pm @ LINEAR @
mm/s O DECIBEL O
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2.1.3 Page de programmation des E/S

Niveau d’acces 2 (OEM)

RN BRI
oo oo

OPTIONS 1/O PROG
LANGUAGE — PLC MIN TIME e
ENGLISH — 0.001 =

FCTYPE —_
MEASURE UNIT > ENHANCED —
> FC BOOT MODE —
1/0 PROG > AUTOMATIC —
WB CYCLE ENABLE
LOCK SCREEN > IGNORE IN MANUAL D
OUTPUT BIT IN MAN.
VIEWS > ENABLED D
PLC MIN TIME

Définit la valeur minimum, en secondes, du temps d'activation pour chaque bit de sortie concernant le contrdle de
seuil. (plage 0.0001 + 0.999s)

FC TYPE

Définit le type de Flow control (contrble de flux) utilisé

» Mode ENHANCED

* Mode LEGACY pour compatibilité avec les électroniques E78 et E82

FC BOOT MODE
Permet de sélectionner le mode AUTOMATIQUE ou MANUEL a la mise sous tension du systéme électronique.

ACTIVATION CYCLE WB
Cette option permet a 'opérateur d’exécuter les mouvements de la téte d’équilibrage (Equilibrage manuel, Equi-
librage automatique et cycle de home) méme en I'absence du signal WB cycle enable.

OUTPUT BIT EN MAN.
Cette option permet que les sorties soient activées aussi en mode manuel (pour la fonction de pré-équilibrage)

19
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2.1.4 Page de blocage

Niveau d’acces 2 (OEM)

cln o e
oo

OPTIONS LOCK SCREEN

LANGUAGE
ENGLISH

LOCK O

RS

MEASURE UNIT

>

LOCK SCREEN
LOCK

>
1/0 PROG >
>
>

VIEWS

RETENTIVE

LOCK SCREEN

Manuel de Programmation et Utilisation

Cette fonction permet d'activer ou désacti-
ver le blocage d'écran ; activé, 'opérateur
peut visualiser les données et les mesures,
mais aucun paramétre ne peut étre modifié.

Lorsque la fonction LOCK est activée, le
paramétre RETENTIVE apparait aussi. En
cas d'activation, le blocage persiste méme
aprés le redémarrage du
panneau.

Pour activer/désactiver la
fonction de LOCK, le mot de
passe OEM est nécessaire.

¥
O

CANCEL SAVE

OPTIONS

EEEE
oo

LANGUAGE

ENGLISH HOME. ﬁ@

MEASURE UNIT

est désactivée
1/0 PROG

LOCK SCREEN

VoV VWV

VIEWS

Lorsque la fonction LOCK SCREEN est active, un cadenas apparait dans l'icone

Comme le montre I'exemple ci-contre, la possibilité de modifier les paramétres
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2.1.5 Views/Vues

Niveau d’acces 1 (End User)

BN BN

La touche VIEWS donne accés a une page se-
condaire pour la programmation de :

SELECTION DE LA PAGE DE DEMARRAGE

LANGUAGE — START PAGE —
ENGLISH = HOME =
ACOUSTIC GRAPHIQUE AcousTIC
MEASURE UNIT > EMISSION GRAPH 2
PRE-EQUILIBRAGE

/0 PROG > PRE - BALANCING >

LOCK SCREEN >

VIEWS > D

MENU VUE - SELECTION DE LA PAGE DE DEMARRA(

Sur cette page, la page a afficher lors de la mise sous tension de I'appareil peut étre sélectionnée parmi les

pages de la liste.
0 O
R RN

RIEIENES

START PAGE START PAGE
owe E= vome @ HHawn O
EMISSION GRAPH 2 cveestarr . O Balanaine O
PRE-BALANCING > acceteraTon (O MAtaNGiNG O
AxCELLRATES QO ere-paanene Q
S oK QO wHomerositon QO

ENEE ENES

21
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MENU VUE - GRAPHIQUE ACOUSTIC EMISSION

Cette page permet de configurer I'échelle des temps du graphique de I'oscilloscope du signal acoustique.

«[n o e ncte

O
RIEICSEY

ACOUSTIC EMISSION
VIEWS GRAPH TIMEBASE

START PAGE — TIMEBASE ——

HOME — 0.500 s/div ==— 0.100 s/div O

ACOUSTIC

EMISSIONGRAPH 2 ) 0.200 s/div O

PRE - BALANCING ) .
0.500 s/div @
1.000 s/div O
2.000 s/div @)

MENU VUE - PRE-EQUILIBRAGE

«[n|Welen|e

VIEWS PRE - BALANCING
START PAGE SCALE ZERO POSITION

— — Cette page permet de :
HOME — uUP —
ACOUSTIC START 3 / SCALE ZERO POSITION
EMISSION GRAPH > > DISAB. BELOW L1 El Définir le zéro de la graduation goniomé-
REBAL trique en haut a droite.
PRE- BALANCING > DISAB. BELOW L2 z

START3
Désactiver la fonction de rééquilibrage (Start
3) au-dessous du seuil L1

REBAL

Désactiver la fonction de rééquilibrage (Re-
bal) au-dessous du seuil L2

22
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2.1.6 Ethernet Adapter

Niveau d’acces 1 (End User)

Page des données de programmation Ethernet pour la connexion au P1dAE Tool.

OPTIONS

LANGUAGE
ENGLISH

AUTOSETUP TIME

I/0 PROG

LOCK SCREEN

vV VvV VvV

VIEWS

ETHERNET N\
ADAPTER /

IPMODE
STATICIP

IP ADDRESS
192.168.0.200
SUBNET MASK
255.255.255.0

GATEWAY
192.168.0.254

ROGN BRED
s

ETHERNET ADAPTER

VIARPOSS

23
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2.2 Menu HW Prog

Niveau d’acces 2 (OEM)

EEIGE
I —

Donne accés au menu de programmation des
tétes d'équilibrage.

E‘ , WB HEAD SETUP > ALGORITHME WB
h 9

SETTINGS

PARAMETRES FQUILIBREUR
RIS

HW PROG
OPTIONS WB ALGORITHM ) Menu de programmation des paramétres pour
I'algorithme d'équilibrage.
ACC SENSOR SETUP >
SETUP CAPTEUR ACC

RPM SENSOR
USER /O TEST . :
SETUP > Donne accés au menu de programmation de

I'alarme relative au capteur ACC.

@ SETUP CAPTEURRPM

SYSTEM
Donne accés au menu de programmation de
I'alarme relative au capteur RPM.

2.2.1 Menu « WB Head Setup » Paramétres Equilibreur

Niveau d’acces 2 (OEM)

ClolFo] [GfelHe
e

WB HEAD SETUP

WB HEAD SETUP s ™ ETAT TETE
CONNECTED Indication sur la présence de la connexion de la
RX/TX GROUP — téte d'équilibrage
WB ALGORITHM > AT =
SENSORS TYPE —
ACC SENSOR SETUP ) 5 A —]
connexion téte NON activée
RPM SENSOR > SOOI = Cette fonction s’utilise en cas de pré-équilibrage
SETUP ESCAP-FAULH1724 =

manuel seul, lorsque la téte d'équilibrage n’est
pas présente.

connexion téte activée
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RILIGIEY oo

RX/TX GROUP

GROUPE RX/TX

WB HEAD SETUP

HEAD STATUS l Sélection du groupe récepteur/émetteur rac-
CONNECTED ¥ MINICT @ cordés au P1DWB.

RX/TX GROUP ——

T == minicT+aEout O

SENSORS TYPE —

5 A = MINI CT + LF O

MOTORS TYPE —

ESCAP-FAULH1724 =— E82/E7T8N O

CAPTEURS

wlaae Qg ein ol R

WB HEAD SETUP SENSORS TYPE

Sélection du type de capteur intégré a la téte

(l-‘.lgﬂl\dDNsETé'lTllEJI:St El AE SENSOR Bl d'équilibrage.
:ﬁg:(éfoup § HOME SERSOR El Capteur acoustique
SENSORS TYPE —

A A == Capteur de home
!!(S)(IEE-SFLYSEHHM § NONE Aucun capteur

Sélectionner le type de moteur utilisé sur la
téte d'équilibrage.

MOTORS TYPE Dtcl)l_nn’ee a programmer en fonction de la téte
utilisée.

WB HEAD SETUP

oy B sorsuan @
E‘):/J |X STROUP = FAULH1506 O
%NS()‘RS TYPE = FAULH1016 O
ESJEE-SF:YJEHIIZ‘I = = FAULH1024 @)

NOT SPECIFIED O
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2.2.2 Menu Algorithme WB

Niveau d’acces 2 (OEM)

RICILSEY
TN

U
b M |5 touche WB ALGORITHM donne
accés a une page secondaire pour

WB ALGORITHM la programmation de :
WB HEAD SETUP > agm&‘ap& > EQUILIBRAGE AUTOMATIQUE
WB ALGORITHM > > PRE - BALANCING > PRE-EQUILIBRAGE

ACC SENSOR SETUP >

RPM SENSOR >
SETUP

MENU ALGORITHME WB - EQUILIBRAGE AUTOMAT

Ce menu permet d'accéder a la programmation des parameétres pour chaque type d'algorithme d'équilibrage :
NORMAL, SLOW, FAST.

R RIEIED

WB ALGORITHM AUTOMATIC BALANCING

BALANCING >>  NORMAL >
PRE - BALANCING ) SLOW >
FAST >
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TYPES D'ALGORITHME :

NORMAL LENT RAPIDE

EILIESEY

AUTOMAJ (I)(;!BBH.:LLANCING, AUTOMATIC BALANCING, AUTOMATIC BALANCING,
SLOW FAST

UNBALANCERIPPLE ~ opoee UNBALANCERIPPLE ... UNBALANCE RIPPLE eeeen
[lm] 0.150 == [bm] 0.150 == Wl ==
LF

mme- LF

1.000 =

3.000 = 0.100 =

07 0z 0> O

08 070> 0O

0 070”08
|

Il existe les types d'algorithme d'équilibrage ci-apres, auxquels correspondent des parametres prédéfinis en fonc-
tion du type de la rectifieuse.

Normal Equilibrage normal : conseillé pour rectifieuse « normale »
Lent Equilibrage lent : conseillé pour rectifieuse « souple »
Rapide Equilibrage rapide (agressif) : conseillé pour rectifieuse « rigide »

UNBALANCE RIPPLE : L'importance de l'oscillation (RIPPLE) doit étre relevée et définie dans ce paramétre pour
que l'algorithme d'équilibrage soit optimisé pour I'application.

LF — A — K1 —K2 sont les valeurs des paramétres de I'algorithme d'équilibrage et doivent étre modifiés uniquement
par le personnel Marposs.

REMARQUE :
Les paramétres de cette page peuvent étre consultables et/ou programmables, en fonction du niveau
d’utilisateur d’acces :

NIVEAU 1 possibilité de visualiser UNBALANCE RIPPLE mais pas de le modifier ;

NIVEAU 2 possibilité de visualiser et modifier UNBALANCE RIPPLE, et seulement de visualiser
LF;

NIVEAU 3 possibilité de visualiser et modifier tous les paramétres

27
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MENU ALGORITHME WB - PRE-EQUILIBRAGE

BN BEEE RO

rre-oaumane

AUTOMATIC WHEEL & — o

BALANCING > SCALE @ — ? @

PRE-BALANCING 32 WEIGHT POSITIONS > @ O
G o
G o

WHEEL & SCALE

Sélectionner le sens de rotation de la meule (RPM) / Direction goniometre (°)

Sens de rotation meule (RPM) / Direction goniométre (°)

On entend par « sens d'évaluation des angles » :

* échelle graduée sur la collerette supportant la meule, pour le positionnement angulaire des masses d'équi-
librage en cas de pré-équilibrage « poids fixes/angles variables ».

Les combinaisons possibles sont les suivantes :

Rotation meule * sens horaire
FPM . . . . .
O Direction goniométre + sens horaire

RFM Rotation meule # sens antihoraire
Direction goniométre + sens horaire

M Rotation meule * sens horaire
Direction goniométre + sens antihoraire

D

M Rotation meule * sens antihoraire
Direction goniométre + sens antihoraire

D
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MENU ALGORITHME WB - POSITION POIDS

RILIED IR

EILIESEY

WB ALGORITHM PRE - BALANCING WEIGHT POSITIONS

AUTOMATIC > WHEEL & @ — START 1 POSITION 1 nmman
BALANCING SCALE — E 0.0 e
> START 1 POSITION2 .....

PRE - BALANCING > WEIGHT POSITIONS > EI 180 0 e
START 2 POSITION 1 mman

= 60.0 =

START 2POSITION2 .....

C] 180.0 =

SET DEFAULT t?j

Cette page permet de configurer les positions des poids au cours des deux premiéeres étapes de la procédure
de pré-équilibrage, qui seront utilisés dans la programmation des nouveaux sets.

SET DEFAULT
Cette touche rétablit les valeurs par défaut :
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2.2.3 Capteur d’accélération

1) SENSOR ALARM permet de dé-

nn " sactiver la génération de l'alarme
d’accélérometre déconnecté. Sielle

est active, I'alarme peut en tout cas
étre masquée durant les secondes

Niveau d’acces 2 (OEM)

RILIESEY

SENSOR ALARM définies en ALARM DELAY.
WB HEAD SETUP > ENABLED ™

ALARM DELAY —
WB ALGORITHM > 0 =

ACC SENSOR SETUP > >

RPM SENSOR >
SETUP

2.2.4 Capteur du RPM

Niveau d’acces 2 (OEM)

O O SENSOR ALARM permet de dé-
), & " @ sactiver la génération de l'alarme
du RPM déconnecté. Si elle est ac-
masquée durant les secondes défi-

SENSOR ALARM nies en ALARM DELAY.
WB HEAD SETUP > ENABLED ¥
ALARM DELAY —
WB ALGORITHM > 1 E=
ACC SENSOR SETUP )
RPM SENSOR
SETUP >
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2.3 Menu User

Cette page permet de sélectionner le niveau de I'utilisateur.

Niveau d’accés 1 (End User)

«[a]weelnfe
el

SETTINGS
USER
|!Jh"| , END USER O
OPTIONch HW PROG USER
OEM USER O
USER
4 & ] SERVICE USER ®
Ust USER TEST
SYSTEM

L'appareil P1IDWB propose diverses possibilités d'utilisation, selon I'utilisateur qui a ouvert la session. Ces possibi-
lités vont de la simple visualisation des données et des processus de mesure a la programmation des sets, jusqu'a
la configuration de I'électronique connectée.

Tous les utilisateurs ne pouvant et ne devant pas bénéficier des mémes possibilités, I'utilisation de I'appareil P1D-
WB prévoit trois niveaux différents :

« Lutilisateur END USER (E) peut afficher en mode automatique la réalisation des mesures et de la surveillance
par capteurs. Pendant les mesures, des corrections peuvent étre apportées au cycle d'usinage. Les données
programmeées pour I'électronique peuvent également étre consultées. Certaines opérations d'installation (se-
tup) sont également de son ressort. Condition par défaut.

+  Lutilisateur OEM (O) a également la possibilité de programmer, modifier ou supprimer les sets. Il a accés aux
opérations de Setup et Progr. autorisées. Pour cette raison, ce niveau d'utilisateur est destiné principalement
au fabricant de la machine et a son personnel de service et est protégé par un mot de passe.

« Lutilisateur SERVICE (S) a enfin la possibilité de modifier les données de configuration, de programmer, modi-
fier ou supprimer les sets, dans la mesure ou le matériel le permet. Il a accés a toutes les opérations de Setup et
Progr. Pour cette raison, ce niveau d'utilisateur est destiné principalement au personnel Marposs et est protégé
par un mot de passe.

Dans le Flow Chart Panneau les niveaux autorisés aux différentes pages et fonctions sont indiqués.
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2.4 Menu Test E/S

Niveau d’acces 1 (End User)

RO R

Le test des E/S peut étre effectué aussi bien
en mode de fonctionnement Manuel qu'en

SETTINGS 1I/O TEST mode Automatique :
e INPUT BIT > Mode Manuel :
[ 9 ’ Affichage de I'état des entrées.
OPTIONS HW PROG Affichage et/ou modification de I'état des
OUTPUT BIT > Sorties
& - Mode Automatique:
Helas: I/OTEST Visualisation de I'état des entrées et des
sorties
SYSTEM
INPUT BIT OUTPUT BIT

RLIED BIRCD R
e

INPUT BIT OUTPUT BIT OUTPUT BIT

16 . 9 )
WB CYC.REQ. AUT/MAN D CRASH D
17 .

3 9
WB CYC.ENA.
18 ° CYC.IN PROGRESS D GAP D
GAP CYC.REQ. 4 10
19 ALARM Z CYC.IN PROGRESS Z
CRASH CYC.REQ. 5 11 =7
20 o RPM ALARM D HIGH UNBALANCE El
CYCLE# 1st BIT 3 b
21
e o UNB.IN TOLER.1 HIGH ACCELERAT.
22

REMARQUE :
Pour modifier les paramétres en page OUTPUT BIT un accés de niveau 2 est nécessaire

32



Manuel de Programmation et Utilisation MARPOSS

2.5 Menu System

Niveau d’acces 1 (End User)

RGN RS

SETTINGS SYSTEM

Ce menu permet d’accéder et de programmer les
fonctions suivantes :

EQUIPMENT B}
| ,!?!‘GCQI ’ ".? FORMATION > INFORMATIONS SUR L'EQUIPEMENT
OPTIONS HW PROG PANEL )
PANNEAU
SAVE
a2 I [V
ENREGISTRER CAPTURES D'ECRAN
USER OTEST FACTORY DATA >
RESTORE
e RESTAURATION DONNEES D'USINE
SYSTEM

SYS....

2.5.1 Informations sur I’équipement

Niveau d’acces 1 (End User)

Cette page permet de visualiser les versions de firmware des différents composants de I'application.

R RO
TR

EQUIPMENT
SYSTEM INFORMATION
INFORMATION ) BSM1D240010
PACKAGE VERSION
PANEL > V2.0A
MAIN UNIT FIRMWARE
SAVE

SCREENSHOTS Bl V2.0.0
T e N RX/TX GROUP FIRMWARE
RESTORE V3.2
SERIAL NUMBER

B20GN0001
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2.5.2 Panneau

Niveau d’acces 1 (End User)

Ce menu donne acceés aux fonctions de réglage du panneau du P1DWB.

B RS

SYSTEM PANEL

BRIGHTNESS e LUMINOSITE
R\ el ) 100 - Une pression sur le clavier per-
INFORMATION met de régler la luminosité du
CALIBRATE panneau en saisissant manuel-
PANEL > > TOUCHSCREEN > lement la valeur souhaitée.
TEST
SAVE
SCREENSHOTS El/ TOUCHSCREEN >
RESET
FACTORY DATA
RESTORE > CALIBRATION >

PANNEAU - ETALONNAGE ET TESTS DE L'ECRAN TAC

Niveau d’acces 3 (Service)

«[n]W]e

PANEL

BRIGHTNESS mmen
100 =

ETALONNAGE DE L'ECRAN TACTILE
%b‘gﬁggEEN > > TESTS DE L'ECRAN TACTILE

L'accés a ces fonctions permet d'effectuer un étalonnage et un test de
TEST > ) I'écran tactile. Pour exécuter ces fonctions, les indications qui seront
TOUCHSCREEN fournies dans les pages de test et étalonnage doivent étre suivies.
RESET >
CALIBRATION
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PANNEAU - ETALONNAGE ET TESTS DE L'ECRAN TAC

Niveau d’acces 3 (Service)

EIEIEGE IR
e

PANEL
RESET CALIBRATION

VIARPOSS

BRIGHTNESS —
100 = Cette fonction sert & réinitialiser les
CALIBRATE étalonnages du panneaux et et a les
TOUCHSCREEN > restaurer aux parameétres d'usine
d’origine.
¥5?J1(-:H5CREEN > Are you sure you want to
reset touchscreen
RESET > calibration?
CALIBRATION >

CANCEL CONFIRM

2.5.3 Enregistrer capture d’écran

Niveau d’acces 3 (Service)

Manuel et Automatique. [Service]

Permet d'activer la fonction pour enregistrer les captures d'écran.
EQUIPMENT

INFORMATION >
PANEL >

D Fonction désactivée

SAVE ; i
M E/‘ El Fonction activée

FACTORY DATA >
RESTORE

Si la fonction est activée, tout type d’'image peut étre capturé en pressant simultané-

ment avec deux doigts une partie quelconque du panneau. Une fois I'image capturée,

le message ci-contre apparait.

Jusqu’a 10 images peuvent étre enregistrées (au-dela, les précédentes seront écra-
sées).

Les images peuvent étre téléchargées de I'appareil a I'aide de I'outil du P1DWB.
Cette fonction est réservée aux techniciens Marposs.

KN

SCREENSHOT SAVED

The screenshot has been
saved to file
C:\temp\screen05.bmp.
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2.5.4 Restauration des parameétres par défaut

Niveau d’acces (OEM)

PANEL

BRIGHTNESS

100

CALIBRATE
TOUCHSCREEN

TEST
TOUCHSCREEN

RESET
CALIBRATION

RO B
e

FACTORY DATA RESTORE

> Are you sure you want to
restore device to its factory
settings?

CANCEL CONFIRM

Cette fonction sert a réinitialiser I'appareil et a restaurer la configuration originale d'usine.
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3.MENU PROG

Programmation en mode manuel seulement Affichage en mode automatique seulement

Niveau d’acces 1 (End User)

BEE -

SET MANAGEMENT RPM

a 1 > ACCELERATION

WHEEL BALANCING

) — AUTOMATIC BALANCING
— WB ALGORITHM PRE-BALANCING
PROG EMISSION SONORE GAP PARAMETERS
CRASH PARAMETERS
AE GAIN

Les données de travail sont associées a un nombre de Sets, jusqu’a 8 pour le PIDWB version Contactless,
alors que pour la version PADWB Retraction un seul set est disponible, dans ce dernier cas, on passera donc
directement a la page de programmation du SET décrite au paragraphe suivant.

PROGRAMMATION DE SETS - CREATION D’UN NOUV

La page initiale indique les sets déja configurés et enregistrés, pour en créer un nouveau, presser :

1) Utiliser les fleches pour faire défiler le
nn ’, numéro du set souhaité ( 1 a 8).
Presser SAVE pour enregistrer le nou-
SET MANAGEMENT veau set ou CANCEL pour annuler et
quitter.

SET SELECTION
d

1
> ¢ 2

CANCEL SAVE
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PROGRAMMATION DE SETS - ACCES A LA PROGRAMMA

R

SET MANAGEMENT
Une fois les sets créés, ils doivent étre programmés.

ﬂJ 1 > Pour programmer un nouveau set ou modifier un set existant, presser la
— fleche correspondant au set en question.
ma 2>
¥ ad 3 >
g a2 >
¥ad s >
¥ d s >

PROGRAMMATION DE SETS - DUPLICATION D’UN SET

Un set existant peut étre dupliqué :
* se positionner sur le set a dupliquer

REE  BRED
* presser la touche « copier »

» Sélectionner le numéro du set dans lequel enregistrer le
SET SELECTION L
ﬂJ 5 set dupliqué

£ 3 > « Presser « Save » pour enregistrer

PROGRAMMATION DE SETS - SUPPRESSION D’UN SET
RBEGD BERGD -
Pour supprimer un set

SET MANAGEMENT « Appuyer sur « Supprimer »

P N Delete SET 4 « Un message de confirmation de suppression apparait
1 * Appuyer sur « Confirm » pour supprimer ou sur « Cancel

- il » pour annuler
i W2
. ﬂJ 3 > Areyou sureyou want to
—_— delete selected SET?
wad 4>
" d s >
——
IO
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3.1 Menu Programmation de SETS

Niveau d’acces 1 (End User)

nnm Menu de programmation du set :

SET 1 PROGRAMMING

MENU RPM

RPM >

MENU ACCELERATION
ACCELERATION >

MENU EQUILIBRAGE
WHEEL BALANCING )
WB ALGORITHM > MENU ALGORITHME WB
ACOUSTIC >
EMISSION MENU ACOUSTIC EMISSION

3.1.1 Programmation RPM

Niveau d’accés 1 (End User)

nnm nnm Sélection de la provenance du signal RPM :
INTERNAL

SET 1 PROGRAMMING,
SET 1 PROGRAMMING RPM

Fonction désactivée

RPM > INTERNAL O © Fonction activée :, les RPM program-
més seront utilisés.

ACCELERATION > WBTX @

RPM MIN assas
WHEEL BALANCING ) [em] 150 == WEBTX

RPM MAX asen O Fonction désactivée
WB ALGORITHM —_—

> (] 99999 @ Fonction activée : le signal du capteur

ACOUSTIC RPM a l'intérieur de la téte d’équi-
EMISSION > librage ou provenant du capteur de

RPM monté a I'extérieur sera utilisé.

Programmation des seuils RPM

RPM MIN : programmation du seuil minimum des RPM
[Plage 60 + 99999 RPM]

RPM MAX : programmation du seuil maximum des RPM
[Plage 60 + 99999 RPM]
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3.1.2 Programmation Accélération

Niveau d’acces 1 (End User)

«[nVcgeln e

SET 1 PROGRAMMING

SET 1 PROGRAMMING,
ACCELERATION

THRESHOLD .
o 2 = ® 200 E
MINIMUM TIME -
ACCELERATION > 0.010 ==

WHEEL BALANCING >

WB ALGORITHM >
ACOUSTIC >
EMISSION

L'accélération est un signal qui provient directement du capteur de vibration (accéléromeétre) ; il permet d'amélio-
rer la réaction du systéme a lors d'une condition d'alarme (vibration excessive).

THRESHOLD
Seuil d’accélération : valeur d ‘accélération au-dela de laquelle le signal High Acceleration d’active.
[Plage 0,00g a 4,00q]

MINIMUM TIME

Temps durant lequel la valeur d'accélération doit étre supérieure au seuil d'accélération « THRESHOLD » pour
activer la sortie du signal High Acceleration.

[Plage 0 a2 9,999 s]
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3.1.3 Programmation Equilibrage

Niveau d’acces 1 (End User)

EILIESEY

SET 1 PROGRAMMING

RPM >
ACCELERATION >

L]
WHEEL BALANCING ‘ > La valeur des seuils de tolérance de

vibration de la meule peut étre program-

WB ALGORITHM > mée en tant qu’amplitude de 'oscillation
(unité de mesure « micron ») ou en tant

que vitesse (unité de mesure « mm/s »),

> en fonction du mode défini en configura-

tion de l'application.

ACOUSTIC
EMISSION

Trois seuils de tolérance de vibration de la meule peuvent étre programmés : L1, L2 ou L3

Seuil L1

Au-dessous du seuil L1 la valeur de vibration est jugée OPTIMALE

Seuil L2

Si la valeur de vibration se situe entre L1 et L2 la vibration de la meule est estimée ACCEPTABLE.
Seuil L3

Si la valeur de vibration se situe entre L2 et L3 la vibration de la meule est jugée EXCESSIVE.

Dans ce cas, un cycle d’équilibrage doit étre exécuté pour ramener les valeurs dans les limites autorisées (<L1
Optimale, <L2 Acceptable)

Le dépassement du seuil L3 indique une situation anomale et de danger potentiel, notifiée par le signal de sortie
High Unbalance Alarm des E/S.

Les valeurs programmées doivent respecter la condition suivante :
Seuil L1 < Seuil L2 < Seuil L3 (compris entre 0 et 50 yum ou 0 et 50mm/s) :
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Le filtre asymétrique du signal de vibration sert a stabiliser correctement la valeur de la vibration affichée a I'écran.
Le filtrage de la valeur de vibration s'effectue dans tous les modes, mais n'est pas actif pendant la procédure d'équi-
librage (mouvement des masses d'équilibrage).

T1 - Temps de montée : la valeur programmée représente le temps de réponse du filtre a une variation soudaine
croissante de la vibration.

La donnée peut étre programmée a des valeurs comprises entre 0,01 et 10,00 s avec résolution de 0,001 s. la va-
leur par défaut est T1 = 9,990 secondes.

T2 - Temps de descente : la valeur programmée représente le temps de réponse du filtre & une variation soudaine
décroissante de la vibration.

La donnée peut étre programmée a des valeurs comprises entre 0,01 et 10,00 s avec résolution de 0,001 s. la va-
leur par défaut est T1 = 0,010 secondes.

TYPE FILTRE PB

(Type filtre passe-bande)
Ce parameétre permet de modifier la sélectivité du filtre passe-bande char- nnm
gé de filtrer la composante de la vibration relative a la vitesse de la meule.

Un Facteur de Q haut détermine la sélectivité maximale du filtre et est in- SET 1 PROGRAMMING, BP
diqué dans la plupart des applications. FILTER TYPE

Un Facteur de Q moyen rend le filtre de syntonisation moins sélectif et
peut étre intéressant pour les applications a basses vitesses de rotation

de la meule, a condition qu'il n'existe pas de composantes de perturbation HIGH Q FACTOR @
proches de la fréquence relative aux RPM de la meule.

MEDIUM Q FACTOR O
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3.1.4 Programmation Algorithme d’équilibrage

Niveau d’accés 1 (End User)

(1] 1) Menu de programmation Algorithme :
Hﬂ e » ®
SET 1 PROGRAMMING, WB :
SET 1 PROGRAMMING EQUILIBRAGE AUTOMATIQUE

AUTOMATIC
RPM

> L]0 % PRE-EQUILIBRAGE
ACCELERATION > PRE - BALANCING )

WHEEL BALANCING >

]
WB ALGORITHM P >
ACOUSTIC >
EMISSION

PROGRAMMATION ALGORITHME - EQUILIBRAGE A

Niveau d’acces 1 (End User)

O O
SET 1 PROGRAMMING, WB SET 1 PROGRAMMING,
ALGORITHM AUTOMATIC BALANCING

Il existe les types d'algorithme d'équilibrage ci-
aprés, auxquels correspondent des paramétres
prédéfinis en fonction de la typologie de la
rectifieuse

AUTOMATIC . >
BALANCING ‘

Les possibilités sont :

NORMAL

NORMAL
Equilibrage normal : conseillé pour une « recti-
fieuse normale » (par défaut).

PRE - BALANCING ) sLow

CO0®

FAST
SLOW

Equilibrage lent : conseillé pour une rectifieuse «

élastique ».

FAST

Equilibrage rapide (agressif) : conseillé pour une

rectifieuse « rigide ».

43



bh

MARPOSS Manuel de Programmation et Utilisation

PROGRAMMATION ALGORITHME - PRE-EQUILIBRAGE

Niveau d’acces 1 (End User)

B0 RGO
HW PROG.

SET 1 PROGRAMMING, WB SET 1 PROGRAMMING, PRE
ALGORITHM - BALANCING

AUTOMATIC > WHEEL & @ Bl . . - ,
BALANCING SCALE Sila fonction est activée, les données
des pages de WHEEL & SCALE et WEIGHT
PRE - BALANCING ) WEIGHT POSITIONS > POSITION dérivent de la programmation
effectuée en : SETTING/ HW PROG/ WB
, ALGORITHM/PRE BALANCING et ne sont
HW PROG El donc pas modifiables dans la programmation

du SET.

D Si la fonction est désactivee, WHEEL
& SCALE et WEIGHT POSITION peuvent
étre programmeés pour le SET sélectionné.
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MEULE & GONIOMETRE

Si HW PROG est désactivé, ce paramétre peut étre programmé dans le set.
Sens de rotation meule (RPM) / Direction goniomeétre (°)

On entend par « sens d'évaluation des angles » :
* échelle graduée sur la collerette supportant la meule, pour le positionnement angulaire des masses d'équi-
librage en cas de pré-équilibrage « poids fixes/angles variables ».

B

SET 1 PROGRAMMING,
WHEEL & SCALE

)

AFM

M

D)

O]
O
O
O

B

SET 1 PROGRAMMING,
WEIGHT POSITIONS

START 1POSITION1 .....

= 41.0 =
START1POSITION2  ..oee
= 152.0 =
START2POSITION1  aees
= 332.0 =
START2POSITION2  eocen
= 152.0 =

Les combinaisons possibles sont les suivantes :
@ Rotation meule — sens antihoraire
Direction goniomeétre — sens horaire

@ Rotation meule — sens horaire
Direction goniomeétre — sens horaire

Rotation meule — sens horaire
Direction goniomeétre — sens antihoraire

Rotation meule — sens antihoraire
Direction goniomeétre — sens antihoraire

POSITION DES POIDS

Indique la position des poids au cours des deux premiéres étapes de la procé-
dure de pré-équilibrage manuel.

Si HW PROG est désactivé, I'étape 1 de la procédure de pré-équilibrage ma-
nuel peut étre programmée, en entrant les positions des poids (par exemple
parce qu’ils s ont déja placés dans ces positions sur la bride de la meule).

les positions des poids pour la deuxieéme étape sont calculées automatiquement
par le P1DWB en déplagant un poids seulement.
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3.1.5 Acoustic Emission

Niveau d’accés 1 (End User)

O (1] Menu de programmation Acoustic Emission :
ﬂn it o e
SET 1 PROGRAMMING
ACOUSTIC EMISSION’ GAP PARAMETERS

SET 1 PROGRAMMING

RPM > GAP PARAMETERS )

CRASH PARAMETERS
ACCELERATION > R >

BAIN AE
WHEEL BALANCING ) AE GAIN >
WB ALGORITHM >
ACOUSTIC >
EMISSION

Ces pages permettent de programmer les contréles GAP et Crash. L’électronique détecte, avec un capteur AE
(ACOUSTIC EMISSION), I'énergie a ultrasons générée par le contact entre la meule et la piéce.

Controle GAP :

Le contréle du GAP s'utilise principalement pour contrdler le contact meule/piece ou meule/dresseur. Un seuil de
bruit est défini pour détecter le contact entre la meule et la piéce ou la meule et le dresseur.

Il peut toutefois étre utilisé a d'autres fins, par exemple pour le contrdle de la position de la meule ; avec un seuil
de bruit défini, il peut détecter la position de la meule par rapport a un repére connu.

Controle CRASH
La définition d'un seuil de bruit correct permet de détecter les collisions accidentelles de la meule.
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3.1.5.1 Acoustic Emission - Paramétres GAP

Niveau d’acces 1 (End User)

SET 1 PROGRAMMING, SET 1 PROGRAMMING,
ACOUSTIC EMISSION GAP PARAMETERS

. SW GAIN —

GAP PARAMETERS ) 17 ==

CRASH > FILTER VALUE —

PARAMETERS 0.010 =
AE GAIN > OUTPUT BIT >
ZEROING >

1) PARAMETRES GAP - GAIN LOGICIEL

VIARPOSS

Page de programmation des para-
metres GAP :

1.GAIN LOGICIEL

2. VALEUR FILTRE

3. OUTPUT BIT

4 MISEAZERD

Ce parametre permet d’amplifier le signal acoustique en fonction de la valeur programmée au niveau du para-

métre SW GAIN. ( min 0 max 20 dB)
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2) PARAMETRES GAP - FILTER VALUE

Filtrages du Bruit Gap
Valeur du filtre sur le bruit de fond du GAP L'avantage de I'utilisation de ce filtre est de rendre plus net le signal en

éliminant I'éventuelle présente d'oscillations, mais ceci entraine un inévitable retard sur le déclenchement de la
commande de GAP.

Signal non filtré

Signal filtré

Champ programmable pour F : de0,000 a 0,060 secondes

3) PARAMETRES GAP - OUTPUT BIT

O O
SET 1 PROGRAMMING, SET 1 PROGRAMMING,
GAP PARAMETERS GAP PARAMETERS

SW GAIN — THRESHOLD e A
12 = 60.0 =
FILTER VALUE aases MODE B
0.010 = - B %
R > MINIMUM TIME ON —mmms

0.004 = ¢
ZEROING >
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A) SEUIL
Définition du seuil de déclenchement de la commande GAP, pour déterminer le contact meule/piece ou meule/

dresseur.

B) MODE

GAP PARAMETERS

THRESHOLD —— INVERSION

60.0 =

MODE vy DIRECTION UP

a B ‘

MINIMUMTIMEON  eee SELF LOCKED D/

0.004 =

Cette section permet de définir certains comportements pour la fonction GAP

MARPQOSS

INVERSION
Activée, cette fonction inverse I'état du signal de sortie par rapport a la condition logique de
contréle.

DIRECTION UP
Avec cette fonction activée, la commande de sortie Gap s'active quand le niveau de bruit dépasse
le seuil S1.

Avec la fonction désactivée, la commande de sortie Gap s'active quand le niveau de bruit baisse
sous le seuil S1.

SELF LOCKED

Signal GAP a rétention automatique : dés que la commande de la machine lance le cycle, le
signal GAP se réinitialise. A I'identification du contact entre la meule et la piéce ou le dresseur, le
signal est fourni a la machine et reste configuré jusqu'a un nouveau démarrage de cycle. Ce mode
est conseillé pour l'identification de fin de coupe en l'air.

Signal GAP sans rétention automatique : dés que la commande de la machine lance le cycle, le
signal GAP se réinitialise. Le signal fourni a la machine persiste tant qu'un contact entre la meule et
la piece ou le dresseur est détecté. Dés qu'il n'est plus détecté de contact, le signal GAP repasse
en condition de repos. Ce mode est conseillé pour le dressage.
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C) DUREE MINIMALE

Définit le temps minimum durant lequel la condition de GAP doit étre remplie avant que se déclenche la com-
mande correspondante (activation sortie de GAP) ; ceci signifie que le déclenchement de la commande GAP
n'aura lieu que lorsque le niveau de bruit dépasse le seuil défini pendant un temps supérieur au temps program-
mé dans cette phase. Ceci permet de filtrer d'éventuels bruits impulsifs qui pourraient causer de faux événements
de GAP, mais entraine évidemment un retard sur la sortie de la commande.

Exemple de GAP sans autorétention, actif haut :
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4) PARAMETRES GAP - ZEROING

0 0
SET 1 PROGRAMMING, SET 1 PROGRAMMING,
GAP PARAMETERS GAP PARAMETERS

SW GAIN _— A
FILTER VALUE S
== AUTO ON CYCLE B
0.010 utooncvce [
ZEROING TIME —_—
OUTPUT BIT > 0.100 = <
ZEROING >

A) ZEROING ENABLED

L'élaboration du canal de GAP peut se faire en mode Absolu ou Différentiel. Si la fonction « Zeroing enabled » est
activée, le mode différentiel est actif.

B) AUTO ON CYCLE

Si le parameétre est activé, la mise a zéro se fait automatiquement au démarrage du cycle de GAP.
Sinon, a chaque cycle le signal se réinitialise sur la base de la quantité relevée avec la mise a zéro manuelle.

C) TEMPS MISE A ZERO

Définit le temps durant lequel le P1DWB acquiert le bruit de fond du signal acoustique.
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3.1.5.2 Acoustic Emission - Parameétres CRASH

Niveau d’acces 1 (End User)

BRGDN B

SET 1 PROGRAMMING, SET 1 PROGRAMMING,
ACOUSTIC EMISSION CRASH PARAMETERS

SW GAIN .

GAP PARAMETERS > ==

FILTER VALUE

CRASH A\ e
PARAMETERS D 0.004 =
AE GAIN > OUTPUT BIT >

1) CRASH PARAMETERS - GAIN LOGICIEL

Manuel de Programmation et Utilisation

Page de programmation des para-
meétres CRASH :

1.GAIN LOGICIEL
2. VALEUR FILTRE

3. QUTPUT BIT

Ce parametre permet d’amplifier le signal acoustique en fonction de la valeur programmée au niveau du para-

métre SW GAIN. ( min 0 max 20 dB)

2) CRASH PARAMETERS - FILTRAGES DU BRUIT CRAS

Valeur du filtre sur le bruit de fond du CRASH L'avantage de ['utilisation de ce filtre est de rendre plus net le signal
en éliminant I'éventuelle présente d'oscillations, mais ceci entraine un inévitable retard sur le déclenchement de la

commande de CRASH.

Signal non filtré

Champ programmable pour F : de0,000 a 0,060 secondes

Signal filtré
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3) CRASH PARAMETERS - OUTPUT BIT

e|n /W ogeln e

SET 1 PROGRAMMING, SET 1 PROGRAMMING,
CRASH PARAMETERS CRASH PARAMETERS

SW GAIN ——— THRESHOLD amees A
4 = ® 800 =
FILTER VALUE . MODE > B
0.004 = - a B

‘ MINIMUM TIMEON ~ eon..
OUTPUT BIT > 0.010 = ¢

A) SEUIL DE COMMANDE CRASH

Configuration du seuil de déclenchement de la commande Crash. La valeur programmée s'entend toujours
comme une valeur absolue.

Champ de configuration : de 0 a 99,9, en linéaire (par défaut) ou en décibels.
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B) MODE
Cette section permet de définir certains comportements pour la fonction CRASH

SET 1 PROGRAMMING,
CRASH PARAMETERS

THRESHOLD

® 45.0 INVERSION D
MODE

o > DIRECTION UP D

FILTER VALUE

SELF LOCKED /
0.000 ¥
MINIMUM TIME ON

0.010

INVERSION
mmmm | Activée, cette fonction inverse I'état du signal de sortie par rapport a la condition logique de contrdle.
- DIRECTION UP
Si la fonction est activée, la commande de sortie Crash s'active quand le niveau de bruit dépasse le
seuil programmé.
v Si la fonction est désactivée, la commande de sortie Crash s'active quand le niveau de bruit descend

sous le seuil programme.

SELF LOCKED

Commande a rétention automatique. La commande de sortie Crash, une fois impartie, se réinitialise
ﬁ uniqguement a l'activation suivante du contréle Crash.

Commande SANS rétention automatique La commande de sortie Crash se réinitialise quand le ni-
.h veau de bruit descend sous le seuil de déclenchement.
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C) DUREE MINIMALE

Définit le temps minimum durant lequel la condition de CRASH doit étre remplie avant que se déclenche la
commande correspondante (activation sortie de CRASH) ; ceci signifie que le déclenchement de la commande
Crash n'aura lieu que lorsque le niveau de bruit dépasse le seuil défini pendant un temps supérieur au temps
programmé dans cette phase. Ceci permet de filtrer d'éventuels bruits impulsifs qui pourraient causer de faux
événements de Crash, mais entraine évidemment un retard sur la sortie de la commande.

Exemple de CRASH sans autorétention, actif haut :

Champ de configuration : de 0 a 9,999 secondes (résolution 0,001 seconde).
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3.1.5.3 Acoustic Emission - AE GAIN

Niveau d’accés 1 (End User)

RILIESC

SET 1 PROGRAMMING, 1) Page pour Tétes MiniCT
ACOUSTIC EMISSION
U4
GAP PARAMETERS > nn @
2) Page pour E78N/E82
SET 1 PROGRAMMING, AE
PARAMETERS

BN

LOW
AE GAIN : > © SET 1 PROGRAMMING,
MEDIUM O SAND
BAND 1 @
HIGH O
BAND 2 O

1) Si des tétes MiniCT sont connectées, la fenétre de sélection de la valeur de gain s'ouvre.
* Bas

* Moyen

* Haut

L'augmentation de la valeur de gain permet d'augmenter la sensibilité de I'application acoustique a condition que
les bruits de fond le permettent.
Gain = facteur d'amplification sur I'acquisition de la mesure de bruit.

2) Si des tétes E78N/E82 sont connectées, la fenétre de sélection de la Bande de Fréquence s'ouvre.
Filtrage matériel a l'intérieur du rotor du signal acquis a haute fréquence.

«Bande 1 :de 50 a 100 KHz
*« Bande 2 : de 100 a 200 KHz
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4. MENU VIEWS

Programmation en mode manuel seulement Affichage en mode automatique seulement

Niveau d’acces 1 (End User)

EIEIE SRS
e

VIEWS

E ACCELERATION

ACCELERATION
VlEWS SPECTRUM

WHEEL BALANCING

WHEEL
BALANCING TEST

ACOUSTIC
EMISSION

ACOUSTIC
EMISSION GRAPH

AV " VA VA Ve

MENU VIEWS

ACCELERATION AUTOMATIC BALANCING PRE-BALANCING

SUMMARY PAGE
MANUAL BALANCING

ACCELATION SPECTRUM REINITIALISATION
PRE-BALANCING

WHEEL BALANCING POINT D'ORIGINE

WHEEL BALANCING TEST CURRENT CONSUMPTION
VOLTAGE TRANSMISSION

EMISSION SONORE TEMPERATURE

ACOUSTIC EMISSION GRAPH

Ce menu permet d'accéder aux pages des différents affichages d'équilibrage et de relevé de bruit.

REMARQUE :
Dans les pages d’affichage décrites dans paragraphes qui suivent, des LED indiquent le dépassement
des seuils définis en phase de programmation de la vibration.

LED verte = équilibrage optimal

LED jaune = équilibrage acceptable

LED Rouge = Vibration excessive
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4.1 Menu Accélération

Niveau d’acces 1 (End User)

La valeur d'accélération est un signal provenant directement du capteur de vibration (accélérométre).

(L
RILIEEY

ACCELERATION
UNBALANCE

[bm] (e 0.48

1) UNBALANCE
Valeur de vibration affichée en chiffres et sur bargraphe.

2) RPM
Vitesse de rotation de la meule.

3) ACCELERATION
affichage de la valeur d'accélération (g)

T 4) Affichage de la vitesse des moteurs
RPM 5) Affichage des mouvements des masses de I'équilibreur
[=n] @ 1001
ACCELERATION
& @ 0.01

PP

+1 -1 +2 -2  +1+2 -1-2 +1-2  -1+2

4.2 Menu Spectre Accélération

Niveau d’acces 1 (End User)

La procédure d'analyse spectrale de fréquence permet de mesurer le déséquilibre di a des fréquences diffé-
rentes de celles de rotation de la meule (fréquences de perturbation).

RIS
¢ 1) RPM

Vitesse de rotation de la meule.

SPECTRUM
RPM 2) affichage de la valeur d'accélération (g)
=] @ 1001
[e] o.719 [Pm] 1013

‘ 4) Affichage du spectre

3) Touche d'ouverture de la fenétre Options

0 ' 3814 7629rpm
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Fenétre Options

ACCELERATION

SPECTRUM

RP

IEI O 1963

1.246 [em] 2145

Curseur vertical

E Echelle des ordonnées

Echelle des abscisses

‘n Fermeture de la fenétre Options

0 30510  61020rpm

H Curseur vertical, qui peut étre automatique ou manuel :
O

ACCELERATION AUTOMATIQUE signale la valeur maximale courante dans le graphique
SPECTRUM

@ . 19 63 v MANUELLE : le curseur est déplacé par
1. 246 2145

ACCELERATION l'utilisateur a l'aide du sélecteur sous le
SPECTRUM graphique, avec le sélecteur qui s'active

Emn RPM uniquement aprés la fermeture de la fe-
@ . 1969 nétre Options.
1. 283 0.033
30510  61020rpm ‘
'D IZTkHz
< AUT >

%9
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Echelle des ordonnées automatique/manuelle

AUTOMATIQUE : le graphique se réadapte de fagon autonome a I'axe Y pour
& toujours occuper tout I'espace disponible.

ACCELERATION
SPECTRUM

RPM

IE O 1972

1.234 [xiz] 0.036

l MANUELLE : le graphique est représenté par rapport a une valeur maximale

fixée par I'utilisateur a l'aide de la valeur saisie avec le sélecteur qui se trouve
sous le graphique. Une valeur peut étre définie directement en appuyant direc-
tement dessus et en ouvrant le clavier numérique.

1 017 kHz

( >

Echelle des abscisses kHz/rpm

Une premiére pression permet
de modifier la représentation de
I'axe X de kHz a RPM, apres avoir
choisi I'échelle.

Avec le sélecteur sous le gra-
phique, [l'utilisateur choisira en-
suite une des trois valeurs diffé-
rentes de fond d'échelle.
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4.3 Menu Wheel Balancing

Programmation et affichage en mode manuel seulement

Niveau d’acces 1 (End User)

0 0

I'équilibrage :
VIEWS WHEEL BALANCING
ACCELERATION > el > EQUILIBRAGE AUTOMATIOUE
ACCELERATION MANUAL
SPECTRUM > BALANCING > EQUILIBRAGE MANUEL
WHEEL BALANCING > PRE - BALANCING >
PRE-EQUILIBRAGE
WHEEL >
BALANCING TEST HOME POSITION >
ACOUSTIC 5 POSITION D'ORIGINE
EMISSION
ACOUSTIC >
EMISSION GRAPH
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4.3.1 Page d’affichage Equilibrage automatique

Cycle d'équilibrage automatique de la meule, a commande manuelle ou automatique du début de cycle (fonction
possible uniguement en présence de signal logique d'activation).

Niveau d’acces 1 (End User)

1) UNBALANCE
Valeur de vibration relevée
L1 et L2 indiquent les valeurs des seuils configurés

2) RPM
Vitesse de rotation de la meule.

3) Affichage de la vitesse des moteurs
’DDD Vitesse la plus
basse

Vitesse la plus
haute

4) Affichage des mouvements des masses de I'équilibreur. Au
démarrage du cycle avec START, le type de mouvement utilisé
sera signalé.

5) START /STOP
Début et fin de cycle d'équilibrage automatique
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MARPQOSS

4.3.2 Page d’affichage Equilibrage manuel

Equilibrage de la meule avec commande manuelle des moteurs d'actionnement des masses de la téte d'équilibrage.

Niveau d’acces 1 (End User)

1) UNBALANCE
Valeur de vibration relevée

2) RPM
Vitesse de rotation de la meule.

3) VITESSE DU MOTEUR
Vitesse réglée automatiquement par le P1IDWB. Les fléches laté-

rales permettent également de commander la vitesse souhaitée
pour le mouvement du moteur sélectionné.

PDpp  Viesse apis
»>>
P>
L ddd

Vitesse la plus
haute

4) SELECT MOTORS
Touche de déplacement manuel des masses des moteurs d'actionne-
ment des masses de la téte :

+1 | Moteur masse 1 avant

-1 Moteur masse 1 arriére

+2 Moteur masse 2 avant

-2 Moteur masse 2 arriére

5) START /STOP
Aprés avoir presse le bouton d'actionnement des masse, la touche
START s'active pour lancer le démarrage.

L'actionnement des masse peut se faire aussi de facon simultanée et
avec signe oppose.
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Début et fin du cycle d'équilibrage manuel.

PROCEDURE :

»  Sélectionner la vitesse des moteurs d'actionnement des masses d'équilibrage (3)

* Meule en rotation a la vitesse de travail

* Avec les touches (4) commander la mouvement des moteurs associés au mouvement des masses dans la
direction souhaitée en mettant la valeur de vibration (1) dans les limites souhaitées.



Manuel de Programmation et Utilisation MARPOSS

4.3.3 Page Pré-équilibrage

Niveau d’acces 1 (End User)

RILIEIE B

WHEEL BALANCING PRE - BALANCING

Acceés a la page pour la procédure de
pré-équilibrage.

gg&w&n& > PRE - BALANCING > PRE-EQUILIBRAGE
Accés au menu d’affichage des données ac-
MANUAL
BALANCING > SUMMARY PAGE > quises lors du pré-équilibrage.
> PAGE SOMMAIRE
PRE - BALANCING RESET >

Suppression de toutes les données de pré-équi-
HOME POSITION > librage REINITIALISATION

EQUILIBRAGE - PROCEDURE DE PRE-EQUILIBRAGE

Cette procédure prévoit I'équilibrage de la meule I'aide de deux masses de méme valeur a positionner sur la
collerette de la meule.

L'équilibrage est obtenu a travers plusieurs étapes de mesure, comme indiqué dans les pages ci-apres.

La page se compose des parameétres suivants :
PRE - BALANCING

1) UNBALANCE

UNBALANCE Valeur de vibration relevée
k] @ INV
RPM 2) RPM
[em] . 0 Vitesse de rotation de la meule.
0.0° 3) Indication de la position angulaire masse 1
e - 4) Indication de la position angulaire masse 2

5) Affichage graphique de la position angulaire des masses

180.0°

START 1
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PROCEDURE DE PRE-EQUILIBRAGE

a) Mettre I'équilibreur, si présent, en position d’origine (Home Position
b) Exécuter les étapes du pré-équilibrage :

RN

PRE - BALANCING
UNBALANCE 1. Stopper la rotation de la meule

ix @ INV
RPM
El@ 0
w 0.0°
) ) 2. Positionner les masses d’équilibrage a 0° et 180° (1)
e o comme indiqué . &
180° PRE - BALANCING
o
= 180.0 UNBALANCE
=0 o
RPM
@ 1003
w 0.0°
3. Avec la meule en rotation, attendre que la valeur de vibration se soit stabilisée et ap- wl w
puyer sur START 1 -
B 180.0°

L
e|nw s
4. Le premier résultat s'affiche et I'affichage graphique de la position des masses

UNBALANCE  s'actualise.

km @ 3.02
rReM 5. Stopper la rotation de la meule
o) @ 1003
60.0° ()
o REIEiN
A 90" PRE - BALANCING
T UNBALANCE
M 180.0° i @ INV
-] @ 0
60.0°
6. Positionner les masses d’équilibrage a 60° et 180° (comme demandé). ‘
270° 90°
180°
[ 180.0°

START 2



Manuel de Programmation et Utilisation VMIARPOSS

7. Avec la meule en rotation, attendre que la valeur de vibration se soit stabilisée et
appuyer sur START 2

8a. Si la valeur de déséquilibre est inférieure a L1 programmé, la procédure de
pré-équilibrage peut étre terminée en pressant la touche SAVE.

8b. En revanche, si la cible 1 n’est pas atteinte, la position des poids d’équilibrage peut étre ajustée en pressant
la touche START3 jusqu’a atteindre la cible. La touche START3 s’active uniquement si la cible L1 a été atteinte.
Pour terminer la procédure, presser la touche SAVE.
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REBAL

Lorsque le déséquilibre sur la machine dépasse a nouveau le seuil L2, la meule peut étre rééquilibrée en par-
tant de la derniére position des poids enregistrée, et le déséquilibre réduit en une seule tentative en pressant la
touche REBAL (RE-BALANCING).

9. Presser REBAL

10. Arréter la meule et positionner les masses comme demandé,
puis faire repartir la meule.

11. Presser la touche Save pour terminer la procédure.
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EQUILIBRAGE - PAGE SOMMAIRE

La page Sommaire permet d’afficher et de consulter tous les résultats intermédiaires obtenus pendant la procé-

dure de pré-équilibrage manuel décrite précédemment.

L 0
VALEURS OBTENUES APRES nn

PRESSION DE START 1

STARTING POSITION 1
=]

0.0
STARTING POSITION 2
[=a] 180.0
FINAL POSITION 1
FINAL POSITION 2
RPM

1002
UNBALANCE

2.56
UNBALANCE PHASE

209.0

«[n]*]e

SUMMARY PAGE, START 2
STARTING POSITION 1

30.0
STARTING POSITION 2
180.0
FINAL POSITION 1
= 100.4
FINAL POSITION 2
= 53.1
RPM
[rer] 1003
UNBALANCE
1.96
UNBALANCE PHASE
=] 219.1

VIARPOSS

VALEURS OBTENUES APRES
PRESSION DE START 2

VALEURS OBTENUES APRES
PRESSION DE START 3

[« [n|%] e

SUMMARY PAGE, START 3

STARTING POSITION 1
100.4

STARTING POSITION 2

53.1

= 107.9

FINAL POSITION 2
=1 40.6
& RPM
[rem] 1002
- SUNMARY PAGE UNBALANCE

UNBALANCE PHASE
PRE-BALANCING  »  START1 > I 5.5
VALEURS OBTENUES APRES
SUMMARYPAGE » >  START2 > PRESSION DE ENREGISTRER
o - 4
AFTER START
STARTING POSITION 1
SAVE AFTER START > 107.9
STARTING POSITION 2
=] 40.6
REBAL > IHZNIAL POSITION 1
FINAL POSITION 2
SAVE AFTERREBAL > |R3PM
[rem] 1002
UNBALANCE
oo o -
UNBALANCE PHASE

SUMMARY PAGE, REBAL =1 168.5

STARTING POSITION 1

7 =] 107.9
nn » STARTING POSITION 2
=] 40.6

FINAL POSITION 1

SUMMARY PAGE, SAVE
AFTER REBAL

STARTING POSITION 1 =] 335.4
335.4 FINAL POSITION 2

STARTING POSITION 2 Ew 198.1
198.1

FINAL POSITION 1 [ 1002

UNBALANCE

FINAL POSITION 2 [om] 1.72

=1 UNBALANCE PHASE

RPM 27.8

[rem] 1001 VALEURS OBTENUES APRES

oy N 016 REBAL (REBALANCING)

UNBALANCE PHASE

1 137.0

VALEURS OBTENUES APRES LA DERNIERE
SAUVEGARDE A LA SUITE DE REBAL
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EQUILIBRAGE - RESET

Dans le menu Pré-équilibrage, la touche RESET permet de supprimer toutes les données acquises et configu-
rées avec la procédure de pré-équilibrage.

A la pression de la touche RESET, une page de confirmation s’ouvre, presser CONFIRM pour réinitialiser toutes
les données ou CANCEL pour annuler I'opération de réinitialisation.

B BRI

PRE - BALANCING

RESET
PRE - BALANCING >
SUMMARY PAGE >
RESET > > Are you sure you want to
delete all Pre - Balancing
data?

CANCEL CONFIRM
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4.3.4 Page de Position HOME

La téte d'équilibrage se trouve en position Home (ou position neutre) quand les masses sont opposées l'une a l'autre.
Cette fonction permet d’éliminer la part de déséquilibre créée par la téte d’équilibrage.

A la fin du cycle de Home, les vibrations résiduelles seront principalement & imputer au déséquilibre des composants
rotatifs de la machine (meule, mandrin, etc.).

ATTENTION
Le cycle de Home doit étre exécuté avec la meule a l'arrét.

ELICEEY

WHEEL BALANCING

EILIESEY

HOME POSITION

AUTOMATIC > UNBALANCE
BALANCING = @ INV
MANUAL > RPM
BALANCING = 0
PRE-BALANCING 2 HOME POSITION
HOME POSITION )

A B Cc

1) UNBALANCE
Valeur de vibration relevée

2) RPM
Vitesse de rotation de la meule.

3) HOME POSITION

Indications d'exécution du cycle de Home

a) Son activation indique que la procédure de recherche de la position de Home est en cours.

b) Son activation indique que la recherche a été interrompue et que la position de Home n'a pas été atteinte.
c¢) Son activation indique que la position de Home a été atteinte

(voir la procédure décrite en page suivante)

4) START/STOP
START permet de lancer la recherche de la position de Home.
Pour terminer la procédure avant l'atteinte de la position neutre des masses, appuyer sur STOP
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PROCEDURE

nn 1. Appuyer sur START pour lancer le cycle de Home
4

HOME POSITION

UNBALANCE

7} 2. L'icébne indiquant que la recherche de la
[iem] . INV nn & position de Home a démarré s'active
RPM

] @ 0 HOME POSITION

HOME POSITION UNBALANCE
kv @ INV

RPM

=] @ 0

HOME POSITION

o
oo
nn STOP

HOME POSITION 3. Si la recherche est interrompue avec la touche STOP ou s'il n'est pas pos-
UNBALANCE sible d'atteindre la position de Home, l'icbne ci-aprés s'active.
ko] @ INV
RPM
] @ 0

HOME POSITION

©°C oEo

HOME POSITION

START UNBALANCE
[em] . INV 4 siia position de Home a été atteinte correc-

RPM tement, l'icbne ci-aprés s'active.

=] @ 0

HOME POSITION

O

START
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4.4 Page de Test d'équilibrage

Programmation et affichage en mode manuel seulement

Niveau d’acces 1 (End User)

BN Rnrin
T

Current Consumption

VIEWS
WHEEL BALANCING TEST Page de contrdle du courant absorbé
ACCELERATION ) CURRENT > COURANTS ABSORBES
CONSUMPTION
Voltage Transmission
ACCELERATION
VOLTAGE 5 i
SPECTRUM > TRANSMISSION > P’age de cont’role de la valeur de tension entre
récepteur et émetteur
WHEEL BALANCING > TEMPERATURE > TENSION DE TRANSMISSION
WHEEL ~ > Temperature
BALANCING TEST . Page de controle de la température entre récep-
'Eﬁ?sus‘cigﬁ > teur et emetteur
TEMPERATURE
ACOUSTIC >
EMISSION GRAPH
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4.4.1 Courant absorbé

Niveau d’acces 1 (End User)

Cette fonction permet de visualiser la valeur instantanée, maximale et minimale, de courant absorbé par les mo-
teurs d'actionnement des masses d'équilibrage, en mouvement dans la direction sélectionnée.
La valeur de courant absorbé est exprimée en mA.

Ce controle peut étre effectué indifféremment avec la meule a I'arrét ou en rotation. Si la meule

REMARQUE :
[ est en rotation, veiller a de pas dépasser les limites de vibration excessive.

Pendant le mouvement des moteurs, les affichages obtenus sont les suivants :

e[| Wela]Pe

WHEEL BALANCING TEST CURRENT CONSUMPTION

1) UNBALANCE
Valeur de vibration relevée

2) CURRENT CONSUMPTION

CURRENT UNBALANCE Valeurs de courant absorbé pour les moteurs
CONSUMPTION > [5m) INV masse 1 et 2.

MAX= Valeur maximale de courant absorbé

¥glﬁ_\ﬁg%ESSION > CURRENT CONSUMPTION mA-= Valeur instantanée de courant absorbé
MAX === MAX === MIN= Valeur minimale de courant absorbé
TEMPERATURE > - -—-
MIN === MIN 0=
SELECT MOTOR

+1 -1 +2 -2

3) SELCT MOTORS

+1 -1 +2 -2
Avec les touches , , et , commandez le mouvement des moteurs relatifs au mouvement des

masses dans la direction voulue. nnm

+1 Moteur masse 1 avant
UNBALANCE

-1 Moteur masse 1 arriére [em] 0.21
CURRENT CONSUMPTION

+2 | Moteur masse 2 avant MAX == MAX 60
56

S Moteur masse 2 arriére MIN === MIN 56
SELECT MOTOR

Apres avoir pressé le bouton d'actionnement des masse, la touche START s'active

pour lancer le démarrage.
Un seul mouvement a la fois peut étre commandé. STOP
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4.4.2 Tension de transmission

Niveau d’acces 1 (End User)

Cette page indique la valeur de tension entre émetteur et récepteur (tension d'alimentation du récepteur) avec les
moteurs a l'arrét et avec les moteurs en mouvement.

RIS

WHEEL BALANCING TEST

CURRENT
CONSUMPTION >

VOLTAGE >
TRANSMISSION

TEMPERATURE >

1) UNBALANCE
Valeur de vibration relevée

2) VOLTAGE TRANSMISSION

Valeur de tension entre émetteur et récepteur.

La valeur de tension d’exercice entre émetteur et récepteur varie en fonction du type de groupe émetteur/récepteur
et dépend de la distance entre les deux.

Groupe émetteur/ récepteur de type MINI CT : La tension doit étre supérieure a 20 V en pleine charge (avec les
deux moteurs en mouvement) et inférieure a 27 V avec les moteur a I'arrét. La valeur optimale de tension d’exercice
pour MINICT se situe entre 23 et 26 V, il est donc conseillé de régler la distance pour obtenir une valeur optimale
de tension (dans la mesure du possible).

3) RPM
Dans cette page, une LED virtuelle signale quand le capteur de RPM est aligné sur la rainure de la partie rotative

de la téte d'équilibrage. Cette LED peut étre utilisée pour vérifier le fonctionnement du capteur de RPM (allumage/
extinction de la LED).

4) SELECT MOTORS

Cette page permet de visualiser la valeur de tension entre émetteur et récepteur pendant le mouvement des
masses (avec les deux moteurs de la téte d'équilibrage en mouvement).

Cette vérification a pour but de voir si des baisses de tensions irrégulieres ont lieu pendant I'absorption maximale
de l'actionneur distant.

Moteur masse 1 avant Moteur masse 2 avant

Moteur masse 2 arriére Moteur masse 2 arriére

7%
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4.4.3 Température

EIEIEEY

WHEEL BALANCING TEST

CURRENT
CONSUMPTION >

VOLTAGE >
TRANSMISSION

TEMPERATURE >

1) TEMPERATURE
Affichage de la valeur de température (# °C) dans le rotor

La température intérieure du rotor est en général supérieure de 5-10°C a la température de la

REMARQUE
[ broche sur laquelle il est installé.

2) UNBALANCE
Valeur de vibration relevée

3) RPM
Vitesse de rotation de la meule.

REMARQUE :
Si la température devient excessive, une alarme (78°C) s’affiche
Au-dessous de 22°C, la valeur de la température n’est pas affichée.
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4.5 Menu Acoustic Emission

Niveau d’acces 1 (End User)

RO BRGD

T VIEWS
ACOUSTIC

ACCELERATION > EMISSION

ACCELERATION

peeELE Al > ZEROING

WHEEL BALANCING >

WHEEL )
BALANCING TEST ’

ACOUSTIC >
EMISSION

ACOUSTIC >
EMISSION GRAPH

VIARPOSS

EMISSION ACOUSTIQUE

MISE A ZERO
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4.5.1 Page Acoustic Emission

Niveau d’accés 1 (End User)

Affichage de la valeur de bruit du contréle Gap et du contrdle Crash.
Les valeurs sont affichées en chiffres et sur barographe.

RO RO

VIEWS ACOUSTIC EMISSION
ACOUSTIC GAP . .
EMISSION > . 23.9 Valeur de bruit du contréle Gap
ZEROING ) o 20 40 60 80 100 G= Seuilde déclenchement de lacom-
mmmm | mandede GAP
[ R
G
CRASH , .
Valeur de bruit du contrdle Crash
11.9
s e 8o 100 C= Seuil de déclenchement de la commande

- L L deCRASH

Exemples:

RIEIEDY RIEIESEY RN

ACOUSTIC EMISSION ACOUSTIC EMISSION ACOUSTIC EMISSION

GAP GAP GAP
78.6 100.0 1 @ 23.9
0 20 40 60 80 100 O 20 40 60 g0 100 O 20 40 60 80 100

F s
G
CRASH CRASH CRASH
- 39.3 o 89.4 O 12.0
0 20 40 60 80 100 © 20 40 60 80 100 O 20 40 60 80 100
T O O O ey ey Sy [
] % ] .
o C C
seuil de Gap dépassé Gap déclenchée Gap hors cycle
seuil de Crash non dépassé Crash déclenchée Crash hors cycle
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4.5.2 Page Mise a zéro

Cette fonction ne s’affiche que pour mesurer le GAP et lors d’'une programmation de type inc.

(L 0
BEEID Bk

GAP Cette fonction s’utilise pour mettre a zéro la
st e mesure GAP.
EMISSION > o 0.0 :
ZEROING > 0 20 40 60 80 100 UNZEROING
i S Si la mise & zéro précédente a été menée a
- bien, ce bouton s’active et permet de suppri-

mer la mise a zéro qui vient d’étre effectuée.

UNZEROING
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4.6 Menu Acoustic Emission Graph
Page d'affichage de I'oscilloscope pour la fonction Gap et Crash.

Niveau d’accés 1 (End User)

m ‘ En cliquant sur ce triangle, la fenétre avec les touches d'option s'ouvre.
Seuil du signal de Crash
..................................... -@ g

— __—_ Seuil du signal de Gap

Niveau de bruit mesuré (le Crash est affiché en rouge, le signal de GAP est
affiché en bleu)

i Les couleurs sur la barre font office de LED d'état.

MAX 68.1 MAX 34.1
66.2 33.2

RESET

MAX  68.1
66.2

Valeur maximale de Gap relevée

Valeur courant de Gap relevée

Valeur maximale de Crash relevée MA.H. 34- 1

Valeur courante de Crash relevée % 33 2
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FENETRE DES OPTIONS

Cette touche permet de programmer la valeur du seuil du GAP et du CRASH.
£

Avec les fleches, sélectionner le GAP ou le CRASH
et modifier la valeur du seuil avec les touches + et -.
Le déplacement du seuil sera affiché directement sur
le graphique

Presser cette touche pour geler I'écran et bloquer le tracé. Quand le blocage est actif, le cadenas est
ouvert, comme le montre I'exemple.

Pour débloquer, il suffit de presser a nouveau la touche.
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E Presser cette touche pour zoomer sur le tracé.

Manuel de Programmation et Utilisation

réduction en % du zoom

augmentation en % du zoom

ces deux touches permettent de
se déplacer vers le haut et vers le
bas dans la page quand I'option
zoom est activée.
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MARPQOSS

5. ALARMES ET AVERTISSEMENTS
5.1 Liste des Avertissements

NUM NOM DESCRIPTION

E/S contréle | Ce message s'affiche quant la carte E/S n’est pas branchée en I'absence de tension d'ali-
alimentation | mentation. Contréler les branchements de la carte des E/S et la tension d’alimentation
1 externe. Si le probléme persiste, le module E/S présente un probléme matériel, deman-
der une assistance Marposs. Pour éliminer la condition d'erreur, appuyer sur le bouton
EFFACER.
Niveau de Ce message s'affiche lorsque la tension entre stator et rotor devient trop basse. Contréler
communica- | que le rotor et le stator sont correctement interfacés et s'assurer que leurs surfaces sont
2 |tion bas propres. Pour éliminer la condition d'erreur, appuyer sur le bouton EFFACER.
Tension Ce message s'affiche quand la tension entre le stator et le rotor est trop basse pour pilo-
insuffisante | ter les moteurs de la téte d'équilibrage. Contréler que I'émetteur et le récepteur sont cor-
rectement interfacés et s'assurer que leurs surfaces sont propres. Si la condition d'erreur
3 persiste, le probleme se situe a l'intérieur de I'émetteur et/ou du récepteur ; l'intervention
d'un personnel autorisé est donc nécessaire. Pour éliminer la condition d'erreur, appuyer
sur le bouton EFFACER.
RPM non Ce message s'affiche si la vitesse de rotation de la meule n'est pas stable pendant un cy-
constant cle d'équilibrage ( en mode AUTOMATIQUE ou MANUEL). L'intervalle accepté est de +/-
4 4 % par rapport a la valeur lue au début du cycle d'équilibrage. Pour éliminer la condition
d'erreur, appuyer sur le bouton EFFACER.
Déséquilibre | Ce message s'affiche en mode AUTOMATIQUE ou MANUEL si le déséquilibre détecté
excessif par le capteur dépasse la valeur définie pour L3. Contrbler la meule et ses conditions
5 d'utilisation. Si la condition d'alarme persiste, vérifier que la valeur programmée pour L3
est réellement critique pour la meule ; si tel est le cas, contrdler I'état de tous les compo-
sants mobiles. Pour éliminer la condition d'erreur, appuyer sur le bouton EFFACER.
Cycle de Ce message s'affiche si un cycle de GAP/CRASH est demandé avec un cycle d'équi-
6 Flow Control | librage en cours. Pour éliminer la condition d'erreur, appuyer sur le bouton EFFACER.
Erreur sélec- | Ce message s'affiche quand un numéro de cycle non programmé est sélectionné sur le
7 |tion PLC/API. Pour éliminer la condition d'erreur, appuyer sur le bouton EFFACER.
Cycle de Ce message s’affiche quand un numéro de cycle non programmé est sélectionné sur le
8 Flow Control | PLC/API. Pour éliminer la condition d’erreur, appuyer sur le bouton EFFACER.
Meule a Ce message s'affiche si un cycle d'équilibrage a été lancé mais avec la meule non en
l'arrét rotation. Pour exécuter le cycle d'équilibrage la meule doit étre en rotation : vérifier la
9 logique de la machine. Pour éliminer la condition d'erreur, appuyer sur le bouton EFFA-
CER.
RPM non Ce message s'affiche si la valeur de RPM courante n'est pas valide pour exécuter le
10 |Vvalide cycle demandé (meule a l'arrét, valeur différente des limites RPM Min / RPM Max pro-
grammeées)
Masses Ce message s'affiche quand les masses utilisées pour I'équilibrage ne sont pas correctes.
1 d'équilibrage | Calculer et utiliser des masses différentes. Pour éliminer la condition d'erreur, appuyer
insuffisantes | sur le bouton EFFACER.
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Type de Ce message s'affiche quand le type de moteur programmeé n'est pas supporté par le Groupe
12 moteur non | RX/TX raccordé. Pour éliminer la condition d'erreur, appuyer sur le bouton EFFACER
supporté
Temps max | Ce message s’affiche en mode AUTOMATIQUE ou MANUEL quand un cycle d’équilibrage
cycle équi- n'a pas été terminé dans le délai maximum autorisé (210 secondes). Si le cycle a été
13 |librage exécuté en mode AUTOMATIQUE, sélectionner le mode MANUEL et presser le bouton
EFFACER pour éliminer la condition d’erreur. Vérifier les conditions de travail du systéme
et s’assurer de I'absence de vibrations extérieures influencant le systeme.

5.2 Liste des Alarmes

NUM NOM

Erreur carte de

DESCRIPTIO
Ce message indique la présence d'un probléme de communication avec la carte

14 | traitement de traitement. Ignorer l'alarme pendant la session de reprogrammation du fir-
mware. Pour éliminer la condition d'erreur, appuyer sur le bouton EFFACER.
Capteur RPM Ce message s'affiche quand de fréquences non correctes sont relevées sur le
signal provenant du capteur RPM. L'alarme peut étre due a :
1) Capteur RPM mal branché
2) Positionnement non correct du capteur RPM
3) Mauvais fonctionnement du capteur RPM
4) Capteur RPM non correctement alimenté.
15 Solutions possibles :
1) Controdler le branchement du capteur RPM
2) Vérifier le positionnement du capteur RPM (distance entre capteur et repére)
3) Remplacer I'émetteur, en cas de transmission sans contact ou remplacer le
distributeur en cas d'application avec rétraction.
4) Remplacer I'électronique du P1DWB. Pour éliminer la condition d'erreur, ap-
puyer sur le bouton EFFACER.
Capteur de vibration | Ce message s’affiche en cas d’interruption du cable de I'accélérometre, pouvant
16 étre due a un cable débranché ou cassé. Pour résoudre le probléme, brancher le
cable ou remplacer le capteur de I'accélérométre. Pour éliminer la condition d'er-
reur, appuyer sur le bouton CLEAR.

17 Alarme Capteur de | Capteur de Home Position absent ou défectueux. Pour éliminer la condition d'er-
Home Position reur, appuyer sur le bouton EFFACER.

Transmission de Ce message s'affiche quand la transmission de données entre le stator et le rotor
données interrom- | est défectueuse. Contrbler que le stator et le rotor sont correctement interfacés

18 pue et s'assurer que leurs surfaces sont propres. Si la condition d'erreur persiste, le

probléme est a l'intérieur du stator et/ou du rotor ; l'intervention d'un personnel
autorisé est donc nécessaire. Pour éliminer la condition d'erreur, appuyer sur le
bouton EFFACER.

19 Alimentation du Ce message s'affiche quand la tension d'alimentation du rotor est insuffisante.
rotor Pour éliminer la condition d'erreur, appuyer sur le bouton EFFACER.
Température dans | Ce message s'affiche quand la température du rotor est critique. Solutions pos-
l'actionneur distant | sibles :

20 1) Contréler les conditions électriques du rotor

2) Controler les conditions mécaniques.
Pour éliminer la condition d'erreur, appuyer sur le bouton EFFACER.
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21

Canal acoustique
du rotor

Ce message s'affiche quand un probléeme se produit pendant la communication
entre P1DWB et téte d'équilibrage relative au contact du bruit acoustique. Pour
éliminer la condition d'erreur, appuyer sur le bouton EFFACER.

22

Panne du pilote des
moteurs

Ce message s'affiche quand les commutateurs de pilotage des moteurs a bord de
I'actionneur distant (rotor) sont défectueux. L'intervention d'un personnel autorisé
est alors nécessaire. Pour éliminer la condition d'erreur, appuyer sur le bouton
EFFACER.

23

Interruption de liai-
son des moteurs"

Ce message indique une interruption sur la ligne d'alimentation des moteurs.
Contréler les connecteurs et les cables de branchement. Si la condition d'erreur
persiste, le probléme se situe dans la téte d'équilibrage ; l'intervention d'un per-
sonnel autorisé est donc nécessaire. Pour éliminer la condition d'erreur, appuyer
sur le bouton EFFACER.

24

Dépassement de
I'absorption de puis-
sance des moteurs

Ce message s'affiche quand la charge des moteurs des masses d'équilibrage est
proche de sa limite. Passer en mode TEST et alimenter les masses d'équilibrage
dans toutes les directions pendant quelques secondes. Si l'erreur persiste, le dys-
fonctionnement se situe a l'intérieur de la téte d'équilibrage et l'intervention d'un
personnel autorisé est donc nécessaire. Pour éliminer la condition d'erreur, ap-
puyer sur le bouton EFFACER.

25

Données erronées

Ce message s'affiche a la suite d'une programmation non cohérente de valeurs
importantes pour le systéme d'équilibrage. Pour éliminer la condition d'erreur, ap-
puyer sur le bouton EFFACER et corriger les données erronées.

26

Probléme d’alimen-
tation

Ce message s'affiche quand un probléme d'alimentation de la carte de traitement
a été détecté. Pour éliminer la condition d'erreur, appuyer sur le bouton EFFACER.

27

Sorties en court-cir-
cuit

Ce message indique la présence d'un court-circuit avec au moins l'une des bornes
de sorties et la masse externe. Contrbler les branchements a la machine. Si la
condition d'alarme persiste, le probléeme se situe dans I'électronique de contréle ;
l'intervention d'un personnel autorisé est donc nécessaire. Pour éliminer la condi-
tion d'erreur, appuyer sur le bouton EFFACER.

28

NON UTILISE

29

Echec de la fonc-
tion RPM

Indique que le P1DWB ne parvient pas a gérer le signal RPM.

31

Echec de la fonc-
tion d'équilibrage

La communication entre P1DWB et téte d'équilibrage relative a la fonction d'équi-
librage ne s'établit pas.

32

Echec de la fonction
Acoustic Emission

La communication entre P1DWB et téte d'équilibrage relative a la mesure du bruit
acoustique ne s'établit pas.

33

NON UTILISE

34

Valeur de déséqui-
libre non valide

Ce message s'affiche quand une valeur invalide pour la mesure du déséquilibre
est détectée. Pour éliminer la condition d'erreur, appuyer sur le bouton EFFACER.

35

Echec de l'algo-
rithme d'équilibrage

Ce message s'affiche quand il n'est pas possible de calculer la position des
masses. Pour éliminer la condition d'erreur, appuyer sur le bouton EFFACER.

36

Demande cycle en
cours

Ce message s'affiche quand la demande n'a pas été effectuée car une Demande
cycle est en cours et risque d'altérer I'état du traitement. Contréler si une Demande
cycle de la part de la logique E/S est en cours. Pour éliminer la condition d'erreur,
appuyer sur le bouton EFFACER.

37

Meule non arrétée

Ce message s’affiche sila meule n’a pas été arrétée entre un cycle d’équilibrage et
le suivant. Pour procéder au cycle d’équilibrage suivant, la meule doit étre arrétée,
les poids déplacés en nouvelle position, et enfin la meule doit étre redémarrée.

Pour éliminer la condition d'erreur, appuyer sur le bouton EFFACER.
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