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Este producto es conforme a las siguientes directivas: Este producto es conforme a los siguientes
«  2014/30/UE Directiva sobre compatibilidad reglamentos del Reino Unido:

electromagnética (CEM) + S12016/1091 The Electromagnetic Compati-
* 2011/65/EU RoHS & 2015/863/EU RoHS III bility Regulations 2016

+ S12012/3032 The Restriction of the Use of
Certain Hazardous Substances in Electrical
and Electronic Equipment Regulations 2012

Las normas aplicadas son:

« EN61326-1 (EMC)

« EN®61010- 1 (SAFETY)
« ENIEC 63000:RoHS

Acerca de la directiva “ROHS” que regula la presencia de ciertas sustancias peligrosas en los aparatos eléctri-
cos y electronicos Marposs: http://www.marposs.com/compliance_detail.php/eng/rohs

Sobre el posible uso de materias primas procedentes de zonas en guerra en los productos Marposs, véase:
http://www.marposs.com/compliance_detail.php/eng/conflict_minerals
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INFORMACION PARA LOS USUARIOS
De conformidad con la norma IEC 62262 (CEI EN 62262-clasificacién CEl 70-4) “Grado de resistencia a los
impactos mecanicos”.
El equipo posee un nivel energético de proteccion igual a 1 J, correspondiente a un grado IK06 (ref.
IEC62262). El nivel de energia se ha verificado segun la prueba de la norma EN 61010-1: 2010 apartado
8.2.2 (ensayo de impacto). En caso de rotura del cristal, manipular el objeto solo con guantes adecuados y
contactar con el servicio de asistencia para la sustitucion del equipo.

INFORMACION PARA LOS USUARIOS
segun la Directiva 2012/19/UE y del reglamento UK Sl 2013/3113 sobre los residuos de aparatos
eléctricos y electronicos (RAEE-WEEE).

El simbolo del contenedor tachado, presente en el aparato o en su embalaje, indica que el producto, al final
de su vida util, debe eliminarse por separado con respecto a los demas residuos.
El fabricante del aparato se encarga de organizar y gestionar su recogida selectiva cuando llega al final de
la vida util. El usuario que desee deshacerse de este aparato debera ponerse en contacto con el fabricante
y seguir el procedimiento que este aplique para la recogida selectiva del aparato al final de su vida util.
La adecuada recogida selectiva del aparato desechado para su posterior reciclaje, tratamiento y elimina-
cion, realizados de forma respetuosa con el medioambiente, contribuye a evitar posibles efectos negativos
para el medioambiente y la salud, y favorece la reutilizacién y/o el reciclaje de los materiales que compo-
nen el aparato.
La eliminacion incorrecta del producto por parte de su propietario comporta la aplicacion de las sanciones
administrativas previstas por la normativa vigente.




Manual de programacion y uso MARPOSS

iNDICE

1. DESCRIPCION GENERAL DEL EQUIPO. ... eeeeeeeeeccccces s e e s e e s e e e s s e s s s s e e 9
1.1 1cON0S gENErales Al PANEN ...........oooo ittt e e e e e e e e e e e e eeaaaaeeeaean 11
1.2 MENU AIGIMAS Y AVISOS ...ttt ettt e oo oo e oottt ettt e e e e e e e e e e aaete e e e eeaaaaeeeeeaaannnssenneaeaaaaaens 12
1.3 Pagina de seleccién del modo de funCionamliento................uuuueiiiiiiiee e 13
1.4 Diagrama de flujo del MeNU PANEI ............c..e et a e 14

2. MENU CONFIGURACGION.......cceeeeeeecete s s e e e s e s e e se s nmems s ss s s s s s s s s s e s s s nnnnnnmnsnssssssnsnsssnnnnnnnns 16
D Y 1= a T @] o Tor (o] 1= SO OUUO 17
2.1.1 SEIECCION AEIHTIOMIA@ ...t 17
2.1.2 Seleccion de la unidad de MEIAA................cooiiiii e 18
2.1.3 Pégina de programacion de [aS E/S ...t 19
2.1.4 BloQUEO A€ 1@ PANTAIIA...............oooeeeeeeeeee ettt 20
205 VISTAS ..ot 21
2.1.6 Adaptador ETNEINEL ... 23
b2 |V =T o W o o o TR o USRS 24
2.2.1 Menu Configuracion Equilibrador (WB Head SEIUPD ) ... 24
2.2.2 MeNU AIGOIIEMO WB...........oi e 26
2.2.3 SENSOI A€ QCEIEIACION. ... 30
2.2.4 SENSOT A RPIM ...t 30
2.3 MENU USUAIIO ...ttt ettt e e oo oo e 4ottt e et e e e e e e e e e aa e nnssssneeeaeaaaeeeeaaaannnnnnneees 31
2.4 MENU Pru@ba E/S........ ettt ettt e e e e e e e e e e et e e e e e e e e e e e e e nnnenneees 32
B 1V =T g WS T £] (=T 1 - USRS 33
2.5.1 INfOrmMacion Al @QUIPO ..ot 33
2.5.2 PANEL.......ooo et R et 34
2.5.3 Guardar captura de PAntalla ..ot 35
2.5.4 Restaurar datos de FADIICA ..ot 36

B T 1/ = L o 0 LS 37
3.1 MenuU ProgramaciOn SET ........ooo ittt e e et e e e e ettt e e s et e e e e r e e e e 39
3.1.1 ProgramaciOn RPIM ...ttt ettt 141281ttt 39
3.1.2 ProgramaciOn ACEIEIACION. ...t 40
3.1.3 Programacion EQUIIIDIATO. ...ttt ettt ettt 41
3.1.4 Programacion Algoritmo de @qQUIlIDIadO ...ttt 43
I T G TR =T a1 o g = To U 1= 1 o= [OOSR 46
3.1.5.1 Emision acustica - Parametros GAP...........ccccuireeersssmmsssmrissssssssssssssssssssssssssnsssssnsssssssssssssessssnsssssnnesssnnssssnnes 47
3.1.5.2 Emision acustica - Parametros CRASH............cccciiiimminsimicsrrissssssssssssssssssssmssssssssssssssssssssssssnsssssnnesssnnssssanes 52
3.1.5.3 Emision AcUstica - GANANCIA EA .........ooiiiciiiiieeissmsssssmsssssssssssssssssssssssssssssssnsssssnsssssssssassssssssnsssssnnssssnnesssnnes 56

4. MENU VIS TAS ...ttt ettt s s s s s s s s e e e e e e e e e e s s ssssssssssssaasesee e e e e e s nnnnnnnsssssssssssnsnnnnnnnnnns 57
o Y =T TW Yo =] =T = o7 o o USRS 58
4.2 MeNU ESPECLIO ACEIEIACION .........uueeeeeeeeeee e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e eereasssab e ns 58
TG 1V 1= o W Lo U1 o] 7= Lo o USRS 61
4.3.1 Pégina de visualizacion Equilibrado @UEOMALICO............cocoriiriinsiss et 62
4.3.2 Péagina de visualizacion EQUIlIbrado ManUAL................ccccoiiniscsesese e 63
4.3.3 PAGINA Pre@QUIIIDIATO .............ooeeiii s 65
4.3.4 PAGina POSICION A INICIO...........oiieeesee ettt 71
4.4 Pagina Prueba de @QUIlIDIATO.............coooiuiiiiieeeee ettt 73
4.4.1 COITIENTE CONSUIMUAA ...t 74
4.4.2 TeNSION A€ trANSIMUSION. ..ot 75
Q.43 TEIMPEIALUIA........ooooieieee a2t 76
4.5 MeNU EMUSION ACUSHICA ...ttt e e e e e e e e e e st e e e e e aaaaeeeeaaannnnnnnees 77
4.5.1 PAGING EMISION ACUSHICA ... 78
4.5.2 PAGING PUEBSIA @ CEIO ...t 79
Y =T T ] = oo I = RS 80

5. ALARMAS Y AVISOS ......eecciii e e et e e e e st ettt sss s s s s s s s s s s e s s e e s sn s nmnmssssssssssssssnsssneeesnnnnnnnnnnnnn 83
Lo T ) = o L= = VT PR 83

LA 13 = o [ 1= 1= [0 0 T = T 84



VMIARPOQOSS Manual de programacion y uso



Manual de programacion y uso MARPOSS

1.DESCRIPCION GENERAL DEL EQUIPO

El panel del operador de P1DWB esta dotado con una pantalla LCD tactil
(resolucioén 272 x 480 pixeles — dimensiones 4.3”) con la que se puede pro-
gramar y visualizar las medidas.

» RIPCION D VIENU IN ®
Condicion de alarma. Este icono indica si existen alarmas o avisos.
MENU ALARMAS Y AVISOS

Este icono indica el modo de funcionamiento y el niumero de set usado actualmente.

MENU SELECCIGN FUNCIONAMIENTO

Pulsar este botén para volver a la pagina de Inicio.

Pulsar este botdn para volver a la pagina anterior.

En esta barra se indica el titulo de la pagina.

SERVICE USER En esta barra se indica el tipo de usuario.

MENU USUARIO

E Pulsar esté botdn para acceder al Menu Vistas

VIEWS MENU VISTAS

==  Pulsar esté boton para acceder al Menu Prog.
> —

—— ’

PROG MENU PROG.

#.b. Pulsar esté boton para acceder al Menu Configuracién

MENU CONFIGURACION
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Especificaciones de programacion del P1DWB versiéon Contactless (CG) y Recarga (R):

DATOS VISUALIZADOS Y PRO-

GRAMACION P1DWB_R P1DWB_CG
Contraseina Tres niveles: Tres niveles:
1.End User 1.End User
2.0EM 2.0EM
3.Service 3.Service
Fijar 1 solo ciclo 8 ciclos
Unidad de medida micras micras
mm/s mm/s

Idioma

Italiano — Inglés — Francés — Ale-
man — Espafiol — Ruso — Chino
simplificado — Japonés

Italiano — Inglés — Franceés — Ale-
man — Espafol — Ruso — Chino
simplificado — Japonés

Version de software 1,8 1.8
Tipo de cabezas de equilibrado FT contacts FT cl/less sH
ST contacts ST clless sH

FT cl/less sH + Gap
ST cl/less sH + Gap

RPM max. = 99999
introduccién del valor manualmente
en caso de sensor defectuoso

Posicion de Inicio NO Si (ciclo estatico)

Tipo de grupo TX/RX No se aplica E78/E82
Mini CT

Regulacién de tensién NO Si, con valores diferentes entre:
E82/E78 entre 12.2V y 15.0 V con
motores parados.
Mini CT valor 6ptimo entre 23 V y
26 V.

Impulsos por vuelta 1 2 para E78/E82
1 para Mini CT

Sensor de control de RPM si si

Limites RPM RPM min. =60 RPM min. =60

RPM max. = 99999
introduccion del valor manualmente
en caso de sensor defectuoso

Tipos de motores WB

Escap / Faulhaber1724
Faulhaber1016 / Faulhaber1516 /
Faulhaber 1024

Escap / Faulhaber1724
Faulhaber1016 / Faulhaber1516 /
Faulhaber 1024

Prueba de los Motores

si

si

Velocidad de los motores

Baja

Medio Baja
Medio Alta
Alta

Automatica

Baja
Medio Baja
Medio Alta
Alta

Automatica
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1.1 lconos generales del panel
En las paginas de los menus es posible encontrar los siguientes iconos:

AV AN

Si hay mas datos de los visualizados en una pagina, se mostraran unas flechas
para desplazarse hacia arriba o hacia abajo y visualizar todos los datos.

Este icono situado al final de la cadena de un parametro indica que se abrira
una ventana de seleccién multiple.

Este icono situado al final de la cadena de un parametro indica que se abrira
otra pagina de programacion.

Este icono situado al final de la cadena de un parametro indica si se encuentra
habilitado o deshabilitado.

Este icono situado al final de la cadena de un parametro indica que es posible
abrir un teclado numérico para modificar el valor.

CANCEL CONFIRM

Estas casillas de verificacion se utilizan para seleccionar un parametro entre dos
0 mas datos.

CANCEL

CONFIRM

SAVE

Qid <
O,

Dentro de las paginas, tras modificar los datos, pueden aparecer algunos de los
siguientes botones para guardar/confirmar las modificaciones efectuadas o para
cancelar y salir.

1
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1.2 Menu Alarmas y Avisos

Este icono indica si existen alarmas o avisos.
Azul = Ninguna alarma
Amarillo = Aviso

Rojo = Alarma

Para visualizar toda la lista de alarmas y avisos, consultar el capitulo

Alarmas y avisos.

ALARMAS Y AVISOS

Si hay algun aviso o alarma, pulsando el correspondiente botén es posible visualizarlo y efectuar las operacio-
nes indicadas en la descripcion para restablecerlo.

EJEMPLO DE AVISO: EJEMPLO DE ALARMA:

O
EIENES |t

ALARM #16

Accelerometer sensor

Invalid RPM
This message is shown when
. . . an interruption of the
This message is shown if the P
) ; accelerometer cable occurs,
RPM value is not valid for the .
it may be caused by a cable
selected cycle. To reset the .
e disconnected or broken. To
error condition press the
solve the problem connect
CLEAR button.
the cable orreplace the

accelerometer sensor. To

En la pagina se indica el numero de aviso o alarma, el titulo y un texto que explica la razén de la alarma y como

resolverla.

v PN
Si es necesario, utilizar las flechas para visualizar todo el mensaje.

Utilizar el botén BORRAR para restablecer la alarma o el aviso.

12
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1.3 Pagina de seleccion del modo de funcionamiento

Este icono indica el modo de funcionamiento y el numero de set usado
actualmente.

m Modo de funcionamiento manual

)
‘I'."

Modo de funcionamiento automatico

El nimero de la parte superior indica el niumero de set seleccionado.

Pulsando el botén del modo de funcionamiento se accede a la pagina de seleccion del set.

nnﬁ ) SETSE;CTION N

MODE SELECTION

SSEEE R En esta seccion es posible seleccionar el set utilizando las flechas para des-
< 3 > plazar los sets hacia delante o hacia atras.

Pulsar CONFIRMAR para guardar las modificaciones y
salir de la pagina.

CONFIRM

CANCEL salir de la pagina.

- Pulsar CANCELAR para cancelar las modificaciones y

CANCEL CONFIRM

13
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1.4 Diagrama de flujo del menu panel
P1DWB Version Contactless
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P1DWB Versién con Recarga

MARPQOSS
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2.MENU CONFIGURACION

En el Menu CONFIGURACION se encuentran todos los submenus para programar y configurar el equipo

MENU OPCIONES

vy IDIOMA
OPTIONS UNIDAD DE MEDIDA
PROG. E/S
BLOQUEAR PANTALLA
VISTAS PAGINA INICIO
GRAFICO EA (*)
2 ETHERNET ADAPTER PREEQUILIBRADO (%)
_ﬁ MENU PROGRAMACION HARDWARE
CONFIGURACION EQUILIBRADOR
SETTINGS d"
HW PROG ALGORITMO WB EQUILIBRADO AUTOMATICO

PREEQUILIBRADO (*)
CONFIGURACION SENSOR ACC

R

SETTINGS MENU USUARIO

Eﬁéla ’ a END USER

OPTIONS HW PROG OEM

R =

USER

SERVICE USER

MENU PRUEBA DE LAS E/S

USER I/O TEST
BITS DE ENTRADA
@ 1/O TEST
SYSTEM BITS DE SALIDA
MENU SISTEMA
@ INFORMACION DEL EQUIPO
SYSTEM PANEL BRILLO
CALIBRACION PANTALLA TACTIL
GUARDAR CAPTURA PRUEBA PANTALLA TACTIL
DE PANTALLA RESTABLECIMIENTO DEL CALIBRADO
RESTAURAR DATOS DE
FABRICA
NOTA (¥)
[ Funcion activa solo para la version Contactless
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2.1 Menu Opciones

Programacion solo en modo manual Visualizacién solo en modo automatico

Nivel de acceso 1 (End User)

1) (1) En el menu Opciones es posible programar:
o o[l e n ¥e

LANGUAGE —
[ ne ENGLISH — UNIDAD DE MEDIDA
i e
OPTIONS PROG MEASURE UNIT > )
PROGRAMACION E/S
& 1/0 PROG >
BLOQUED DE LA PANTALLA
USER 1/O TEST LOCK SCREEN >
@ VIEWS S VISTAS
ETHERNET
SYSTEM ETHERNE > ETHERNET ADAPTER

2.1.1 Seleccion del idioma

Nivel de acceso 1 (End User)

En esta pagina es posible seleccionar el idioma del panel entre los disponibles.

BN ROCDRGEE

OPTIONS LANGUAGE LANGUAGE

e ==y Ol G
MEASURE UNIT > DEUTSCH QO mauano O
1/0 PROG > ENGLISH (OM:EES: O
LOCK SCREEN > FRANGAIS QO rycckmin (@)
VIEWS > ITALIANO QO EspafioL @)

AL v A

17
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2.1.2 Seleccion de la unidad de medida

Nivel de acceso 1 (End User)

En esta pagina es posible seleccionar la unidad de medida con la cual se visualizara la medida de la acustica y

[n|¥]e

del equilibrado.

HENE
oo

OPTIONS MEASURE UNIT
LANGUAGE —_ UNBALANCE —
ENGLISH = pm =

) ACOUSTICEMISSION ==
MEASURE UNIT > LINEAR =
1/0 PROG >
LOCK SCREEN >
VIEWS >

Para el EQUILIBRADO, es posible seleccionar entre um o mm/s, mientras que para la ACUSTICA entre Lineal o
Decibelios.

«[n Ve R en e

UNBALANCE ACOUSTIC EMISSION

pm @ LINEAR @
mm/s O DECIBEL O
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2.1.3 Pagina de programacion de las E/S

Nivel de acceso 2 (OEM)

RN BRI
oo oo

OPTIONS 1/0 PROG
LANGUAGE — PLC MIN TIME e
ENGLISH — 0.001 =

FCTYPE —_
MEASURE UNIT > ENHANCED —
> FC BOOT MODE —
1/0 PROG > AUTOMATIC —
WB CYCLE ENABLE
LOCK SCREEN > IGNORE IN MANUAL D
OUTPUT BIT IN MAN.
VIEWS > ENABLED D

DURACION MiN. PLC
Define el valor minimo, expresado en segundos, del tiempo de activacion para cada bit de salida correspondiente
al control del umbral (intervalo 0.0001 + 0.999 s).

TIPO CONTROL FLUJO

Define el tipo de control de flujo utilizado

» Modo ENHANCED

* Modo LEGACY para compatibilidad con unidades electrénicas E78 y E82

FC BOOT MODE
Permite seleccionar el modo AUTOMATICO o MANUAL cuando se enciende la unidad electronica.

HAB. CICLO WB
Esta opcidn permite al operador mover la cabeza equilibradora (equilibrado manual, equilibrado automatico y ciclo
de home) incluso si falta la sefial Habilitar ciclo WB.

BITS DE SALIDA EN MAN.
Esta opcidn permite tener las salidas habilitadas también en modo manual (para la funcién de preequilibrado)

19
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2.1.4 Bloqueo de la pantalla

Nivel de acceso 2 (OEM)

) Esta funcion permite activar o desactivar el
nn bloqueo de la pantalla. Cuando la pantalla
esta bloqueada, el operador puede visuali-

zar los datos y las mediciones, pero no pue-

LANGUAGE Lock de modificar ningun parametro.
ENGLISH

O

Activada la funcién BLOQUEQO también
aparece la funcion RETENTIVO. Si se habi-
lita, permite mantener el blo-
queo incluso tras el reinicio

del panel.
> LOCK SCREEN

MEASURE UNIT

Para habilitar/deshabilitar la

LOCK SCREEN
LOCK z funcion BLOQUEO, se re-

quiere una contrasefia de
nivel OEM.

>
I/0 PROG >
>
>

VIEWS
RETENTIVE

CANCEL SAVE

OPTIONS

EEEE
oo

LANGUAGE
ENGLISH

la] Cuando la funcion BLOQUEAR PANTALLA esta activada, se muestra un
candado en el icono de la pagina de INICIO.

Sl > Como se indica en el ejemplo de al lado, se deshabilita la posibilidad de
modificar los parametros

I/0 PROG >

LOCK SCREEN >

VIEWS >



Manual de programacién y uso VMIARPOSS

2.1.5 Vistas

Nivel de acceso 1 (End User)

BN BN

Si se pulsa el boton VISTAS, se accede a una
subpagina para programar:

SELECCION DE LA PAGINA DE INICIO

LANGUAGE o START PAGE —
ENGLISH — HOME —
R —— GRAFICO DE EMISION ACUSTICA
MEASURE UNIT > EMISSION GRAPH 2
PREEQUILIBRADO

/0 PROG > PRE - BALANCING >

LOCK SCREEN >

VIEWS > D

MENU VISTA - SELECCION DE LA PAGINA DE INICIO

En esta pagina es posible seleccionar qué pagina se desea visualizar al poner en marcha el equipo, seleccio-

nandola entre las de la lista.
(1 )
R BRI

RIEIENES

START PAGE START PAGE
owe E= vome @ HHawn O
EMISSION GRAPH 2 cveestarr . O Balanaine O
PRE-BALANCING > acceteraTon (O MAtaNGiNG O
AxCELLRATES QO ere-paanene Q
S oK QO wHomerositon QO

ENEE ENES
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MENU VISTA - GRAFICO EMISION ACUSTICA

Esta pagina sirve para configurar la escala de los tiempos del grafico de emisién acustica.

«[n o e ncte

O
RIEICSEY

ACOUSTIC EMISSION
VIEWS GRAPH TIMEBASE

START PAGE — TIMEBASE ——

HOME — 0.500 s/div ==— 0.100 s/div O

ACOUSTIC

EMISSIONGRAPH 2 ) 0.200 s/div O

PRE - BALANCING ) .
0.500 s/div @
1.000 s/div O
2.000 s/div @)

MENU VISTA - PREEQUILIBRADO

«[n|Welen|e

VIEWS PRE - BALANCING
START PAGE SCALE ZERO POSITION

— — Esta pagina sirve para:
HOME — upP —
ACOUSTIC START 3 / ESCALA POSICION CERO
EMISSION GRAPH > > DISAB. BELOW L1 El Configurar el cero de la escala goniométrica
REBAL / arriba a la derecha.
PRE- BALANCING > pisas. geLow 2 [

START3
Deshabilitar la funciéon de reequilibrado
(Start 3) por debajo del umbral L1

REEQUILIB.

Deshabilitar la funcién de reequilibrado (Re-
equilib.) por debajo del umbral L2

22
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2.1.6 Adaptador Ethernet

Nivel de acceso 1 (End User)

Pagina que contiene los datos de programacién de Ethernet para la conexién a la P1DWB Tool.

BOLE BGE

OPTIONS ETHERNET ADAPTER

A BLAES — IP MODE —

ENGLISH — STATIC IP =

AUTOSETUPTIME ;PQI;DP;:?)SZOO anzer

I/0 PROG > SUBNET MASK —
255.255.255.0 o

LOCK SCREEN > GATEWAY S
192.168.0.254 —

VIEWS >

ETHERNET \

ADAPTER / >
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2.2 Menu Prog. HW

Nivel de acceso 2 (OEM)

EEIGE
I —

Permite acceder al menu para programar las
cabezas de equilibrado.

|E; ¢l /’ WB HEAD SETUP > ALGORITMO WB
-

SETTINGS

nna CONFIGURACION EQUILIBRADOR

HW PROG
OPTIONS WB ALGORITHM > Menu para programar los parametros para el algo-
ritmo de equilibrado.
k ACC SENSOR SETUP >
CONFIGURACIGN SENSOR ACC
USER /O TEST M NSOR >
Permite acceder al menu para programar las alar-
mas correspondientes al sensor ACC.
@ CONFIGURACIGN SENSOR RPM
SYSTEM

Permite acceder al menu para programar las alar-
mas correspondientes al sensor RPM.

2.2.1 Menu Configuracion Equilibrador (WB Head Setup )

Nivel de acceso 2 (OEM)

ClolFo] [GfelHe
e

WB HEAD SETUP

wrwose > Lo B ESTAoocsees ..
Indica si la conexién de la cabeza equilibradora

RX/TX GROUP — esta habilitada o no.
WB ALGORITHM > AT =

SENSORS TYPE —
ACC SENSOR SETUP ) JIPS =

Conexion de la cabeza NO habilitada

RPM SENSOR > MOTORS TYPE = Esta funcion solo se utiliza en caso de preequi-
SETUP ESCAP-FAULH1724 =

librado manual cuando no hay cabeza equilibra-
dora.

Conexion de la cabeza habilitada
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RILEID e
o

GRUPO RX/TX

EIEIENEY

WB HEAD SETUP

RX/TX GROUP

HEAD STATUS l Seleccion del grupo receptor/transmisor co-
CONNECTED ¥ MINICT @ nectados al P1DWB.

RX/TX GROUP ——

T == minicT+aEout O

SENSORS TYPE —

5 A = MINI CT + LF O

MOTORS TYPE —

ESCAP-FAULH1724 =— E82/E7T8N O

WB HEAD SETUP

SENSORS TYPE

DGO RO oo
o

HEAD STATUS Seleccion del tipo de sensor integrado en la
CONNECTED El AE SENSOR B[ cabeza equilibradora.
RX/TX GROUP —_—
T — HOME SENSOR ™ o
Sensor acustico
SENSORS TYPE —
A A _— Sensor de posicién de inicio
MOTORS TYPE —

NONE Ningun sensor presente

ESCAP-FAULH1724

'3 Seleccionar el tipo de motor utilizado en la
cabeza equilibradora.

MOTORS TYPE Dato que se debe programar en funcion de la
cabeza utilizada.

WB HEAD SETUP

ey E sovenn @
m: |X g*_?OUP = FAULH1506 O
%NS()‘RS TYPE = FAULH1016 O
ESJEE-SF:YJEHIIZ‘I = = FAULH1024 @)

NOT SPECIFIED O

25
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2.2.2 Menu Algoritmo WB

Nivel de acceso 2 (OEM)

0 U
nn & ‘, @ Si se pulsa el boton Algoritmo WB,
m se accede a una subpagina para

WB ALGORITHM programar.
WB HEAD SETUP > gg{gﬁ‘aﬁlg ) EouiLiBRADO AuTOMATICO
WB ALGORITHM > > PRE - BALANCING > PrEEQUILIBRADD

ACC SENSOR SETUP >

RPM SENSOR >
SETUP

MENU ALGORITMO WB - EQUILIBRADO AUTOMATIC

En este menu es posible agceder a la programacion de los parametros para cada tipo de algoritmo de equilibra-
do: NORMAL, LENTO y RAPIDO.

R RIEIED

WB ALGORITHM AUTOMATIC BALANCING

BALANCING >> NORMAL >
PRE - BALANCING ) SLOW >
FAST >
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TIPOS DE ALGORITMO:

NORMAL LENTO RAPIDO

EILIESEY

AUTOMAJ (I)(;!BBH.:LLANCING, AUTOMATIC BALANCING, AUTOMATIC BALANCING,
SLOW FAST

UNBALANCERIPPLE ~ opoee UNBALANCERIPPLE ... UNBALANCE RIPPLE eeeen
[lm] 0.150 == [bm] 0.150 == Wl ==
LF

mme- LF

1.000 = 3.000 ==

0.100 =

07 0z 0> O

08 070> 0O

0 070”08
|

Se encuentran disponibles los siguientes tipos de algoritmo de equilibrado a los que corresponden parametros
predefinidos en funcion de la tipologia de la maquina rectificadora.

Normal Equilibrado normal: aconsejado para maquina rectificadora “normal”
Lento Equilibrado lento: aconsejado para maquina rectificadora “elastica”.
Rapido Equilibrado rapido (agresivo): aconsejado para maquina rectificadora “rigida”.

RIPPLE DESEQUILIBRIO: La entidad de la oscilacion (RIPPLE) se tiene que detectar e introducir en este para-
metro para que el algoritmo de equilibrado sea optimizado para la aplicacion.

LF — A — K1 —K2 son los valores de los parametros del algoritmo de equilibrado y solo deben ser modificados por
personal de Marposs.

NOTA
Los parametros presentes en estas paginas se pueden visualizar y/o programar en funcién del nivel
de usuario con el que se accede:

NIVEL 1: puede visualizar RIPPLE DESEQUILIBRIO, pero no puede modificarlo.

NIVEL 2: puede visualizar y modificar RIPPLE DESEQUILIBRIO, pero solo puede visualizar el
parametro LF.

NIVEL 3: puede visualizar y modificar todos los parametros.

27
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MENU ALGORITMO WB - PREEQUILIBRADO

BN BEEE RO

rre-oaumane

BALANCING > e @ = ? O,
PRE - BALANCING ]> WEIGHT POSITIONS ) S O
® O
© O

MUELA & GONIOMETRO
Seleccionar el sentido de rotacion de la muela (RPM) / Direccion del goniometro (°)

Sentido de rotacion de la muela (RPM) / Direccion del goniémetro (°)

Por “sentido de evaluacion de los angulos” se entiende:

* escala graduada en la brida portamuela para el posicionamiento angular de los pesos de equilibrado en el
caso de preequilibrado "pesos fijos/angulos variables".

Las combinaciones posibles son las siguientes:

- Rotacién de la muela ¥ sentido horario
O Direccién del goniémetro # sentido HORARIO

AFM Rotacion de la muela # sentido antihorario
Direccién del goniémetro # sentido HORARIO

RFM Rotacion de la muela # sentido horario
Direccion del gonidémetro # sentido antihorario

D

M Rotacion de la muela + sentido antihorario
Direccion del gonidémetro + sentido antihorario

D
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MENU ALGORITMO WB - POSICION PESOS

RILIED IR

EILIESEY

WB ALGORITHM PRE - BALANCING WEIGHT POSITIONS

AUTOMATIC > WHEEL & @ — START 1 POSITION 1 nmman
BALANCING SCALE — E 0.0 e
> START 1 POSITION2 .....

PRE - BALANCING > WEIGHT POSITIONS > EI 180 0 e
START 2 POSITION 1 mman

= 60.0 =

START 2POSITION2 .....

C] 180.0 =

SET DEFAULT t?j

Esta pagina sirve para configurar la posiciéon de los pesos durante los dos primeros pasos del procedimiento de
preequilibrado que se utilizaran en la programacion de los nuevos sets.

CONFIGURACION POR DEFECTO
al pulsar este botoén, se restableceran los valores predefinidos
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2.2.3 Sensor de aceleracion

Nivel de acceso 2 (OEM)

1) 1) ALARMA SENSOR permite des-
nn nn " habilitar la generacién de la alarma
de acelerometro desconectado. En

es posible enmascarar la alarma

SENSOR ALARM durante los segundos configurados
WB HEAD SETUP > ENABLED |/| en RETRASO ALARMA.

ALARM DELAY —meen
WB ALGORITHM > 0 =

ACC SENSOR SETUP > >

RPM SENSOR >
SETUP

2.2.4 Sensor de RPM

R R

SENSOR ALARM ALARMA SENSOR permite desha-
WB HEAD SETUP > ENABLED Z bilitar la generacién de la alarma de
RPM desconectado. En cualquier
ALARM DELAY ===== Caso, si esta habilitada, es posible
WB ALGORITHM > 1 ===== enmascarar la alarma durante los
segundos configurados en RETRA-

ACC SENSOR SETUP > SO ALARMA.

RPM SENSOR
SETUP > >
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2.3 Menu Usuario
En esta pagina es posible seleccionar el nivel de usuario.

Nivel de acceso 1 (End User)

«[a]weelnfe
el

SETTINGS
USER
|!Jh"| , END USER O
OPTIONch HW PROG USER
OEM USER O
USER
4 & ] SERVICE USER ®
Ust USER TEST

SYSTEM

El equipo P1DWB ofrece varias posibilidades de uso en funcién del usuario que se conecte. Estas abarcan desde
la visualizacion de los datos y procesos de medida hasta la programacion de los sets, pasando por el cambio de la
configuracion de la unidad electrénica conectada.

Puesto que no todos los usuarios pueden y deben utilizar todas las funciones, el uso del equipo P1DWB prevé tres
niveles distintos:

» Elusuario END USER (E) puede visualizar, en modo automatico, el desarrollo de las mediciones y la supervi-
sion por medio de sensores. Durante las mediciones también puede aportar correcciones al ciclo de mecani-
zado. Ademas, puede visualizar los datos programados para la unidad electrénica. Se encarga asimismo de
efectuar algunas operaciones de configuracion. Condiciones por defecto.

*  El usuario OEM (O) también tiene la posibilidad de programar, modificar o borrar los sets. Tiene acceso a las
operaciones de configuracion y programacion permitidas. Por ello, este nivel de usuario esta destinado princi-
palmente al fabricante de la maquina y a su personal de servicio y esta protegido con contrasefa.

+ El usuario SERVICE (8) tiene la posibilidad de modificar los datos de configuracion y de programar, modificar
o borrar los sets siempre y cuando el hardware presente lo permita. Tiene acceso a todas las operaciones de
configuracion y programacion. Por ello, este nivel de usuario esta destinado principalmente al personal Mar-
poss y esta protegido con contrasefia.

En el Diagrama de flujo del panel se indican los niveles habilitados a las diferentes paginas y funciones.
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2.4 Menu Prueba E/S

Nivel de acceso 1 (End User)

SETTINGS

| L] G‘I ’

i) 9

OPTIONS HW PROG
USER /O TEST
SYSTEM

BITS DE ENTRADA

INPUT BIT

16
WB CYC.REQ.

17
WB CYC.ENA.

18

GAP CYC.REQ. .
19

CRASH CYC.REQ.
20

CYCLE# 1st BIT
21

CYCLE# 2nd BIT

22
CYCLE# 3rd BIT

RO BLED
(e o

1/0 TEST

INPUT BIT

OUTPUT BIT >

2
AUT/MAN

3
CYC.IN PROGRESS

4
ALARM

5
RPM ALARM

6
UNB.IN TOLER.1

Manual de programacion y uso

La prueba de las E/S puede ejecutarse tanto
en el modo de funcionamiento Manual como
Automatico:

Modo manual:

Visualizacion del estado de las entradas.
Visualizacién y/o modificacién del estado de
las salidas.

Modo Automatico:
Visualizacién del estado de las Entradas y de
las Salidas

BITS DE SALIDA

RLIED BIRCD R
e

OUTPUT BIT

OUTPUT BIT

8
D CRASH
9
D GAP
10
B CYC.IN PROGRESS

11
D HIGH UNBALANCE

12
HIGH ACCELERAT.

O
O
¥
B

NOTA
[ Para modificar los parametros en la pagina BITS DE SALIDA se requiere un acceso de nivel 2
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2.5 Menu Sistema

Nivel de acceso 1 (End User)

RGN RS

SETTINGS SYSTEM

En este menu es posible acceder y programar
las siguientes funciones:

EQUIPMENT 2
| ,!?!‘GCQI ’ ID?FORMATION > INFORMACIGN DEL EQUIPO
OPTIONS HW PROG PANEL >
PANEL
SAVE
2 Rekensnors
GUARDAR CAPTURA DE PANTALLA
USER OTEST FACTORY DATA >
RESTORE
e @ RESTAURACION DE LOS DATOS DE FABRICA
SYSTEM

SYS....

2.5.1 Informacién del equipo
Nivel de acceso 1 (End User)

En esta pagina es posible visualizar las versiones firmware de los diferentes componentes de la aplicacion.

(1]
EQUIPMENT
SYSTEM INFORMATION

EQUIPMENT ) PACKAGE CODE
INFORMATION BSM1D240010
PACKAGE VERSION
PANEL > V2.0A
MAIN UNIT FIRMWARE

SAVE
SCREENSHOTS Bl V2.0.0
T > RX/TX GROUP FIRMWARE
RESTORE V3.2
SERIAL NUMBER
B20GN0001

33



MARPOSS Manual de programacion y uso
2.5.2 Panel

Nivel de acceso 1 (End User)

En este menu es posible acceder a las funciones para regular el panel del P1DWB.

B RS

SYSTEM PANEL

BRIGHTNESS . BRILLO
EQUIPMENT > 100 = Pulsando el teclado es posible
INFORMATION regular el brillo del panel intro-
CALIBRATE duciendo manualmente el valor
PANEL > TOUCHSCREEN > de brillo deseado.
TEST
SAVE
SCREENSHOTS EI'/ W B E A %
RESET
FACTORY DATA
RESTORE > CALIBRATION >

PANEL - CALIBRACION Y PRUEBA DE LA PANTALLA TA

Nivel de acceso 3 (Service)

BRIGHTNESS mmen
100 =
CALIBRACION PANTALLA TACTIL
%b‘gﬁgﬁEEN > PRUEBA PANTALLA TACTIL
Accediendo a estas funciones es posible calibrar y probar la pantalla
TEST > ) tactil. Para ejecutar estas funciones hay que seguir las indicaciones que
TOUCHSCREEN se suministran en las paginas de prueba y calibracion.
RESET >
CALIBRATION
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PANEL - CALIBRACION Y PRUEBA DE LA PANTALLA
Nivel de acceso 3 (Service)

EIEIEGE IR
e

PANEL
RESET CALIBRATION

BRIGHTNESS —

100 =

CALIBRATE >

TOUCHSCREEN

¥55l,l1(-:H5CREEN > Are you sure you want to
reset touchscreen

RESET > calibration?

CALIBRATION >

CANCEL CONFIRM

2.5.3 Guardar captura de pantalla

Nivel de acceso 3 (Service)

VIARPOSS

Esta funcion sirve para poner a cero
la calibracién del panel y restaurar la
configuracioén de fabrica.

Manual y Automatico. [Service]

EQUIPMENT
INFORMATION

PANEL

>
>

SAVE . s s
M E/‘ El Funcion habilitada

Permite habilitar la funcién para guardar capturas de pantalla.

D Funcién deshabilitada

KN

FACTORY DATA >
RESTORE
SCREENSHOT SAVED
Si la funcion esta habilitada, se puede capturar cualquier imagen presionando sobre
cualquier parte del panel simultaneamente con dos dedos. Una vez capturada la ima- ~ The Screensdhtm;‘las been
saved to file

gen, aparecera el mensaje que se muestra al lado.

C:\temp\screen05.bmp.

Se pueden guardar hasta 10 imagenes (si se guardan mas de 10 imagenes, se so-

brescribiran las anteriores).

Las imagenes se pueden descargar del aparato utilizando la herramienta P1DWB. —
Esta funcion solo puede ser utilizada por el personal técnico de Marposs.
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2.5.4 Restaurar datos de fabrica

Nivel de acceso (OEM)

RO B
e

PANEL
FACTORY DATA RESTORE

BRIGHTNESS —

100 =

CALIBRATE >

TOUCHSCREEN

TEST > Are you sure you want to
MOUCHSCREEN restore device to its factory
RESET settings?

CALIBRATION

CANCEL CONFIRM

Esta funcion sirve para poner a cero el equipo y restaurar los datos de fabrica.

Manual de programacion y uso
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3.MENU PROG

Programacion solo en modo manual Visualizacién solo en modo automatico

Nivel de acceso 1 (End User)

BEE -

SET MANAGEMENT RPM

d 1 > ACELERACION
EQUILIBRADO
: ALGORITMO WE EQUILIBRADO AUTOMATICO
— PREEQUILIBRADO
PROG EMISION ACUSTICA PARAMETROS GAP
PARAMETROS CRASH
GANANCIA EA

Los datos de trabajo estan asociados a un nimero de set hasta un maximo de 8 sets para el PADWB versidn
Contactless, mientras que para la version PADWB con Recarga solo esta disponible un set, por lo que, en este
ultimo caso, se pasara directamente a la pagina de programacion del set descrita en el apartado siguiente.

PROGRAMACION SET - CREAR NUEVO SET

En la pagina inicial se indican los sets ya configurados y guardados. Para crear uno de nuevo pulsar:

O
LI

SET SELECTION
d

1
> < 2

Utilizar las flechas para visualizar el nime-
ro del set deseado (de 1 a 8).

Pulsar GUARDAR para guardar el nuevo
set o CANCELAR para cancelar y salir.

CANCEL SAVE
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PROGRAMACION SET - ACCESO A LA PROGRAMACION
REEI

SET MANAGEMENT
Una vez se han creado los sets, se tienen que programar.

ﬂJ 1 > Para programar un set nuevo o modificar uno existente, pulsar la flecha co-
- rrespondiente al set deseado.
wd 2>
¥ ad 3 >
d 4>
¥ad s >
¥ d s >

PROGRAMACION SET - DUPLICAR SET

Es posible duplicar un set existente:
+ Colocarse sobre el set que se desea duplicar.
* Pulsar el botén correspondiente a la funcion copiar.

BEGE BN

DUPLICATE SET 5

ﬁ

* Seleccionar el numero del set en el que se desea guardar
ﬂJ g 5 SRR GG el set duplicado.
£ 3 > « Pulsar "Guardar" para guardar.

PROGRAMACION SET - BORRAR SET
BEEGD EBRED
Para borrar un set:

SET MANAGEMENT * Pulsar el botén correspondiente a la funcién borrar.

Delete SET 4 « Aparece un mensaje en el que se solicita la confirmacion
m 1 >
del borrado.

..- -i- 2 > * Pulsar “Confirmar” para borrar o “Cancelar” para cancelar
il
. ﬂJ 3 > Areyou sureyou want to
—_— delete selected SET?
wad 4>
il
" d s >
——
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3.1 Menu Programacion SET

Nivel de acceso 1 (End User)

nnm Menu de programacioén del set:

SET 1 PROGRAMMING MENU RPM

RPM >

MENU ACELERACION
ACCELERATION >

MENU EQUILIBRADO
WHEEL BALANCING )
WB ALGORITHM > MENU ALGORITMO W3
ACOUSTIC
EMISSION > MENJ EMISION ACUSTICA

3.1.1 Programacion RPM

Nivel de acceso 1 (End User)

nna nnm Seleccién de la procedencia de la sefial RMP:
INTERNO

SET 1 PROGRAMMING,
SET 1 PROGRAMMING RPM

O Funcion deshabilitada

RPM > INTERNAL O (@ Funcion habiltada: se utiizaran las
RPM programadas

ACCELERATION > WBTX @

RPM MIN p—
WHEEL BALANCING ) [om] 150 == WBTX

RPM MAX emoee O Funcién deshabilitada
WB ALGORITHM —_—

> [rem] 99999 © Funcién habilitada: se utilizara la se-

ACOUSTIC > nal del sensor_(:Je RPM del interior de
EMISSION la cabeza equilibradora o procedente

del sensor de RPM montado externa-
mente.

Programacion de los umbrales RPM

RPM MIN.: programacion del umbral minimo de RPM
[Intervalo 60 + 99999 RPM]

RPM MAX_: programacion del umbral maximo de RPM
[Intervalo 60 + 99999 RPM]
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3.1.2 Programacion Aceleraciéon

Nivel de acceso 1 (End User)

«[nVcgeln e

SET 1 PROGRAMMING

SET 1 PROGRAMMING,
ACCELERATION

o N THRESHOLD .
£ ® 200 =
MINIMUM TIME S

ACCELERATION > 0.010 ==

WHEEL BALANCING

WB ALGORITHM >

ACOUSTIC S

EMISSION

La aceleracion es una sefial procedente directamente del sensor de vibracion (acelerémetro) y permite mejorar la
reaccion del equipo ante una condicion de alarma (vibracién excesiva).

UMBRAL
Umbral de aceleracion: valor de aceleracion mas alla del cual se activa la sefal Aceleracion alta.
[Intervalo 0,00 g y 4,00 g]

TIEMPO MINIMO

Tiempo en el que el valor de aceleracién tiene que ser superior al umbral de aceleracion para activar la salida de
la sefal AC.

[Intervalo 0 y 9,999 s]
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3.1.3 Programacion Equilibrado

Nivel de acceso 1 (End User)

EILIESEY

SET 1 PROGRAMMING

RPM >
ACCELERATION >
bl
WHEEL BALANCING | > El valor de los umbrales de tolerancia de
la vibracién de la muela puede progra-
WB ALGORITHM > marse como amplitud de la oscilacion
(unidad de medida “micras”) o como
ACOUSTIC Pantalla 1 velocidad (unidad de medida “mm/s”),
EMISSION > segun la modalidad definida en fase de

configuracién de la aplicacion.

Es posible definir tres umbrales de tolerancia de la vibracion de la muela: L1, L2 o L3

Umbral L1

Por debajo del umbral L1, el valor de vibracién de la muela se considera OPTIMO.

Umbral L2

Si el valor de vibracién se encuentra comprendido entre L1y L2, la vibracion de la muela se considera ACEPTABLE.
Umbral L3

Si el valor de vibracién se encuentra comprendido entre L2 y L3, la vibracién de la muela se considera EXCESIVA.

En este caso, es necesario efectuar un ciclo de equilibrado para llevar los valores dentro de los limites permitidos
(< L1 Optimo o < L2 Aceptable)

La superacion del umbral L3 indica una situacién anémala y de peligro potencial, que se comunica mediante la
sefal de salida High Unbalance vibracién de las E/S.

Los valores programados deben respetar la siguiente condicion:
Umbral L1 < Umbral L2 < Umbral L3 (comprendidos entre 0 y 50 ym o entre 0 y 50 mm/s):
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El filtro asimétrico de la sefial de vibracion sirve para estabilizar correctamente el valor de la vibracion visualizado
en pantalla.

La filtracion del valor de vibracion se ejecuta en todas las modalidades, pero no esta activo durante el procedimien-
to de equilibrado (movimiento de las masas de equilibrado).

T1 - Tiempo de subida: el valor programado supone el tiempo de respuesta del filtro a un cambio repentino al au-
mentar la vibracion.

El dato puede programarse con valores comprendidos entre 0,01 y 10,00 s con resolucién 0,001 s. El valor progra-
mado por defecto es T1 = 9,990 segundos.

T2 - Tiempo de bajada: el valor programado supone el tiempo de respuesta del filtro a un cambio repentino al dis-
minuir la vibracién.

El dato puede programarse con valores comprendidos entre 0,01 y 10,00 s con resolucién 0,001 s. El valor progra-
mado por defecto es T1 = 0,010 segundos.

TIPO DE FILTRO PB

(Tipo de filtro pasabanda)
Mediante este parametro es posible variar la selectividad del filtro pasa- &
banda, que se encarga de filtrar el componente de la vibracién correspon-

diente a la velocidad de la muela.

. o L i . SET 1 PROGRAMMING, BP
Un factor Q alto determina la méxima selectividad del filtro y esta indicado FILTER TYPE

para la mayor parte de aplicaciones.
Un factor Q medio hace que el filtro de sintonizacion sea menos selectivo
: que e’ Tt : . W HIGH Q FACTOR
y puede ser ventajoso para aplicaciones con bajas velocidades de rotacion
de la muela siempre y cuando no existan componentes de perturbacion
cercanos a la frecuencia correspondiente a los rpm de la muela.

MEDIUM Q FACTOR O
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3.1.4 Programacion Algoritmo de equilibrado

Nivel de acceso 1 (End User)

(1) 1) Menu de Programacién Algoritmo
Hﬂ e s ¢
SET 1 PROGRAMMING, WB it
SET 1 PROGRAMMING EQUILIBRADO AUTOMATICO

AUTOMATIC
RPM

% BALANCING > PREEQUILIBRADO
ACCELERATION > PRE - BALANCING )

WHEEL BALANCING >

]
WB ALGORITHM P >
ACOUSTIC >
EMISSION

PROGRAMACION ALGORITMO - EQUILIBRADO AUT!

Nivel de acceso 1 (End User)

O O
SET 1 PROGRAMMING, WB SET 1 PROGRAMMING,
ALGORITHM AUTOMATIC BALANCING

Se encuentran disponibles los siguientes tipos
de algoritmo de equilibrado a los que correspon-
den parametros predefinidos en funcion del tipo
de maquina rectificadora.

AUTOMATIC N ; i .
e ) > NORMAL © Es posible seleccionar entre:
NORMAL
Fliizs Sl > S O Equilibrado normal: aconsejado para maquina
rectificadora “normal” (condicién por defecto).
FAST O

LENTO
Equilibrado lento: aconsejado para maquina
rectificadora “elastica”.

RAPIDO
Equilibrado rapido (agresivo): aconsejado para
maquina rectificadora “rigida”.

43



bh

MARPOSS Manual de programacion y uso

PROGRAMACION ALGORITMO - PREEQUILIBRADO

Nivel de acceso 1 (End User)

BN BDE ...

SET 1 PROGRAMMING, WB SET 1 PROGRAMMING, PRE
ALGORITHM - BALANCING

AUTOMATIC > WHEEL & @

R SCALE los datos de las paginas MUELA &
) GONIOMETRO y POSICION PESO

PRE - BALANCING WEIGHT POSITIONS > derivan de la programacién efectuada

El Si la funcién se ha habilitado,

en: CONFIGURACION/PROG. HW/

HW PROG E' ALGORITMO WB/PREEQUILIBRADO v,
por lo tanto, no se pueden modificar durante
la programacion del set.

D Si la funcién esta deshabilitada, es
posible programar manualmente MUELA &
GONIOMETRO y POSICION PESO para el
set seleccionado.
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MUELA & GONIOMETRO
Si PROG. HW esta deshabilitado, es posible programar este parametro en el set.
Sentido de rotacion de la muela (RPM) / Direccion del gonidmetro (°)

Por “sentido de evaluacion de los dngulos” se entiende:
* escala graduada en la brida portamuela para el posicionamiento angular de los pesos de equilibrado en el
caso de preequilibrado "pesos fijos/angulos variables".

EIIESEY

SET 1 PROGRAMMING, Las combinaciones posibles son las siguientes:
WHEEL & SCALE 9) Rotacion de la muela — sentido antihorario

Direccion del goniémetro — sentido horario

D

@ Rotacién de la muela — sentido horario
Direccion del goniémetro — sentido horario

Fi

)

Rotacién de la muela — sentido horario
Direccion del goniémetro — sentido antihorario

Rotacién de la muela — sentido antihorario
Direccion del goniémetro — sentido antihorario

™

@

)
O00®

n.m POSICION DE LOS PESOS
SET 1 PROGRAMMING, Indica I_a_ posicion de los pesos en los dos primeros pasos del procedimiento de
WEIGHT POSITIONS preequilibrado manual.

clail Lol i —— Si PROG. HW esta deshabilitado, es posible programar el paso 1 del procedi-

] 41.0 = miento de preequilibrado manual introduciendo la posicion de los pesos (por
START1POSITION2  oeee ejemplo, porque ya estan colocados en la brida de la muela).
] 152.0 = Las posiciones de los pesos correspondientes al segundo paso las calcula au-

f . | .
START2POSITIONT oo tomaticamente el P1DWB moviendo solo un peso

] 332.0 =
START2POSITION2  semes
] 152.0 =
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3.1.5 Emision acustica

Nivel de acceso 1 (End User)

O (1) Menu de Programacién Emisién acustica:
REEIE S
SET 1 PROGRAMMING .
ACOUSTIC EMISSION’ PARAMETROS GAP

SET 1 PROGRAMMING

RPM > GAP PARAMETERS ) ,

PARAMETROS CRASH
ACCELERATION > R >

GANANCIA AE
WHEEL BALANCING ) AE GAIN >
WB ALGORITHM >
ACOUSTIC >
EMISSION

En estas paginas se pugden programar los controles de GAP y Crash. La unidad electrénica detecta, mediante
un sensor de EA (EMISION ACUSTICA), la energia por ultrasonidos generada por el contacto entre la muela y la
pieza.

Control GAP:

El control del GAP se utiliza principalmente para controlar el contacto muela/pieza o muela/diamantador. Se define
un umbral de ruido que permite detectar el contacto entre la muela y la pieza o entre la muela y el diamantador.
También se puede utilizar para otras finalidades, como, por ejemplo, para controlar la posiciéon de la muela, utilizan-
do un umbral de ruido definido capaz de detectar la posicién de la muela en relacién con una referencia conocida.

Control CRASH
La definicion de un correcto umbral de ruido permite que se detecten colisiones accidentales de la muela.
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3.1.56.1 Emision acustica - Parametros GAP

Nivel de acceso 1 (End User)

SET 1 PROGRAMMING, SET 1 PROGRAMMING,
ACOUSTIC EMISSION GAP PARAMETERS

. SW GAIN —

GAP PARAMETERS ) 17 ==

CRASH > FILTER VALUE —

PARAMETERS 0.010 =
AE GAIN > OUTPUT BIT >
ZEROING >

1) PARAMETROS GAP - GANANCIA SOFTWARE

VIARPOSS

Pagina para programar los parametros
GAP:

1. GANANCIA SW

2. VALOR DEL FILTRO

3. BITS DE SALIDA

4. PUESTA A CERO

Este parametro permite amplificar la sefial acustica en funcion de lo programado en el parametro GANANCIA

SW. (min. 0 y max. 20 dB)
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2) PARAMETROS GAP - VALOR DEL FILTRO

Filtracion del ruido Gap
Valor del filtro en el ruido de fondo del GAP. La ventaja de usar este filtro es que permite hacer mas nitida la se-

fal, eliminando la posible presencia de ripple, pero esto conlleva un inevitable retraso en la activacion del mando
de GAP.

Sefal no filtrada

Seifial filtrada

Campo programable para F: de 0,000 a 0,060 segundos

3) PARAMETROS GAP - BITS DE SALIDA

O O
SET 1 PROGRAMMING, SET 1 PROGRAMMING,
GAP PARAMETERS GAP PARAMETERS

SW GAIN . THRESHOLD e A
12 E 60.0 =
FILTER VALUE aases MQODE B
0.010 == N >
R > MINIMUM TIME ON P

0.004 = ¢

ZEROING >
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A) UMBRAL

Configuracién del umbral de activacion del mando GAP, que sirve para determinar el contacto muela/pieza o
muela/diamantador.

B) MODO

GAP PARAMETERS

THRESHOLD —— INVERSION

60.0 =

MODE vy DIRECTION UP

a B ‘

MINIMUMTIMEON  eee SELF LOCKED D/

0.004 =

En esta seccion es posible definir algunos comportamientos para la funcién GAP.

MARPQOSS

INVERSION
Si se activa esta funcion, se invierte el estado de la sefial de salida con respecto a la condicion
I6gica de control.

DIRECCION ARRIBA
Si se activa esta funcion, el mando de salida Gap se activa cuando el nivel de ruido supera el um-
bral S1.

Si la funcién se encuentra deshabilitada, el mando de salida Gap se activa cuando el nivel de ruido
disminuye por debajo del umbral S1.

AUTORRETENIDO

Sefial GAP con autorretencion: en cuanto el control de la maquina inicia el ciclo, la sefial GAP se
restablece. Al reconocer el contacto entre la muela y la pieza o el diamantador, se le proporciona a
la maquina la sefial, que permanece configurada hasta un nuevo inicio del ciclo. Esta modalidad es
aconsejable para el reconocimiento del fin del corte en el aire.

Sefial GAP no autorretenida en cuanto el control de la maquina inicia el ciclo, la sefial GAP se
restablece. La sefal suministrada a la maquina persiste hasta que se detecte un contacto entre la
muela y la pieza o el diamantador. Tan pronto como se deje de detectar el contacto, la sefal GAP
pasa de nuevo a la condicion de reposo. Esta modalidad es aconsejable para el diamantado.
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C) DURACION MINIMA

Define el tiempo minimo durante el cual tiene que presentarse la condicion de GAP antes de que se active

el mando correspondiente (activacion de la salida de GAP); esto significa que el mando Gap solo se activara
cuando el nivel de ruido supere el umbral configurado por un tiempo superior al programado en esta fase. Esto
permite filtrar posibles ruidos impulsivos que pueden provocar falsos eventos de GAP, pero obviamente conlleva
un retraso en la salida del mando.

Ejemplo de GAP no autorretenido, activo alto:
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4) PARAMETROS GAP - PUESTA A CERO

0 0
SET 1 PROGRAMMING, SET 1 PROGRAMMING,
GAP PARAMETERS GAP PARAMETERS

SW GAIN _— A
FILTER VALUE S
== AUTO ON CYCLE B
0.010 utooncvce [
ZEROING TIME —_—
OUTPUT BIT > 0.100 = <
ZEROING >

A) PUESTA A CERO HABILITADA

El procesamiento del canal de GAP se puede efectuar en modo Absoluto o Diferencial. Si se ha seleccionado la
funcién “Puesta a cero habilitada”, se habilita la modalidad diferencial.

B) CICLO ENCENDIDO AUTOMATICO

Si se ha habilitado este parametro, la puesta a cero se efectia automaticamente cada vez que se inicia un ciclo
de GAP.

En caso contrario, cuando se inicia un ciclo, la cantidad detectada se debe poner a cero de forma manual.

C) TIEMPO PUESTA A CERO

Define el tiempo durante el cual el P1DWB adquiere el ruido de fondo de la sefial acustica.
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3.1.5.2 Emisioén acustica - Parametros CRASH

Nivel de acceso 1 (End User)

BRGDN B

SET 1 PROGRAMMING, SET 1 PROGRAMMING,
ACOUSTIC EMISSION CRASH PARAMETERS

SW GAIN .

GAP PARAMETERS > ==

FILTER VALUE

CRASH A\ e
PARAMETERS D 0.004 =
AE GAIN > OUTPUT BIT >

1) PARAMETROS CRASH - GANANCIA SOFTWARE

Manual de programacion y uso

Pagina para programar los pardmetros
CRASH:

1. GANANCIA SW
2. VALOR DEL FILTRO

3. BITS DE SALIDA

Este parametro permite amplificar la sefal acustica en funcion de lo programado en el parametro GANANCIA

SW. (min. 0 y max. 20 dB)

2) PARAMETROS CRASH - FILTRACION DEL RUIDO CRA

Valor del filtro en el ruido de fondo del CRASH. La ventaja de usar este filtro es que permite hacer mas nitida
la sefial, eliminando la posible presencia de ripple, pero esto conlleva un inevitable retraso en la activacion del

mando de CRASH.

Sefial no filtrada

Campo programable para F: de 0,000 a 0,060 segundos

Senal filtrada
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3) PARAMETROS CRASH - BITS DE SALIDA

e|n /W ogeln e

SET 1 PROGRAMMING, SET 1 PROGRAMMING,
CRASH PARAMETERS CRASH PARAMETERS

SW GAIN ——— THRESHOLD amees A
4 = ® 800 =
FILTER VALUE . MODE > B
0.004 = - a B

‘ MINIMUM TIMEON ~ eon..
OUTPUT BIT > 0.010 = ¢

A) UMBRAL MANDO CRASH

Configuracion del umbral de activacion del mando Crash. El valor programado debe considerarse siempre como
valor absoluto.

Campo de configuracion: de 0 a 99,9 expresado en lineal (por defecto) o en decibelios.
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B) MODO
En esta seccion es posible definir algunos comportamientos para la funciéon CRASH.

SET 1 PROGRAMMING,
CRASH PARAMETERS

THRESHOLD

® 45.0 INVERSION D
MODE

o > DIRECTION UP D

FILTER VALUE
SELF LOCKED /
0.000 El

MINIMUM TIME ON

0.010

INVERSION

Si se activa esta funcion, se invierte el estado de la sefial de salida con respecto a la condicion 16gi-
ca de control.

DIRECCION ARRIBA

Si se activa esta funcion, el mando de salida Crash se activa cuando el nivel de ruido supera el um-
bral programado.

Si la funcién se encuentra deshabilitada, el mando de salida Crash se activa cuando el nivel de ruido
disminuye por debajo del umbral programado.

AUTORRETENIDO

Mando con autorretencion. El mando de salida Crash, al ser suministrado, se restablece solo con la
ﬁ sucesiva habilitacion del control Crash.

Mando SIN autorretenciéon. El mando de salida Crash se restablece cuando el nivel de ruido descien-
.h de por debajo del umbral de activacion.
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C) DURACION MINIMA

Define el tiempo minimo durante el cual tiene que presentarse la condicién de CRASH antes de que se active
el mando correspondiente (activacion de la salida de CRASH); esto significa que el mando Crash solo se acti-

vara cuando el nivel de ruido supere el umbral configurado por un tiempo superior al programado en esta fase.

Esto permite filtrar posibles ruidos impulsivos que pueden provocar falsos eventos de Crash, pero obviamente
conlleva un retraso en la salida del mando.

Ejemplo de CRASH no autorretenido, activo alto:

Campo de configuracién de 0 a 9,999 segundos (resolucién 0,001 segundos).

9%
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3.1.5.3 Emision Acustica - GANANCIA EA

Nivel de acceso 1 (End User)

RILIESC

SET 1 PROGRAMMING,
ACOUSTIC EMISSION

GAP PARAMETERS >

CRASH >
PARAMETERS
AE GAIN : >

1) Pagina para cabezas Mini CT

B

2) Pagina para E78N/E82

BN

SET 1 PROGRAMMING, AE
GAIN

LOW @
SET 1 PROGRAMMING,
MEDIUM
O BAND 1 @
HIGH O
BAND 2 O

1) Si se han conectado cabezas Mini CT, se abrira la ventana para seleccionar el valor de ganancia

* Bajo
* Medio
« Alto

Aumentar el valor de ganancia permite aumentar la sensibilidad de la aplicacién acustica siempre y cuando los

ruidos de fondo lo permitan.

Ganancia = factor de amplificacion sobre la adquisicion de la medida de ruido.

2) Si se han conectado cabezas E78N/E82, se abrira la ventana para seleccionar la banda de frecuencia

Filtracion hardware dentro del rotor de la sefial de adquisicion de alta frecuencia.

*« Banda 1: de 50 a 100 kHz
* Banda 2: de 100 a 200 kHz
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4. MENU VISTAS

Programacion solo en modo manual Visualizacion solo en modo automatico

Nivel de acceso 1 (End User)

EIEIE SRS
e

VIEWS

E ACCELERATION

ACCELERATION
VlEWS SPECTRUM

WHEEL BALANCING

WHEEL
BALANCING TEST

ACOUSTIC
EMISSION

ACOUSTIC
EMISSION GRAPH

AV " VA VA Ve

MENU VISTAS
ACELERACION EQUILIBRADO AUTOMATICO| | Er U IHIBRADO
PAGINA RESUMEN
. EQUILIBRADO MANUAL
ESPECTRO ACELERACION RESET
PREEQUILIBRADO
EQUILIBRADO POSICION DE INICIO
PRUEBA EQUILIBRADO CONSUMO ELECTRICO
TRANSMISION DE TENSION
EMISION ACUSTICA TEMPERATURA
GRAFICO EA

En este menu es posible acceder a las paginas de las diferentes visualizaciones de equilibrado y de deteccion
acustica.

NOTA

En las paginas de visualizacion descritas en los siguientes apartados hay unos ledes que indican si se
han superado los umbrales configurados en la fase de programacion de la vibracion.

Led verde = equilibrado 6ptimo
Led amarillo = equilibrado aceptable

Led rojo = vibracién excesiva
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4.1 Menu Aceleracion

Nivel de acceso 1 (End User)

Manual de programacion y uso

El valor de aceleracion es una sefial procedente directamente del sensor de vibracion (acelerometro).

(L
RILIEEY

ACCELERATION
UNBALANCE

[bm] (e 0.48

RPM

&n) @ 1001
ACCELERATION

BN 0.01

PP

+1 -1 +2 -2  +1+2 -1-2 +1-2  -1+2

1) DESEQUILIBRIO
Valor de vibracion visualizado numéricamente y en el grafico de ba-
rras.

2) RPM
Velocidad de rotacion de la muela.

3) ACELERACION
Visualizacion del valor de aceleracion (g).

4) Visualizacion de la velocidad de los motores.

5) Visualizacién del movimiento de las masas del equilibrador.

4.2 Menu Espectro Aceleracion

Nivel de acceso 1 (End User)

El procedimiento de analisis espectral de frecuencia permite medir el desequilibrio debido a frecuencias distin-
tas a las de la rotacion de la muela (frecuencias de interferencia).

(L
RIEIE

1) RPM
Velocidad de rotaciéon de la muela.

ACCELERATION
SPECTRUM

RPM

[em] @ 1001

[e] o0.719 [em]

1013

A

0 ' 3814

7629rpm

4) Visualizacion del espectro.

2) Visualizacién del valor de aceleracion (g).

3) Botdn para abrir la ventana de las opcio-
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Ventana de las opciones

ACCELERATION
SPECTRU M

RP

IEI O 1963

1. 245 2145 Cursor vertical

Escala de las abscisas

‘n Cierre de la ventana de opciones

0 30510  61020rpm

H Cursor vertical, que puede ser automatico o manual:
O

ACCELERATION AUTOMATICO: indica el valor maximo actual en el gréfico.
SPECTRUM

@ . 1963 - MANUAL.: el usuario desplaza el cursor me-
1. 246 2145

ACCELERATION diante el selector presente debajo del grafico
SPECTRUM con el selector que se habilita solo tras ce-

Emn RPM rrar la ventana de las opciones.
|EI ® 1969
1.283 [kiz] 0.033
30510 61020rpm ‘
'D IZTkHz
< AUT >

%9
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Escala de las ordenadas automatica/manual

AUTOMATICA: la escala del grafico se ajusta auténomamente en el eje Y para
& cubrir siempre toda el area disponible.

ACCELERATION
SPECTRUM

RPM

IE O 1972

1.234 [xiz] 0.036

l MANUAL: el grafico se representa con respecto a un valor maximo decidido

por el usuario, introducido con el selector presente debajo del grafico. Es posi-
ble establecer directamente un valor pulsando el campo y abriendo el teclado
numeérico.

1 017 kHz

( >

Escala de las abscisas kHz/rpm

Una primera presion permite
cambiar la representacion del eje
x entre kHz y rpm, una vez selec-
cionada la escala deseada.
Luego, el selector debajo del gra-
fico permite seleccionar entre tres
valores diferentes de fondo esca-
la.
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4.3 Menu Equilibrado

Programacion y visualizacion solo en modo manual

Nivel de acceso 1 (End User)

0 0
nn nn Menu para acceder a las paginas de visualizacién

del equilibrado:

VIEWS WHEEL BALANCING
ACCELERATION > el > EQUILIBRADO AUTOMATICO
ACCELERATION > MANUAL
SPECTRUM BALANCING > EQUILIBRADO MANUAL
WHEEL BALANCING > PRE - BALANCING >

PREEQUILIBRADO

WHEEL >
BALANCING TEST HOME POSITION >
ACOUSTIC S POSICION DE INICIO
EMISSION
ACOUSTIC >
EMISSION GRAPH
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4.3.1 Pagina de visualizacién Equilibrado automatico

Ciclo de equilibrado automatico de la muela, con mando manual o automatico de inicio ciclo (funcién posible
solo con la correspondiente sefial l6gica de habilitacidon presente).

Nivel de acceso 1 (End User)

1) DESEQUILIBRIO
Valor de vibracion detectado.
L1 y L2 indican los valores de los umbrales configurados.

2) RPM
Velocidad de rotacion de la muela.

3) Visualizacién de la velocidad de los motores.
»DD Velocidad mas
baja

Velocidad mas alta

4) Visualizacion del movimiento de las masas del equilibrador.
Cuando se lanza un ciclo con START, se indica el tipo de movi-

miento en curso.

5) START/STOP
Inicio y final del ciclo de equilibrado automatico.
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MARPQOSS

4.3.2 Pagina de visualizaciéon Equilibrado manual

Equilibrado de la muela con mando manual de los motores de movimiento de las masas de la cabeza equilibradora.

Nivel de acceso 1 (End User)

1) DESEQUILIBRIO
Valor de vibracién detectado.

2) RPM
Velocidad de rotacion de la muela.

3) VELOCIDAD DEL MOTOR
Velocidad regulada automaticamente por el P1DWB; en alternativa,

utilizando las flechas laterales, es posible establecer la velocidad
deseada para el movimiento del motor seleccionado.

»DD E)/:jl(amdad mas
D>
P>
ddd

Velocidad mas alta

4) SELECCION DE LOS MOTORES
Botdn para el desplazamiento manual de las masas de los motores
de movimiento de las masas de la cabeza:

+1 | Motor masa 1 adelante

-1 Motor masa 1 atras

+2 Motor masa 2 adelante

-2 Motor masa 2 atras

5) START/STOP
Una vez pulsado el botén de movimiento de las masas, se habilitara
el botén START para mandar el inicio.

El movimiento de las masas también puede llevarse a cabo simulta-
neamente y con signo contrario.
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Inicio y final del ciclo de equilibrado manual.

PROCEDIMIENTO:

+ Seleccionar la velocidad de los motores de movimiento de las masas equilibradoras (3).

* Muela en rotacion a la velocidad de trabajo.

* Con los botones correspondientes (4), mandar el movimiento de los motores de movimiento de las masas en
la direccion deseada, poniendo el valor de vibracion (1) en el umbral deseado.
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4.3.3 Pagina Preequilibrado

Nivel de acceso 1 (End User)

RILIEIE B

WHEEL BALANCING PRE - BALANCING

Acceso a la pagina para el procedimiento de
preequilibrado

gg&w&n& > PRE - BALANCING > PREEQUILIBRADO
Acceso al menu para visualizar los datos ad-
MANUAL
BALANCING > SUMMARY PAGE > quiridos en fase de preequilibrado
> PAGINA RESUMEN
PRE - BALANCING RESET >
Borrado de todos los datos de preequilibrado
HOME POSITION >

RESET

EQUILIBRADO - PROCEDIMIENTO DE PREEQUILIBRADO

Este procedimiento prevé el equilibrado de la muela mediante el uso de dos pesos de igual valor que se deben
colocar en la brida de la muela.
El equilibrado se alcanza mediante varios pasos de medicion, como se indica en las paginas siguientes.

La pagina muestra los siguientes parametros:
PRE - BALANCING

1) DESEQUILIBRIO

UNBALANCE Valor de vibracion detectado.
i @ INV
RPM 2) RPM
[em] . 0 Velocidad de rotacion de la muela.
0.0° 3) Indicacioén de la posicion angular del peso 1.
e - 4) Indicacion de la posicion angular del peso 2.

5) Visualizacion grafica de la posicidon angular de los pesos

180.0°

START 1
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PROCEDIMIENTO DE PREEQUILIBRADO

a) Llevar el equilibrador, si estd, a la posicién de inicio
b) Efectuar los pasos de preequilibrado.

RN

PRE - BALANCING
UNBALANCE 1. Detener la rotacion de la muela.

ix @ INV
RPM
El@ 0
w 0.0°
2. Colocar los pesos de equilibrado a 0° y 180° tal como (1)
w o se indica. . 2
180° PRE - BALANCING
o
= 180.0 UNBALANCE
=e i
RPM
@ 1003
w 0.0°
3. Muela en rotacion; esperar a que el valor de vibracion se haya estabilizado y pulsar wl w
START 1. -
B 180.0°

START 1
(U
PRE - BALANCING 4. Se visualiza el primer resultado y se actualiza la visualizacion grafica de la posicion

UNBALANCE  de los pesos.

v @ 3.02
rReM 5. Detener la rotacion de la muela.
) @ 1003

- EILIESEY

20 20 PRE - BALANCING
180° UNBALANCE
& 180.0° i @ INV
o] @ 0
; 60.0°
6. Colocar los pesos de equilibrado a 60° y 180° (tal como se solicita). ‘
270° 90°

180°

B 180.0°

START 2
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7. Muela en rotacion; esperar a que el valor de vibracion se haya estabilizado y
pulsar START 2.

8a. Si el valor de desequilibrio es inferior al L1 programado, se puede terminar
el procedimiento de preequilibrado pulsando el boton GUARDAR.

8b. Si no se alcanza el objetivo L1, es posible afinar la posicion de los pesos de equilibrado pulsando el botén
START 3 hasta conseguir el objetivo. El boton START 3 solo se habilita si no se alcanza el objetivo L1.
Para terminar el procedimiento, pulsar el boton GUARDAR.
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REEQUILIB.

Una vez que el desequilibrio en la maquina ha superado el umbral L2, es posible reequilibrar la muela a partir de
la ultima posicién de los pesos guardada y reducir el desequilibrio con un solo intento, pulsando el boton RE-
EQUILIB. (REEQUILIBRADO).

9. Pulsar REEQUILIB.

10. Detener la muela, colocar los pesos de la manera indicada y,
luego, poner en marcha la muela.

11. Para terminar el procedimiento, pulsar el botén GUARDAR.
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EQUILIBRADO - PAGINA RESUMEN

En la pagina Resumen es posible visualizar y consultar todos los resultados intermedios obtenidos durante el

procedimiento de preequilibrado manual descrito anteriormente.

0
VALORES OBTENIDOS TRAS nn

PULSAR START 1

STARTING POSITION 1
=]

0.0
STARTING POSITION 2
[=a] 180.0
FINAL POSITION 1
FINAL POSITION 2
RPM

1002
UNBALANCE

2.56
UNBALANCE PHASE

209.0

«[n]*]e

SUMMARY PAGE, START 2
STARTING POSITION 1

30.0
STARTING POSITION 2

180.0
FINAL POSITION 1
= 100.4
FINAL POSITION 2
= 53.1
RPM
[rer] 1003
UNBALANCE
[im] 1.96
UNBALANCE PHASE
=] 219.1

VIARPOSS

VALORES OBTENIDOS TRAS
PULSAR START 2

VALORES OBTENIDOS TRAS

PULSAR START 3

[« [n|%] e

SUMMARY PAGE, START 3

STARTING POSITION 1
100.4

STARTING POSITION 2

53.1

= 107.9

FINAL POSITION 2
=1 40.6
& RPM
[rem] 1002
- SUNMARY PAGE UNBALANCE

UNBALANCE PHASE
PRE - BALANCING >  START1 > x| 5.5
VALORES OBTENIDOS TRAS PUL-
SUMMARYPAGE » >  START2 > SAR GUARDAR
o i . >
AFTER START
STARTING POSITION 1
SAVE AFTER START > 107.9
STARTING POSITION 2
1 0.6
REBAL > ERAE
FINAL POSITION 2
SAVE AFTERREBAL —
[ovm] 1002
UNBALANCE
poog 5. -
UNBALANCE PHASE

SUMMARY PAGE, REBAL =1 168.5

STARTING POSITION 1

7 =] 107.9
nn » STARTING POSITION 2
=] 40.6

FINAL POSITION 1

SUMMARY PAGE, SAVE
AFTER REBAL

STARTING POSITION 1 E 335.4

335.4 FINAL POSITION 2
STARTING POSITION 2 Ew 198.1

198.1
FINAL POSITION 1 [em] 1002

— UNBALANCE

FINAL POSITION 2 [em) 1.12
= UNBALANCE PHASE
RPM 27.8 )
[rem] 1001 VALORES OBTENIDOS DESPUES DEL
oy N 016 REEQUILIBRADO (REBALANCING)
UNBALANCE PHASE
1 137.0

VALORES OBTENIDOS DESPUES DE REALIZAR EL
ULTIMO GUARDADO TRAS EL REEQUILIBRADO
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EQUILIBRADO - RESET

Desde el menu Preequilibrado, si se pulsa el botén RESET, se borran todos los datos adquiridos y configurados

mediante el procedimiento de preequilibrado.
Al pulsar el boton RESET, se abre una pagina de confirmacion: pulsar CONFIRMAR para borrar todos los datos

0 CANCELAR para cancelar la operacién de borrado.

B BRI

PRE - BALANCING

RESET
PRE - BALANCING >
SUMMARY PAGE >
RESET > > Are you sure you want to
delete all Pre - Balancing
data?

CANCEL CONFIRM
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4.3.4 Pagina Posicion de INICIO

La cabeza equilibradora se encuentra en la posicién de inicio (o posicion neutra) cuando las masas estan contrapuestas.
Con esta funcion, se desea eliminar el posible desequilibrio provocado por la misma cabeza equilibradora.

Al término del ciclo de Home, las vibraciones residuales se deberan principalmente al desequilibrio de los compo-
nentes giratorios de la maquina (muela, husillo, etc.).

ATENCION
El ciclo de Home se tiene que efectuar con la muela parada.

ELICEEY

WHEEL BALANCING

EILIESEY

HOME POSITION

AUTOMATIC > UNBALANCE
BALANCING = @ INV
MANUAL > RPM
BALANCING = 0
PRE-BALANCING 2 HOME POSITION
HOME POSITION )

A B Cc

1) DESEQUILIBRIO
Valor de vibracién detectado.

2) RPM
Velocidad de rotacion de la muela.

3) POSICION DE INICIO

Indicaciones de ejecucion del ciclo de Home.

a) Cuando se activa, significa que se esta ejecutando el procedimiento de busqueda de la posicion de inicio.
b) Cuando se activa, indica que la busqueda se ha interrumpido y no se ha alcanzado la posicién de inicio.
c) Cuando se activa, indica que se ha alcanzado la posicion de inicio.

(ver el procedimiento descrito en la pagina siguiente)

4) START/STOP
START sirve para iniciar la busqueda de la posicién de inicio.
Para finalizar el procedimiento, antes de alcanzar la posicion neutra de las masas, pulsar STOP.
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PROCEDIMIENTO

nn 1. Pulsar START para iniciar el ciclo de Home.
4

HOME POSITION

UNBALANCE

(1) 2. Se activa el icono que indica que se ha
[em] . INV nn & iniciado la busqueda de la posiciéon de inicio.
RPM

] @ 0 HOME POSITION

HOME POSITION UNBALANCE
kv @ INV

RPM

=] @ 0

HOME POSITION

o
oo
nn STOP

HOME POSITION 3. Si la busqueda se interrumpe pulsando STOP o si no es posible alcanzar la
UNBALANCE posicion de inicio, se activara el siguiente icono.
ko] @ INV
RPM
=] @ 0

HOME POSITION

©°C oEo

HOME POSITION

START UNBALANCE
[em] . INV 4 siia posicidn de inicio se ha alcanza-

RPM do correctamente, se activara el siguiente

@ 0O icono.

HOME POSITION

O

START
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4.4 Pagina Prueba de equilibrado

Programacion y visualizacién solo en modo manual

Nivel de acceso 1 (End User)

BN Rnrin
T

VIEWS

WHEEL BALANCING TEST

ACCELERATION > CURRENT >
CONSUMPTION

ACCELERATION

SPECTRUM > VOLTAGE >

TRANSMISSION

WHEEL BALANCING > TEMPERATURE >

WHEEL )
BALANCING TEST (]

ACOUSTIC >
EMISSION

ACOUSTIC >
EMISSION GRAPH

MARPQOSS

Consumo eléctrico
Pagina de control del consumo de corriente

CORRIENTES CONSUMIDAS

Transmisién de tensién
Pagina de control de la tension transmitida
entre el receptor y el transmisor

TENSIGN DE TRANSMISION

Temperatura
Pagina de control de la temperatura entre el
receptor y el transmisor

TEMPERATURA

73
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4.4.1 Corriente consumida

Nivel de acceso 1 (End User)

Por medio de esta funcién es posible visualizar el valor instantaneo, maximo y minimo de corriente consumida
por los motores de accionamiento de las masas equilibradoras, en movimiento en la direccion seleccionada.
El valor de corriente absorbida se expresa en mA.

NOTA
Este control se puede realizar con la muela parada o en rotacion. Si la muela esta en rotacion,
prestar atencién en no superar los limites de vibracion excesiva.

Durante el movimiento de los motores aparecen las siguientes visualizaciones:

e[| Wela]Pe

WHEEL BALANCING TEST CURRENT CONSUMPTION

1) DESEQUILIBRIO
Valor de vibracion detectado.

2) CONSUMO ELECTRICO

CURRENT UNBALANCE Valores de corriente consumida por los motores
CONSUMPTION > [m) INV de las masas 1y 2.

MAX.= Valor maximo de corriente consumida

VOLTAGE > CURRENT CONSUMPTION mA= Valor instantaneo de corriente consumida

TRANSMISSION

MAX === MAX === MiN.= Valor minimo de corriente consumida
TEMPERATURE > - -—-
MIN === MIN 0=
SELECT MOTOR

+1 -1 +2 -2

3) SELECCION DE LOS MOTORES

+1 -1 +2 -2
Por medio de las teclas , , y controlar el accionamiento de los motores relativos al mo-

vimiento de las masas en la direccion deseada. nnm.

+1 Motor masa 1 adelante
UNBALANCE

-1 | Motor masa 1 atras [um] 0.21
CURRENT CONSUMPTION

+2 [ Motor masa 2 adelante MAX — --- MAX 60
--- 56

-2 | Motor masa 2 atras MIN === MIN 56
SELECT MOTOR

Una vez pulsado el botén de movimiento de las masas, se habilitara el botén

nici +1 -1 B3 -2
START para mandar el inicio.

Puede controlarse Unicamente un movimiento a la vez. STOP
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4.4.2 Tension de transmisioén

Nivel de acceso 1 (End User)

En esta pagina se visualiza el valor de tension entre transmisor y receptor (tensién de alimentacién receptor) con
los motores parados y con los motores en marcha.

RIS

WHEEL BALANCING TEST

CURRENT
CONSUMPTION >

VOLTAGE >
TRANSMISSION

TEMPERATURE >

1) DESEQUILIBRIO
Valor de vibracion detectado.

2) TRANSMISION DE TENSION

Valor de tension entre transmisor y receptor.
El valor de tension de trabajo entre el receptor y el transmisor varia en funcion del tipo de grupo transmisor/ receptor y depende

de la distancia entre los dos.
Grupo transmisor/ receptor tipo MINI CT: |a tensién debe ser superior a 20 V a plena carga (con los dos motores en marcha)
y debe ser inferior a 27 V con los motores parados. El valor éptimo de tension de trabajo para MINICT esta entre 23 Vy 26 V;

por lo tanto, se aconseja regular la distancia para obtener un valor 6ptimo de tensién (cuando sea posible).

3) RPM

En la pagina hay un led virtual que indica cuando el sensor de RPM esta alineado con la ranura de la parte giratoria
de la cabeza equilibradora. Este led puede utilizarse para controlar el funcionamiento del sensor RPM (encendido/
apagado del LED).

4) SELECCION DE LOS MOTORES

En esta pagina se visualiza el valor de tensién entre transmisor y receptor durante el movimiento de las masas (los

dos motores de la cabeza equilibradora en marcha).
Este control sirve para comprobar si se registran bajadas de tensién irregulares durante el maximo consumo del

actuador remoto.
Motor masa 1 adelante Motor masa 2 adelante

Motor masa 1 atras Motor masa 2 atras

7%
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4.4.3 Temperatura

EIEIEEY

WHEEL BALANCING TEST

CURRENT
CONSUMPTION >

VOLTAGE >
TRANSMISSION

TEMPERATURE >

1) TEMPERATURAS
Visualizacioén del valor de la temperatura (# °C) en el rotor.

NOTA
La temperatura interna del rotor suele ser 5-10 °C superior a la temperatura del husillo en el que
esta montado.

2) DESEQUILIBRIO
Valor de vibraciéon detectado.

3) RPM
Velocidad de rotacion de la muela.

NOTA
Si la temperatura aumenta demasiado, se visualizara una alarma (78 °C).
Por debajo de 22 °C, no se visualiza el valor de la temperatura.
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4.5 Menu Emision Acustica

Nivel de acceso 1 (End User)

RO BRGD

T VIEWS
ACOUSTIC

ACCELERATION > EMISSION

ACCELERATION

peeELE Al > ZEROING

WHEEL BALANCING >

WHEEL ) >
BALANCING TEST ’
ACOUSTIC >
EMISSION

ACOUSTIC >
EMISSION GRAPH

VIARPOSS

EMISION ACUSTICA

PUESTA A CERO

77
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4.5.1 Pagina Emisién Acustica

Nivel de acceso 1 (End User)

Visualizacion del valor del ruido del control Gap y del control Crash.
Los valores se visualizan numérica y graficamente en el grafico de barras.

RO RO

VIEWS ACOUSTIC EMISSION
GAP
éﬁ?susﬁyﬁ > . 23.9 Valor de ruido del control Gap
ZEROING ) o 20 40 6 8 100 G=Umbralde activacién del mando de GAP
| | | | | | | |
[ R
G
CRASH .
Valor de ruido del control Crash
11.9
s e 80 100 C=Umbralde activacion del mando de

| | | | | | | CRASH

Ejemplos:

RIEIEDY RIEIESEY RN

ACOUSTIC EMISSION ACOUSTIC EMISSION ACOUSTIC EMISSION

GAP GAP GAP
78.6 100.0 1 @ 23.9
0 20 40 60 80 100 O 20 40 60 g0 100 O 20 40 60 80 100

F s
G
CRASH
12.0
0 20 40 60 80 100 © 20 40 60 80 100 O 20 40 60 80 100
T O O O ey ey Sy [
] % ] .
o C C
umbral de Gap superado Gap activado Gap fuera de ciclo
umbral de Crash no superado Crash activado Crash fuera de ciclo
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4.5.2 Pagina Puesta a cero

Esta funcion solo se visualiza para medir el GAP y cuando se efectiia una programacion de tipo incremental.

(L 0
BEEID Bk

Esta funcion se utiliza para poner a cero la

GAP

ACOUSTIC ;
EMISSION > ® 0.0  Medida GAP
ZEROING > 0 20 40 60 80 100 UNZEROING

L 1 | | 1 1 1 1 1 1 | .

| Si la puesta a cero se ha efectuado correc-

- tamente, se activa este botén y es posible
anularla.

UNZEROING
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4.6 Menu Grafico EA

Pagina de visualizacion del osciloscopio para la funcion Gap y Crash.

Nivel de acceso 1 (End User)

Haciendo clic sobre este triangulo, se abrira la ventana con los botones de

las funciones. _
Umbral de la senal de Crash

Umbral de la sefial de Gap

Nivel de ruido medido (la sefal de Crash se visualiza en rojo y la de GAP,
en azul)

Los colores de la barra sirven como led de estado.

68.1 MAX 34.1

Bzl

66.2 33.2

RESET

MAX 68.1 Valor maximo detectado de Gap.

66.2

Valor actual detectado de Gap.

Valor méaximo detectado de Crash. MA.H. 34- 1

Valor actual detectado de Crash. % 33 2
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VENTANA DE FUNCIONES

Si se pulsa este botdn, es posible reprogramar el valor del umbral del GAP y del CRASH.
£

Utilizar las flechas para seleccionar el GAP o el
CRASH vy los botones + y — para modificar el valor
del umbral.

El desplazamiento del umbral se visualizara directa-
mente en el grafico

a Pulsar este boton para congelar la pantalla y bloquear la traza. Cuando el bloqueo esta activado, el can-
dado aparecera abierto tal como se indica en el ejemplo.

Para desbloquear, hay que pulsar de nuevo el boton.
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E Pulsar este botdn para realizar un zoom sobre la traza.
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Disminucioén % del zoom

Aumento % del zoom

Estos dos botones sirven para
moverse hacia arriba y hacia
abajo cuando la opcién zoom se
encuentra habilitada.
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5.ALARMAS Y AVISOS
5.1 Lista de avisos

NUM. NOMBRE DESCRIPCION

Control Este mensaje se visualiza cuando la tarjeta de E/S no esta conectada o falta tension de
alimentacion | alimentacion. Controlar las conexiones de la tarjeta de E/S y de la tension de alimenta-

1 E/S cion externa. Si el problema persiste, hay un problema hardware en el médulo E/S y se
requiere la intervencion del servicio de asistencia Marposs. Para eliminar la condicién de
error, pulsar el boton BORRAR.

Nivel comu- | Este mensaje se visualiza cuando la tension entre el estator y el rotor es demasiado baja.

2 nicacion bajo | Controlar que el estator y el rotor estén bien conectados y que sus superficies estén
limpias. Para eliminar la condicion de error, pulsar el botén BORRAR.

Tension Este mensaje se visualiza cuando la tension entre el estator y el rotor es demasiado baja
insuficiente | para pilotar los motores de la cabeza equilibradora. Controlar que el transmisor y el re-
ceptor estén bien conectados y que sus superficies estén limpias. Si la condicién de error

3 se mantiene, el problema esta en el interior del transmisor y/o del receptor y se requie-
re la intervencion de personal autorizado. Para eliminar la condicion de error, pulsar el
botén BORRAR.

RPM no Este mensaje se visualiza si la velocidad de rotacion de la muela no se mantiene estable
constantes durante un ciclo de equilibrado (en modo AUTOMATICO o MANUAL). El intervalo admiti-

4 do es de +/-4% con respecto al valor leido al inicio del ciclo de equilibrado. Para eliminar
la condicién de error, pulsar el boton BORRAR.

Desequilibrio | Este mensaje se visualiza en modo AUTOMATICO o MANUAL si el desequilibrio detec-
excesivo tado por el sensor supera el valor programado para L3. Controlar la muela y las condicio-

5 nes de uso. Si la condicion de alarma permanece, comprobar que el valor programado
para L3 sea realmente critico para la muela; si lo es, controlar el estado de todos los
componentes en movimiento. Para borrar la condicion de error, pulsar el boton BORRAR.

Ciclo de con- | Este mensaje se visualiza si se solicita un ciclo de GAP/CRASH con un ciclo de equili-

6 |[trol de flujo |brado en curso. Para eliminar la condicion de error, pulsar el boton BORRAR.

Error de Este mensaje se visualiza cuando se ha seleccionado un nimero de ciclo no programado

7 seleccion desde el PLC. Para eliminar la condicion de error, pulsar el boton BORRAR.

Ciclo de con- | Este mensaje se visualiza cuando se ha seleccionado un nimero de ciclo no programado

8 | trol de flujo desde el PLC. Para eliminar la condicion de error, pulsar el botén BORRAR.

Muela pa- Este mensaje se visualiza si se ha lanzado un ciclo de equilibrado, pero la muela no gira.
rada Para efectuar el ciclo de equilibrado, la muela tiene que estar girando: comprobar la 16gi-

9 ca de la maquina. Para eliminar la condicion de error, pulsar el boton BORRAR.

RPM no Este mensaje se visualiza si el valor de RPM actual no es valido para efectuar el ciclo

10 | valido solicitado (muela parada, valor diferente de los limites RPM Min. y RPM Max. programa-
dos).

Masas de Este mensaje se visualiza cuando los pesos usados para el equilibrado son incorrectos.

1 equilibrado | Calcular y usar los pesos correctos. Para eliminar la condicién de error, pulsar el boton

insuficientes | BORRAR.
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Tipo de Este mensaje se visualiza cuando el grupo RX/TX conectado no soporta el tipo de motor
12 | motor no programado. Para eliminar la condicion de error, pulsar el botén BORRAR.
soportado
Este mensaje se visualiza en modo AUTOMATICO o MANUAL cuando un ciclo de equi-
Maximo librado no ha terminado dentro del tiempo maximo permitido (210 segundos). Si el ciclo
13 tiempo ciclo se ha efectuado en modo AUTOMATICO, seleccionar el modo MANUAL y pulsar el boton
BORRAR para eliminar la condicién de error. Comprobar las condiciones de trabajo del
sistema y controlar que no haya vibraciones externas que influyan en el sistema.

5.2 Lista de alarmas

NUM. NOMBRE DESCRIPCIQ

Error tarjeta de Este mensaje indica la presencia de un problema en la comunicacion con la tarjeta

14 | elaboracion de elaboracién de la medida. Ignorar la alarma durante la sesién de reprograma-

cion del firmware. Para eliminar la condicién de error, pulsar el boton BORRAR.

Sensor RPM Este mensaje se visualiza cuando se detectan frecuencias incorrectas en la sefial
procedente del sensor de RPM. Las posibles causas de alarma son:
1) Sensor de RPM mal conectado.
2) Posicidn incorrecta del sensor de RPM.
3) Fallo del sensor de RPM.
4) Sensor de RPM externo no alimentado correctamente.

15 Las posibles soluciones son:

1) Controlar la conexién del sensor de RPM externo.
2) Comprobar que el sensor de RPM esté en la posicion correcta (distancia entre
el sensor y la referencia).
3) Sustituir el transmisor en caso de transmision sin contacto o bien sustituir el
distribuidor en caso de aplicacion con recarga.
4) Sustituir la unidad electronica del P1DWB. Para eliminar la condicion de error,
pulsar el boton BORRAR.

Sensor de vibracién | Este mensaje se visualiza cuando se interrumpe el cable del acelerémetro debido

16 a que se ha desconectado o se ha roto. Para resolver el problema, conectar el

cable o sostituir el sensor del acelerarometro. Para restablecer la condicion de
error, pulsar el boton BORRAR.

17 Alarma Sensor de Falta el sensor de posicion de inicio o esta averiado. Para eliminar la condicion de
posicién de inicio error, pulsar el boton BORRAR.

Transmision de da- | Este mensaje se visualiza cuando la transmision de datos entre el estator y el rotor
tos interrumpida es defectuosa. Controlar que el estator y el rotor estén bien conectados y que sus

18 superficies estén limpias. Si la condicion de error se mantiene, el problema esta

en el interior del estator y/o del rotor y se requiere la intervencion de personal au-
torizado. Para eliminar la condicién de error, pulsar el botén BORRAR.

19 Alimentacién del Este mensaje se visualiza cuando el rotor no recibe la tension de alimentacion
rotor adecuada. Para eliminar la condicion de error, pulsar el boton BORRAR.
Temperatura del Este mensaje se visualiza cuando la temperatura del rotor es critica. Las posibles
actuador remoto soluciones son:

20 1) Controlar las condiciones eléctricas del rotor.

2) Controlar las condiciones mecanicas.
Para eliminar la condicion de error, pulsar el boton BORRAR.
Canal acustico del | Este mensaje se visualiza cuando hay un problema durante la comunicacion entre

21 rotor P1DWB vy la cabeza de equilibrado correspondiente al contacto del ruido acustico.

Para eliminar la condicion de error, pulsar el boton BORRAR.
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Averia del controla- | Este mensaje se visualiza cuando los switch de pilotaje de los motores a bordo
22 dor de los motores | del actuador remoto (rotor) estan averiados. En este caso, se requiere la interven-
cion de personal autorizado. Para eliminar la condicion de error, pulsar el botén
BORRAR.
Interrupcion de la Este mensaje indica una interrupcién en la linea de alimentacién de los motores.
23 conexion de los Controlar los conectores y los cables de conexion. Sila condicion de error se man-
motores tiene, el problema estéa en la cabeza equilibradora y se requiere la intervencion de
personal autorizado. Para eliminar la condicién de error, pulsar el boton BORRAR.
Motor al limite Este mensaje se visualiza cuando la carga de los motores de las masas equi-
libradoras esta cerca del limite. Pasar al modo PRUEBA y alimentar las masas
24 equilibradoras en todas las direcciones durante algunos segundos. Si la con-
dicién de error se mantiene, el problema esta en la cabeza equilibradora y se
requiere la intervencion de personal autorizado. Para eliminar la condicion de
error, pulsar el boton BORRAR.
Datos erréneos Este mensaje se visualiza si los valores programados en los parametros del
25 sistema de equilibrado no son coherentes. Para eliminar la condicion de error,
pulsar el boton BORRAR vy corregir los datos erroneos.
Problema de ali- Este mensaje se visualiza cuando se detecta un problema en la alimentacion de
26 mentacion la tarjeta de elaboracién de la medida. Para eliminar la condicién de error, pulsar
el boton BORRAR.
Salidas en cortocir- | Este mensaje indica la presencia de un cortocircuito con al menos uno de los
cuito terminales de salida y la masa externa. Controlar las conexiones con la maquina.
27 Si la condicion de alarma se mantiene, el problema esta en el sistema electréni-
co de control y se requiere la intervencién de personal autorizado. Para eliminar
la condicién de error, pulsar el boton BORRAR.
28 |NO UTILIZADO
29 F_rgcaso de la fun- Indica que el P1DWB no logra gestionar la sefial RPM.
cion RPM
31 Fracaso de la fun- | No se ha establecido la comunicaciéon entre PIDWB y la cabeza de equilibrado
cion Equilibrado para la funcion de equilibrado.
32 Fallo de la funcién | No se ha establecido la comunicacién entre el PIDWB y la cabeza de equilibra-
Emisién acustica do correspondiente a la medicién del ruido.
33 |NO UTILIZADO
34 Valor de desequili- | Este mensaje se visualiza cuando se detecta un valor no valido para el desequili-
brio no vélido brio. Para borrar la condicién de error, pulsar el boton BORRAR.
35 Fallo en el algorit- Este mensaje se visualiza cuando no es posible calcular la posicién de los pe-
mo de equilibrado sos. Para borrar la condicién de error, pulsar el boton BORRAR.
Solicitud de ciclo Este mensaje se visualiza cuando no se ha atendido la solicitud porque hay
36 pendiente una solicitud de ciclo pendiente que puede alterar el estado de la elaboracién.
Controlar si hay pendiente una solicitud de ciclo por parte de la l6gica E/S. Para
borrar la condicién de error, pulsar el boton BORRAR.
Muela no parada Este mensaje se visualiza si la muela no se ha parado entre un ciclo de equili-
37 brado y el siguiente. Para poder iniciar el siguiente ciclo de equilibrado, es nece-
sario parar la muela, desplazar los pesos a la nueva posicién y, por ultimo, poner
en marcha la muela. Para borrar la condicion de error, pulsar el boton BORRAR.
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