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1.DESCRIPCION GENERAL DEL EQUIPO

El panel del operador de P1dAE esta dotado con una pantalla LCD tactil (re-
solucion 272 x 480 pixeles — dimensiones 4.3”) con la que se puede progra-
mar y visualizar las medidas.

RIPCION D VIENU IN O

Condicién de alarma. Este icono indica si existen alarmas o avisos.

[

MENU ALARMAS Y AVISOS

Este icono indica el modo de funcionamiento y el numero de set usado actualmente.

MENU SELECCIGN FUNCIONAMIENTO

Pulsar este botén para volver a la pagina de Inicio.

Pulsar este botén para volver a la pagina anterior.

En esta barra se indica el titulo de la pagina.

SERVICE USER En esta barra se indica el tipo de usuario.

MENU USUARIO

E Pulsar esté botén para acceder al Menu Vistas
VIEWS

MENU VISTAS

—=m  Pulsar esté boton para acceder al Menu Prog.

PROG MENU PROG.

Pulsar esté botdn para acceder al Menu Configuracion

MENU CONFIGURACION
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1.1 Iconos generales del panel 1.2 Menu Alarmas y Avisos
En las paginas de los menus es posible encontrar los siguientes iconos:

Este icono indica si existen alarmas o avisos.

v N\ Si hay mas datos de los visualizados en una pagina, se mostraran unas flechas -Azul = Ninguna alarma
para desplazarse hacia arriba o hacia abajo y visualizar todos los datos.

Amarillo = Aviso

—
— Este icono situado al final de la cadena de un parametro indica que se abrira Rojo = Alarma
— una ventana de seleccién multiple.
Para visualizar toda la lista de alarmas y avisos, consultar el capitulo
Alarmas y avisos.
> Este icono situado al final de la cadena de un parametro indica que se abrira
otra pagina de programacion. ALARMAS Y AVISOS
|/| Este icono situado al final de la cadena de un parametro indica si se encuentra
habilitado o deshabilitado.
S Este icono situado al final de la cadena de un pardmetro indica que es posible
memem abrir un teclado numérico para modificar el valor.

Por ejemplo:

Si hay algun aviso o alarma, pulsando el correspondiente boton es posible visualizarlo y efectuar las operacio-
nes indicadas en la descripcion para restablecerlo.

EJEMPLO DE AVISO: EJEMPLO DE ALARMA:
0¥ cln|®e
. L . . ) Primary signal saturation AE Sensor Not Connected
Estas casillas de verificacion se utilizan para seleccionar un parametro entre dos
o @ 0 mas datos.
This message is shown when This message is shown when
acoustic primary signal 1) the AE sensor is not
saturates. The signalis too connected to the respective
big : HW Gain must be connector 2) there is an issue
Dentro de las paginas, tras modificar los datos, pueden aparecer algunos de los reduced or HW Filter must be on the supply circuit of the
CONFIRM siguientes botones para guardar/confirmar las modificaciones efectuadas o para increased. To reset the sensor 3) there is an issue on
cancelar y salir. warning condition press the the AE sensor. Check the
- CLEAR button. correct connection of the AE
CLEAR vV

En la pagina se indica el numero de aviso o alarma, el titulo y un texto que explica la razén de la alarma y como
resolverla.

Vv AN

Si es necesario, utilizar las flechas para visualizar todo el mensaje.

Utilizar el botén BORRAR para restablecer la alarma o el aviso.
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1.3 Pagina de seleccion del modo de funcionamiento 1.4 Diagrama de flujo del menu panel

Este icono indica el modo de funcionamiento y el niumero de set usado
actualmente.

m Modo de funcionamiento manual

rh,o

T

Modo de funcionamiento automatico

El numero de la parte superior indica el nimero de set seleccionado.

Pulsando el botdén del modo de funcionamiento se accede a la pagina de seleccion del set.

SET SELECTIO
nnm ) ET E;TIN N

MODE SELECTION

SEIDE R Gl En esta seccion es posible seleccionar el set utilizando las flechas para des-
< 2 > plazar los sets hacia delante o hacia atras.

Pulsar CONFIRMAR para guardar las modificaciones y
salir de la pagina.

- Pulsar CANCELAR para cancelar las modificaciones y

CANCEL salir de la pagina.

CONFIRM

CANCEL CONFIRM

10
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2.MENU CONFIGURACION

En el Meni CONFIGURACION se encuentran todos los submenus para programar y configurar el equipo

k-]

SETTINGS
(1]
« e e
e
|IJ¢|
h @ ,
OPTIONS HW PROG
1
USER I/OTEST
SYSTEM

MENU OPCIONES

Manual de programacion y uso

IDIOMA
TIEMPO CONFIG. AUT.

PROG. E/S
BLOQUEAR PANTALLA

» PAGINA DE INICIO
> EA1/ GRAFICO EA/ BASE DE TIEMPOS

ADAPTADOR ETHERNET »EA2 /| GRAFICO EA | BASE

VISTAS

MENU PROGRAMACION HARDWARE

MENU USUARIO

DE TIEMPOS
» HABILITADO
AE 1 »ALARMAS ACTIVADAS
AE 2 »REMOTO
»>ACTIVO
END USER
OEM

SERVICE USER

MENU PRUEBA DE LAS E/S

MENU SISTEMA

INPUT BIT

BITS DE SALIDA

INFORMACION DEL EQUIPO

PANEL » BRILLO

» CALIBRACION PANTALLA TACTIL
GUARDAR CAPTURA DE » PRUEBA PANTALLA TACTIL
PANTALLA » RESTABLECIMIENTO DEL

CALIBRADO

RESTAURAR DATOS DE
FABRICA

Manual de programacion y uso

2.1 Menu Opciones

Programacién solo en modo manual

Nivel de acceso 1 (End User)

OPTIONS

LANGUAGE
ENGLISH

SETTINGS
[ B 4
r h @
oP’

OPTIONS  jy PROG AUTOSETUP TIME

>
a 1/0 PROG >
&y
USER /O TEST LOCK SCREEN >
VIEWS >
@
ETHERNET >

2.1.1 Seleccion del idioma

Nivel de acceso 1 (End User)

MARPOSS

Visualizacion solo en modo automatico

[DIOMA

[1) En el menu Opciones es posible programar:
EEIEIE

TIEMPO CONFIG. AUT.

PROG. E/S

BLOQUEAR PANTALLA

VISTAS

ADAPTADOR ETHERNET

En esta pagina es posible seleccionar el idioma del panel entre los disponibles.

SR
| omoe

OPTIONS LANGUAGE
LANGUAGE —=

ENGLISH = — XX

AUTOSETUP TIME > DEUTSCH

1/0 PROG > ENGLISH

LOCK SCREEN > FRANGAIS

VIEWS > ITALIANO
ETHERNET >

ADAPTER

O0®O00O0

«[a|Se]ea/We

LANGUAGE

FRANCAIS

ITALIANO

B

PYCCKWUW

OO00O0O0

ESPANOL

13
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2.1.2 Tiempo config. aut.

Nivel de acceso 2 (OEM)

Manual de programacion y uso

El tiempo de configuracion automatica es el tiempo maximo con el cual el P1dAE termina un paso de configuracion
automatica sin que intervenga el operador, que, si lo desea, puede terminarlo manualmente.

OPTIONS

LANGUAGE
ENGLISH

AUTOSETUP TIME
1/0 PROG
LOCK SCREEN

VIEWS

ETHERNET
ADAPTER

VvV VvV VvV VvV

OPTIONS

AUTOSETUP TIME

BIEIEIDY EILICHEN
oo S oo

2.1.3 Pagina de programacion de las E/S

Nivel de acceso 2 (OEM)

Programacion de las E/S - TIEMPO MINIMO PLC

L0

LANGUAGE — PLC MIN TIME

ENGLISH = 0.010
FCTYPE

AUTOSETUPTIME ) P1dAE / P3SE

. FC BOOT MODE

1/O PROG 2D AUTOMATIC
INPUT BIT

LOCK SCREEN > GC

VIEWS >

ETHERNET 5

ADAPTER

1/0 PROG

PLC MIN TIME

Define el valor minimo, expresado en se-
gundos, del tiempo de activacién para cada
bit de salida correspondiente al control del
umbral. (intervalo 0,002 - 0,999 s) (valor por
defecto 0,010 s).

Si se configura un valor bajo, se obtendra un
tiempo rapido de desactivacion de los bits de
salida, que se debe programar solo si el tipo
de ciclo del PLC es igualmente rapido.

Si se configura un valor alto, se obtendra un
tiempo de ciclo lento del PLC.

Manual de programacion y uso

Programacion de las E/S - TIPO DE CONTROL DE FLUJC

B B
ormos

1/0 PROG
PLC MIN TIME

0.010
FCTYPE

P1dAE / P3SE

FC BOOT MODE
AUTOMATIC

INPUT BIT
GC

Programacion de las E/S - MODO DE INICIO FC

|

1/0 PROG
PLC MIN TIME

0.010
FCTYPE

P1dAE / P3SE

FC BOOT MODE
AUTOMATIC

INPUT BIT

GC

©

Programacion de las E/S - BITS DE ENTRADA

B D
o

1/0 PROG
PLC MIN TIME —

0.010 =
FC TYPE
P1dAE / P3SE

FCBOOT MODE
AUTOMATIC

INPUT BIT
GIE

P1dAE / P3SE

SENSITRON 6

FC BOOT MODE

AUTOMATIC

MANUAL

INPUT BIT

@®©
O

EILIESEY

@
O

OO0OO0O@®

MARPOSS

FC TYPE

Define el tipo de control de flujo utilizado:
» Modo P1DAE/P3SE

» Modo SENSITRON

FC BOOT MODE

Este parametro permite configurar el modo con
el cual el P1DAE arranca cuando se enciende,
es decir, automatico (por defecto) o manual.

INPUT BIT

Define el nivel de activacion del bit de entrada
para la solicitud de ciclo (valor por defecto G
C)

G C GAP activo alto y CRASH activo alto
-G C GAP activo bajo y CRASH activo alto
G-C GAP activo alto y CRASH activo bajo
-G -C GAP activo bajo y CRASH activo bajo
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2.1.4 Bloqueo de la pantalla

Nivel de acceso 2 (OEM)

EEIGIR
[ oo

OPTIONS

LANGUAGE
ENGLISH

AUTOSETUP TIME

v

I/O PROG
LOCK SCREEN > >
VIEWS >
ETHERNET

ADAPTER

RIS

SETTINGS
(8]
B4
ﬂl@
OPTIONS HW PROG
USER I/O TEST
SYSTEM

EILIESEY

LOCK O

Esta funcion permite activar o desactivar el
bloqueo de la pantalla. Cuando la pantalla
esta bloqueada, el operador puede visuali-
zar los datos y las mediciones, pero no pue-
de modificar ningun parametro.

LOCK SCREEN

Una vez activada la funcion BLOQUEO

también aparece la funcion RETENTIVO. Si

) se habilita, permite mante-

.- ner el bloqueo incluso tras
el reinicio del panel.

LOCK SCREEN

RETENTIVE

LOCK z
O

CANCEL SAVE

Cuando la funcion BLOQUEAR PANTALLA esta activada, se muestra un

EERE
ors

candado en el icono de la pagina de INICIO.

Como se indica en el ejemplo de al lado,
se deshabilita la posibilidad de modificar
los parametros 1/0 PROG

PLC MIN TIME
0.010
FC TYPE
P1dAE / P3SE

FC BOOT MODE
MANUAL

INPUT BIT
GC

MARPOSS
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2.1.5 Menu Vistas

Nivel de acceso 1 (End User)

VIEWS

OPTIONS START PAGE

O
BRI BOEE RRED

LANGUAGE — START PAGE -—

ENGLISH — HOME == HOME @
AUTOSETUPTIME > éﬁ?sussigh? GRAPH > é% EEMSATTAEP N o
1/0 PROG > EMISSION 1 @)
LOCK SCREEN > AE GRAPH 1 O

VIEWS > >

ETHERNET >
ADAPTER

SELECCION DE LA PAGINA DE INICIO
En esta pagina es posible seleccionar qué pagina se desea visualizar al poner en marcha el equipo, seleccionan-
dola entre las de la lista.

O O
R BOGED RRED

ACOUSTIC EMISSION
VIEWS GRAPH TIMEBASE

START PAGE TIMEBASE

HOME § 0.500 s/div § 0.100 s/div O
EMISSION GRAPH 2 > 0.200 s/div O
0.500 s/div @
1.000 s/div O
2.000 s/div O

BASE TIEMPOS
Esta pagina sirve para configurar la escala de los tiempos del grafico de emisién acustica.

17
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2.1.6 Adaptador Ethernet

Nivel de acceso 1 (End User)

Manual de programacion y uso

Pagina que contiene los datos de programacion de Ethernet para la conexion a la P1dAE Tool.

OPTIONS

LANGUAGE
ENGLISH

AUTOSETUP TIME

1/0 PROG

LOCK SCREEN

VIEWS

ETHERNET
ADAPTER

vV VvV vV

v

ETHERNET ADAPTER

IP MODE
STATICIP

IP ADDRESS
192.168.0.200

SUBNET MASK
255.255.255.0

GATEWAY
192.168.0.254

ROLD DG
o

MARPQOSS
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2.2 Menu Prog. HW

Nivel de acceso 2 (OEM)

B DD
I —

SETTINGS HARDWARE
T ’ AE1 > Menu para habilitar la gestion del sensor EAy la
h alarma de control para los dos canales.
o
HW PROG

OPTIONS AE2

USER I/O TEST
SYSTEM

Determina el modo de gestidn del sensor EA deshabilitandolo o habilitandolo, con o sin comprobar la conexion.

Habilitado
ENABLED Si no se habilita, no se producen alarmas ni medidas.
Alarmas . . . .
activas Si se selecciona, se habilita la correspondiente alarma ALA001 o ALAOO2 en caso de pro-
ALARMS ON blemas en el sensor acustico.
Remoto Este parametro se debe seleccionar en caso de conexidén con un sensor EA remoto, por
REMOTE ejemplo, con un segundo cable de acustica analégica de MiniCT: la medida solo se valida
si hay una solicitud de ciclo porque se supone que el sensor EA remoto puede compartirse
con otra unidad electrénica.
Activo i .
Se debe programar solo en caso de que haya sensores acusticos activos.
ACTIVE
e nWefle W
ENABLED B
ALARMS ON &,  ALARMS ON
E‘ D Las opciones son iguales tanto para el canal EA1
como para el canal EA2, la Unica diferencia es que el
RERCE D HERRIE D canal EA1 no puede deshabilitarse.
ACTIVE 0 acme O

19
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2.3 Menl Usuario
En esta pagina es posible seleccionar el nivel de usuario.

Nivel de acceso 1 (End User)

BRI EIEIED
el

SETTINGS
USER
|'!j‘5'| ’ END USER O
OPTI(‘)CI?S HW PROG USER
OEM USER @)
USER
& & ) SERVICE USER O]
uUst USER TEST

SYSTEM

El equipo P1dAE ofrece varias posibilidades de uso en funcién del usuario que se conecte. Estas abarcan desde
la visualizacién de los datos y procesos de medida hasta la programacion de los sets, pasando por el cambio de la
configuracion de la unidad electrénica conectada.

Puesto que no todos los usuarios pueden y deben utilizar todas las funciones, el uso del equipo P1dAE prevé tres
niveles distintos:

* Elusuario END USER (E) puede visualizar, en modo automatico, el desarrollo de las mediciones y la supervi-
sion por medio de sensores. Durante las mediciones también puede aportar correcciones al ciclo de mecani-
zado. Ademas, puede visualizar los datos programados para la unidad electrénica. Se encarga asimismo de
efectuar algunas operaciones de configuracion. Condiciones por defecto.

*  El usuario OEM (O) también tiene la posibilidad de programar, modificar o borrar los sets. Tiene acceso a las
operaciones de configuracién y programacion permitidas. Por ello, este nivel de usuario esta destinado princi-
palmente al fabricante de la maquina y a su personal de servicio y esta protegido con contrasefa.

» El usuario SERVICE (S) tiene la posibilidad de modificar los datos de configuracion y de programar, modificar
o borrar los sets siempre y cuando el hardware presente lo permita. Tiene acceso a todas las operaciones de
configuracion y programacion. Por ello, este nivel de usuario esta destinado principalmente al personal Mar-
poss y esta protegido con contrasefa.

En el Diagrama de flujo del panel se indican los niveles habilitados a las diferentes paginas y funciones.

Manual de programacion y uso MARPOSS

2.4 Menu Prueba E/S

Nivel de acceso 1 (End User)

e[|/ o e ncts

La prueba de las E/S puede ejecutarse tanto
en el modo de funcionamiento Manual como

SETTINGS 1/O TEST Automatico:
§e INPUT BIT > Modo manual:
h e ’ Visualizacién del estado de las entradas.
OPTIONS HW PROG OUTPUT BIT > Visuali_zacic’)n y/o modificacion del estado de
las salidas.
& - Modo Automatico:
1 Herzu Visualizacion del estado de las Entradas y de
las Salidas
SYSTEM
INPUT BIT BITS DE SALIDA

RILIEEY

INPUT BIT OUTPUT BIT

RIILIEY
e

3 6
CRASH1 CRASH1 z
4

.
;::ASHZ CRASH2 B
GAP1 13
11 GAP1 D
GAP2 14
12 GAP2 D
CYCLE BIT

15

ALARM/BUSY D

NOTA
[ Para modificar los parametros en la pagina BITS DE SALIDA se requiere un acceso de nivel 2
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2.5 Menu Sistema

Nivel de acceso 1 (End User)

SETTINGS

2 &

OPTIONS HW PROG

R =

USER I/O TEST

« SYSTEM
SYS. —...

e|a[e[eQ«ea|e
BTN BT

SYSTEM

EQUIPMENT
INFORMATION

PANEL

SAVE
SCREENSHOTS

FACTORY DATA
RESTORE

2.5.1 Informacién del equipo

Nivel de acceso 1 (End User)

En esta pagina es posible visualizar las versiones firmware de los diferentes componentes de la aplicacion.

O
EQUIPMENT

SYSTEM

EQUIPMENT
INFORMATION

PANEL

SAVE
SCREENSHOTS

FACTORY DATA
RESTORE

22
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v v v

PACKAGE CODE

BSM1D340012
PACKAGE VERSION

V2.2B

MAIN UNIT FIRMWARE

V2.2.1

PANEL FIRMWARE

V2.2.1
SERIAL NUMBER

Manual de programacion y uso

En este menu es posible acceder y programar
las siguientes funciones:

INFORMACION DEL EQUIPO

PANEL

GUARDAR CAPTURA DE PANTALLA

RESTAURAR DATOS DE FABRICA

Manual de programacion y uso
2.5.2 Panel

Nivel de acceso 1 (End User)

MARPOSS

En este menu es posible acceder a las funciones para regular el panel del P1dAE.

«n el e
e

SYSTEM PANEL
INFORMATION > B 100 =
PANEL 3> ToUCHSCREen P
2CREENSHOTS z TOUCHSCREEN >
E‘Egg EE DATA > CALIBRATION >

PANEL - CALIBRACION Y PRUEBA DE LA PANTALLA T

Nivel de acceso 3 (Service)

BRIGHTNESS mece
100 =
CALIBRACION PANTALLA TACTIL
'?‘SH(?I?QEEEEN > > PRUEBA PANTALLA TACTIL
Accediendo a estas funciones es posible calibrar y probar la pantalla
TEST > > tactil. Para ejecutar estas funciones hay que seguir las indicaciones que
TOUCHSCREEN se suministran en las paginas de prueba y calibracion.
RESET >
CALIBRATION

BRILLO

Pulsando el teclado es posible
regular el brillo del panel intro-
duciendo manualmente el valor
de brillo deseado.
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PANEL - CALIBRACION Y PRUEBA DE LA PANTALLA TA

Nivel de acceso 3 (Service)

RIEIEAEY EAENCHES
T

PANEL
RESET CALIBRATION

BRIGHTNESS -
100 = Esta funcién sirve para poner a cero la calibra-
CALIBRATE > cién del panel y restaurar la configuracion de
TOUCHSCREEN fabrica.
¥I(E)SU1(-:HSCREEN > Are you sure you wa ntto
> reset touchscreen
RESET calibration?
CALIBRATION >

CANCEL CONFIRM

2.5.3 Guardar captura de pantalla

Nivel de acceso 3 (Service)

RS
TR

SYSTEM

EQUIPMENT ) Permite habilitar la funcién para guardar capturas de pantalla.
INFORMATION
PANEL > D Funcion deshabilitada
SAVE 2 -
eI Bl El Funcién habilitada

\
o <[n[#]s
RESTORE

SCREENSHOT SAVED

Si la funcion esta habilitada, se puede capturar cualquier imagen presionando sobre
cualquier parte del panel simultaneamente con dos dedos. Una vez capturada la
imagen, aparecera el mensaje que se muestra al lado.

The screenshot has been
saved to file
C:\temp\screen05.bmp.

Se pueden guardar hasta 10 imagenes (si se guardan mas de 10 imagenes, se
sobrescribiran las anteriores).

Las imagenes se pueden descargar del aparato utilizando el P1dAETool.
Esta funcion solo puede ser utilizada por el personal técnico de Marposs.

Manual de programacion y uso

Manual de programacion y uso

2.5.4 Restaurar datos de fabrica

Nivel de acceso (OEM)

RICILSEY
BT

B

FACTORY DATA RESTORE

SYSTEM

EQUIPMENT

INFORMATION >

PANEL >

SAVE El/ Are you sure you want to
SCREENSHOTS restore device to its factory
FACTORY DATA S settings?
RESTORE ‘

CANCEL CONFIRM

Esta funcién sirve para poner a cero el equipo y restaurar los datos de fabrica.

MARPOSS
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3.MENU PROG.

3.1 Programacion y creacion del SET

Programacion solo en modo manual

Nivel de acceso 1 (End User)

Manual de programacion y uso

Visualizacién solo en modo automatico

Los datos de trabajo estan asociados a un numero de set; es posible crear hasta un maximo de 2 sets.

» Ejemplo de programacion con un set:

(1] Menu de programacion del set:
RN R ;

SET 1 PROGRAMMING, AE1

SET MANAGEMENT

ad 1 >

I'I

PROG

» Ejemplo de programacion con dos sets:

«[n|¥]e

SET MANAGEMENT
1 >
[ 2 D

HARDWARE

GAP

CRASH
ANALOGOUT 1
GAP1

ANALOG OUT 2
CRASH1

EEEDY

SET 1 PROGRAMMING

AE1

AE2
ANALOGOUT 1
GAP 1

ANALOG OUT 2
CRASH 1

e-m ~ v

HARDWARE

>

GAP

CRASH

SALIDA ANALOGICA 1

SALIDA ANALOGICA 2

RN

SET 1 PROGRAMMING

HARDWARE

GAP

CRASH

e~ v

Manual de programacion y uso

a 1>

MARPOSS

PROGRAMACION SET - CREAR NUEVO SET

En la pagina inicial se indican los sets ya configurados y guardados. Para crear uno de nuevo pulsar:

m Pulsar este boton para crear el SET 2

SET MANAGEMENT

PROGRAMACION SET - ACCESO A LA PROGRAMACIO

(0[] e

SET MANAGEMENT
1 >
2 >

Una vez se han creado los sets, se tienen que programar.
Para programar un set nuevo o modificar uno existente, pulsar la flecha co-
rrespondiente al set deseado.
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PROGRAMACION SET - DUPLICAR SET 3.2 Programaciéon Hardware

RIEIESEY
=

Nivel de acceso 1 (End User)

ﬂ g Utilizar este boton para copiar un set ya existente.

> HW GAIN
HARDWARE OB
cap > HW FILTER

FB [>4 kHz]
CRASH > THRESHOLD

1
ANALOG OUT 1 . MEASURE ENABLED
GAP1 - GAP + CRASH
ANALOG OUT 2 -
CRASH1 —]

PROGRAMACION SET - BORRAR SET

EILIESEY

(1] (1)
SET 1 PROGRAMMING, AE1 ST L A s AEL

MARPOSS

En el menu de programacién Hardware
del set, es posible configurar los siguien-
tes parametros:

GANANCIA HW
FILTRO HW

UMBRAL

MEDIDA HABILITADA

SET MANAGEMENT 3.2.1 Programacion Hardware - Ganancias Hardware

> Utilizar este boton para borrar un set.

» Pulsar el botén correspondiente a la funcion borrar.
——— » Aparece un mensaje en el que se solicita la confirmacion del borrado.
|| 2 > »  Pulsar “Confirmar” para borrar o “Cancelar” para cancelar

- 1 Nivel de acceso 1 (End User)

SET 1 PROGRAMMING, AE1
HARDWARE

HW GAIN -—

40 dB == 00 dB
HW FILTER —

FB [>4 kHz] — 10dB
THRESHOLD —

1 Ty 20dB
MEASUREENABLED  mmm

GAP + CRASH — 30dB

40 dB

O O
SET 1 PROGRAMMING, AE1
HW GAIN

@O000O0

Ganancia de la etapa hardware (lista con valo-
res de paso de 10 dB).

Establece la ganancia de la etapa HW: se tiene
que programar para obtener una sefial muy alta
pero lejos de la saturacion en las condiciones de
trabajo mas desfavorables de la maquina.

GANANCIA HW: se tiene que programar de ma-
nera que no supere nunca la mitad de la dinami-
ca disponible en las condiciones de trabajo mas
desfavorables (ruido maximo).

GANANCIA HW: se tiene que programar junto a
FILTRO HW, eligiendo un valor alto pero que no
sature la sefial.
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3.2.2 Programacion Hardware - Filtro Hardware

Nivel de acceso 1 (End User)

SET 1 PROGRAMMING, AE1
HW FILTER

FB [>4 kHz]

SET 1 PROGRAMMING, AE1
HARDWARE
HW GAIN

40 dB —

HW FILTER
FB [>4 kHz]
THRESHOLD
1 =
MEASURE ENABLED  —
GAP + CRASH —

3.2.3 Programacion Hardware - Umbral

Nivel de acceso (OEM)

SET 1 PROGRAMMING, AE1
HARDWARE

HW GAIN
40 dB

HW FILTER
FB [>4 kHz]
THRESHOLD —
l] ==
MEASURE ENABLED
GAP + CRASH

HP [>80 kHz]

HF [>400 kHz]

Manual de programacion y uso

Banda de filtraciéon de la etapa HW (lista de
tres valores).

Establece la capacidad de filtracion de la eta-
pa HW HP (Paso Alto) si la maquina presenta
componentes de ruido de fondo grandes/varia-
bles en el espectro de bajas frecuencias: esto
evita la saturacién de los circuitos de ruido de
adquisicién y es posible elegir una ganancia
HW mas alta.

FILTRO HW: se tiene que programar junto a
GANANCIA HW, eligiendo, si es posible, el va-
lor FB (Full Band).

Umbral minimo de la sefial de ruido HW del sensor EA.
Ejecuta un control del valor de la sefial procedente del sensor EA.

Manual de programacion y uso

Nivel de acceso (OEM)

SET 1 PROGRAMMING, AE1 SET 1 PROGRAMMING, AE1
HARDWARE MEASURE ENABLED

GAP + CRASH

FB [>4 kHz]
THRESHOLD

MEASURE ENABLED
GAP + CRASH

MARPQOSS

3.2.4 Programacion Hardware - Medida habilitada

Seleccion del modo Gap y/o Crash.
Permite activar o desactivar el modo Gap /
Crash

* GAP+CRASH: Gap activo — Crash activo
e GAP: Gap activo — Crash deshabilitado
e CRASH: Gap deshabilitado — Crash activo
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3.3 Menu GAP

Nivel de acceso 1 (End User)

EILIESEY

nnm Menu de Programacion GAP:

Manual de programacion y uso

MARPQOSS

3.3.2 Programacion GAP - Frecuencia minima

Nivel de acceso 1 (End User)

[0 Ple

SET 1 PROGRAMMING, AE1 SET1 PROG(;‘:F':‘M'”G, AE1 GANANCIA SW e
HARDWARE > el s GAP
0= FRECUENCIA MIN. GA'N =
S MIN FREQUENCY S 0=
MAX FREQUENCY s : [kez] 4 = Frecuencia minima de medida [kHZz].
CRASH > [kiz] 1000 = MAX FREQUENCY S El parametro se calcula automaticamente mediante un procedimiento
VALOR FILTRO (] 1000 == guiado de configuracién automatica (pagina CONFIGURACION AUTOMA-
ANALOGOUT 1 — FILTER VALUE anes EEERRRIE TICA del menu VISTAS).
GAP1 — 1.0 = — En cualquier caso, el parametro se puede modificar manualmente.
ANALOG OUT 2 — L LE e 1.0 ==
= OUTPUT BIT >
CRASH1 = OUTPUT BIT >
ZEROING > PUESTA A CERO
ZEROING >

3.3.1 Programacion GAP - Ganancia Software 3.3.3 Programaciéon GAP - Frecuencia maxima

Nivel de acceso 1 (End User)

[0 le

Nivel de acceso 1 (End User)

|0 Ple

SET 1 PROGRAMMING, AE1 SET 1 PROGRAMMING, AE1
GAP GAP

32

GANANCIA sw

SW GAIN R . . . . SW GAIN -
0 =hR Fija la ganancia de procg_samlento <’:|e la medida GAP. 0 Coo
Se debe programar tras fijar los parametros GANANCIA HW y FILTRO HW.
MIN FREQUENCY wmmes para obtener la sefial de Gap por encima del umbral (UMBRAL GAP) en el MIN FREQUENCY wsmen
[kn] 4 == evento Gap. [kn] 4 ==
Campo de configuracién: de 0 dB a 9,9 dB.
MAXFREQUENCY oo P g ’ MAX FREQUENCY ~  wnoee FRECUENCIA MAX.
[ke] 1000 = [ez] 1000 = Frecuencia maxima de medida [kHz].
FILTER VALUE — FILTER VALUE — El parametro se calcula automaticamente mediante un procedimiento guiado
1.0 = 1.0 = de configuracion automatica (pagina CONFIGURACION AUTOMATICA del
menu VISTAS).
OUTPUT BIT ) OUTPUT BIT ) En cualquier caso, el parametro se puede modificar manualmente.
NOTA
ZEROING > [ El parametro GANANCIA SW se calcula automaticamente mediante un ZEROING >
procedimiento guiado de configuracion automatica (véase menu Vistas

/ Configuracion automatica), que es posible modificar junto a otros para-
metros en la configuracion manual o bien manualmente en esta pagina.
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3.3.4 Programacion GAP - Valor del filtro

Nivel de acceso 1 (End User)

[0l

SET 1 PROGRAMMING, AE1
GAP

SW GAIN

0
MIN FREQUENCY
[tz 4
MAX FREQUENCY
[tz 1000

FILTER VALUE

1.0

OUTPUT BIT

ZEROING

VALOR DEL FILTRO

Configura los filtros de procesamiento de la medida GAP, estabilizandola
ante un ruido excesivo, pero ello comporta un aumento del tiempo de re-
accion total.

Aumentando el “VALOR FILTRO”, se evita que un ruido excesivo de la se-
Aal comporte una falsa activacion del bit de salida de la medida GAP, pero
se perjudican los tiempos de respuesta del sistema.

Manual de programacion y uso

3.3.5 Programacion GAP - Bits de salida

Nivel de acceso 1 (End User)

Parametros de programacion de los bits de salida GAP.

0 0
SET 1 PROGRAMMING, AE1
GAP PARAMETERS

SW GAIN

0

MIN FREQUENCY
[z 4
MAX FREQUENCY

[iiz] 1000

FILTER VALUE

1.0

OUTPUT BIT

ZEROING

1) PARAMETROS GAP - UMBRAL

SET 1 PROGRAMMING, AE1
GAP

SET 1 PROGRAMMING, AE1
GAP PARAMETERS

THRESHOLD

600
MODE

a B
MINIMUM TIME ON

0

THRESHOLD

600
MODE

a B
MINIMUM TIME ON

UMBRAL

1

MARPOSS

Umbral de activacién del bit de salida de la medida GAP

[respecto al intervalo de 0 a 900]

Configuracion del umbral de activacion del mando GAP, que sirve para
determinar el contacto muela/pieza o muela/diamantador.
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2) PARAMETROS GAP - MODO

SET 1 PROGRAMMING, AE1
GAP PARAMETERS

Nivel de acceso (OEM)

ool [loo]e
T

THRESHOLD
600 = INVERSION D
MODE
> > DIRECTION UP D«
MINIMUM TIME ON SELE LOCKED D
0 =

En esta seccion es posible definir algunos comportamientos para la funcién GAP.

Manual de programacion y uso

INVERSION

Si se activa esta funcion, se invierte el estado de la sefial de salida con respecto a la condicién
I6gica de control.

DIRECCION ARRIBA

Si se activa esta funcion, el mando de salida Gap se activa cuando el nivel de ruido supera el um-
bral S1.

Si la funcién se encuentra deshabilitada, el mando de salida Gap se activa cuando el nivel de ruido
disminuye por debajo del umbral S1.

AUTORRETENIDO

Sefial GAP con autorretencion: en cuanto el control de la maquina inicia el ciclo, la sefial GAP se
restablece. Al reconocer el contacto entre la muela y la pieza o el diamantador, se le proporciona a
la maquina la sefial, que permanece configurada hasta un nuevo inicio del ciclo. Esta modalidad es
aconsejable para el reconocimiento del fin del corte en el aire.

Sefial GAP no autorretenida en cuanto el control de la maquina inicia el ciclo, la sefal GAP se
restablece. La sefial suministrada a la maquina persiste hasta que se detecte un contacto entre la
muela y la pieza o el diamantador. Tan pronto como se deje de detectar el contacto, la sefial GAP
pasa de nuevo a la condicion de reposo. Esta modalidad es aconsejable para el diamantado.

Manual de programacion y uso MARPOSS

3) PARAMETROS GAP - DURACION MINIMA

LD

SET 1 PROGRAMMING, AE1
GAP PARAMETERS

THRESHOLD
600 =
MODE

. B ?
MINIMUMTIMEON oo
0=

TIEMPO MINIMO ACTIVACION

Define el tiempo minimo durante el cual tiene que presentarse la condicion de GAP antes de que se active el man-
do correspondiente (activacion de la salida de GAP); esto significa que el mando Gap solo se activara cuando el
nivel de ruido supere el umbral configurado por un tiempo superior al programado en esta fase. Esto permite filtrar

posibles ruidos impulsivos que pueden provocar falsos eventos de GAP, pero obviamente conlleva un retraso en
la salida del mando.

Ejemplo de GAP no autorretenido, activo alto:

Campo de configuracion de 0 a 9,999 segundos (resolucién 0,001 segundos).

37



38

MARPQOSS

Manual de programacion y uso

3.3.6 Programacion GAP - Puesta a cero

Nivel de acceso 1 (End User)

«[n Ve e n Ve

SET 1 PROGRAMMING, AE1 SET 1 PROGRAMMING, AE1
GAP ZEROING

SW GAIN

=nsss 1
0 E ZEROING 1
MIN FREQUENCY 2
] 4 = autooncycle [
MAX FREQUENCY MODE o
[xhz] 1000 = MEAN VALUE =8 3
FILTER VALUE ZEROING TIME
1.0 = 250 = ¢4
OUTPUT BIT > AUTOTHRESHOLD >

ZEROING >>

1) PUESTA A CERO HABILITADA
El procesamiento del canal de GAP se puede efectuar en modo Absoluto o Incremental. Si se desea trabajar en
modo Incremental, hay que habilitar la funcion “Puesta a cero”.

2) CICLO ENCENDIDO AUTOMATICO

Si se ha habilitado esta opcién, el P1dAE efectia una puesta a cero instantanea en el momento en que se activa
un ciclo de Gap: el ciclograma en el PLC debera considerar un retraso debido a dicha puesta a cero igual al valor
programado en el TIEMPO DE PUESTA A CERO [ms].

3) MODO
Permite elegir entre el valor maximo y el valor medio.

[0 e

SET 1 PROGRAMMING, AE1
MODE

z MAX VALUE O
Z MEAN VALUE @

SET 1 PROGRAMMING, AE1
ZEROING
ZEROING

AUTO ON CYCLE

MODE —
MEAN VALUE —
ZEROING TIME
250 =

AUTO THRESHOLD >

MARPQOSS

Manual de programacion y uso

4) TIEMPO DE PUESTA A CERO
Periodo de tiempo durante el cual el P1dAE determina el valor del ruido de fondo a restar para poner a cero la
sefial acustica.

5) UMBRAL AUTOMATICO

El sistema observa la sefial acustica durante el tiempo de puesta a cero y calcula el mejor valor de umbral en
funcién del ruido de la senal acustica y del parametro de “sensibilidad”, que puede aumentar el valor del umbral
a un nivel de seguridad superior.

B B

SET 1 PROGRAMMING, AE1
L

SET 1 PROGRAMMING, AE1
ZEROING

AUTO THRESHO l HABILITADO
E[ Habilita/Deshabilita la funcién “Umbral
ZEROING ¥ ENABLED 41 0] automatico”
MODE —_—
AUTO ON CYCLE B AFTER ZEROING —
MODE —_ SENSITIVITY —
MEAN VALUE = —
ZEROING TIME Il\iIXTHRESHOLDl.z SENSIBILIDAD
e — El valor de sensibilidad va de 1.1 a 100.0 y el
250 = 600 = y

valor por defecto es 1.2.

Define el valor del factor de sensibilidad que
aumenta el valor del umbral automatico calcu-
lado durante la puesta a cero.

AUTO THRESHOLD : >

SET 1 PROGRAMMING, AE1l
AUTO THRESHOLD

SET 1 PROGRAMMING, AE1
MODE

MODO
ENABLED z AFTER ZEROING © Es posible selecciona el modo DESPUES
MODE — DE LA PUESTA A CERO o DURANTE LA
AFTERZEROING == whiLezerone O PUESTAA CERO
CERLIY wmzer DESPUES DE LA PUESTA A CERO cal-
(| 1.2 = cula el valor de puesta a cero del ruido de
MAX THRESHOLD nmens fondo después del proceso de puesta a
600 = cero, mientras que DURANTE LA PUESTA
A CERO estima el valor del ruido de fondo
durante el proceso de puesta a cero.
(Programacion por defecto: después de la
puesta a cero).
UMBRAL MAX.

El valor de umbral automatico calculado no puede ser superior al valor configurado en este parametro.
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3.4 Menu CRASH. 3.4.2 Programacion CRASH - Frecuencia minima

Nivel de acceso 1 (End User) Nivel de acceso 1 (End User)

RIS o [
Menu de Programacion CRASH: nnm

SET 1 PROGRAMMING, AE1 SET 1 PRO&"\K\S":'_IM'NG. AE1
SW GAIN GANANCIA SW SET 1 PROGRAMMING, AE1
HARDWARE > wm=mr CRASH

4 ] SW GAI N sssss
MIN FREQUENCY S . 4 =
GAP =0 FRECUENCIA MIN. ]
> [xnz] 4 = MIN FREQUENCY e II;RECUE'NCIP" I-\IIIN.d dida [KHz]
MAX FREOUENCY S ; E -a'-'- recuencia minima de medida Z].
CRASH ) > =] . 1000 == FRECUENCIA MAX. 4 El parametro se calcula automaticamente mediante un procedimiento guia-
MAX FREQUENCY do de configuracion automatica (pagina CONFIGURACION AUTOMATICA
ANALOG OUT 1 — FILTER VALUE e = | 1000 == del ment VISTAS).
GAP1 — 200.0 = VALOR FILTRO FILTERVALUE ~ eoes Es aconsejable no modificar este parametro.
ANALOG OUT 2 = OUTPUT BIT > 200.0 =
CRASH1 — BITS DE SALIDA
OUTPUT BIT >
3.4.1 Programacion CRASH - Ganancias Software 3.4.3 Programacion CRASH - Frecuencia maxima
Nivel de acceso 1 (End User) Nivel de acceso 1 (End User)
SET 1 PROGRAMMING, AE1 SET 1 PROGRAMMING, AE1
— GANANCIA SW s
GAIN 4 == El parametro GANANCIA SW se calcula automaticamente mediante un pro- GAIN 4 ==
cedimiento guiado de configuracion automatica (pagina CONFIGURACION
MIN FREQUENCY mmee AUTOMATICA del menu VISTAS), que es posible modificar junto a otros MIN FREQUENCY o
[kt ] 4 = parametros en la configuracion manual (pagina CONFIGURACION AUTO- [kn] 4 == )
MAX FREQUENCY —  meeen I\/!ATICA del m_enl'J VISTAS) o_manualmente en esta pagina. MAX FREQUENCY mooee FRECUENCIA MAX. .
[=] 1000 e Fija la ganancia de procesamiento de la medida CRASH. =] 1000 LT Frecuencia maxima de medida [kHz].
Se debe programar tras fijar los parametros GANANCIA HW y FILTRO HW. El parametro se calcula automaticamente mediante un pfocedimientg guia-
FILTER VALUE para obtener la sefial de Crash por debajo del umbral (UMBRAL CRASH) FILTER VALUE — do de configuracién automatica (pagina CONFIGURACION AUTOMATICA
200.0 = en cualquier condicién de funcionamiento normal de la maquina. 200.0 = del menu VISTAS).
Campo de configuracién: de 0 dB a 9,9 dB. Es aconsejable no modificar este parametro.

OUTPUT BIT > OUTPUT BIT >
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3.4.4 Programacion CRASH - Valor del filtro

Nivel de acceso 1 (End User)

[0l

SET 1 PROGRAMMING, AE1
CRASH

SW GAIN eases

4 =

MIN FREQUENCY —

(] 4 =

MAX FREQUENCY So

[ 1000 =

FILTER VALUE S VALOR DEL FILTRO

200.0 = Configura los filtros de procesamiento de la medida CRASH, estabilizan-
dola ante un ruido excesivo, pero ello comporta un aumento del tiempo de

OUTPUT BIT > reaccion total.

Aumentando el “VALOR FILTRO”, se evita que un ruido excesivo de la
sefial comporte una falsa activacion del bit de salida de la medida CRASH,
pero se perjudican los tiempos de respuesta del sistema.

Manual de programacion y uso MARPOSS

3.4.5 Programacion CRASH - Bits de salida

Nivel de acceso 1 (End User)

O 0
SET 1 PROGRAMMING, AE1 SET 1 PROGRAMMING, AE1
CRASH CRASH PARAMETERS

SW GAIN _— THRESHOLD oo 1
4 = ® 3800 =
MIN FREQUENCY — MODE 2
m Y gwm ,
MAX FREQUENCY — MINIMUMTIMEON  woen 4
(=] 1000 = 0=
FILTER VALUE —

200.0 =

OUTPUT BIT 3>

1) PARAMETROS CRASH - UMBRAL

SET 1 PROGRAMMING, AE1
CRASH PARAMETERS

THRESHOLD eases UMBRAL MANDO CRASH

o 800 = Configuracion del umbral de activacion del mando Crash, que se debe
MODE programar para obtener la sefial de Crash por encima del umbral en un
L5 > eventual evento de Crash estimado, nunca en la condicién de trabajo nor-

mal de la maquina.
MINIMUM TIME ON R

0 =
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2) PARAMETROS CRASH - MODO 3) PARAMETROS CRASH - DURACION MINIMA

» 2
Nivel de acceso (OEM) ’
SET 1 PROGRAMMING, AE1
CRASH PARAMETERS

= ~ THRESHOLD
nn nn. ® 800 =
SET 1 PROGRAMMING, AE1 MODE >

CRASH PARAMETERS - 4o B
THRESHOLD MINIMUM TIME ON
£y INVERSION A —

® 3800 E s 0=
MODE .
- A rh ‘>
MINIMUMTIMEON ...
0 = SELF LOCKED O

Define el tiempo minimo durante el cual tiene que presentarse la condicion de CRASH antes de que se active el
mando correspondiente (activacion de la salida de CRASH); esto significa que el mando Crash solo se activara
cuando el nivel de ruido supere el umbral configurado por un tiempo superior al programado en esta fase. Esto
permite filtrar posibles ruidos impulsivos que pueden provocar falsos eventos de Crash, pero obviamente conlleva
un retraso en la salida del mando.

Ejemplo de CRASH no autorretenido, activo alto:
En esta seccion es posible definir algunos comportamientos para la funcién GAP.

INVERSION
Si se activa esta funcion, se invierte el estado de la sefial de salida con respecto a la condicion 16gi-
ca de control.

AUTORRETENIDO

Mando con autorretencion. El mando de salida Crash, al ser suministrado, se restablece solo con la
sucesiva habilitacion del control Crash.

Mando SIN autorretencion. El mando de salida Crash se restablece cuando el nivel de ruido des-
ciende por debajo del umbral de activacion.

Campo de configuracién de 0 a 9,999 segundos (resolucion 0,001 segundos).
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3.5 Salidas analégicas

Nivel de acceso 2 (OEM)

EIIESES

SET 1 PROGRAMMING, AE1

HARDWARE > GAP 1

GAP > CRASH 1

CRASH >

ANALOG OUT 1 =

GAP1 o

ANALOG OUT 2 -

CRASH1 == AUTO GAP
AUTO CRASH

®
O

O
O

0 O
SET 1 PROGRAMMING, SET 1 PROGRAMMING,
ANALOGOUT 1 ANALOG OUT 2

GAP 1

CRASH 1

AUTO GAP

AUTO CRASH
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O
@©

O
O

Sefal de salida analdgica Fija la fuente de medida de la salida analégica (0 + 10 [V]).
La seleccion puede ser fija en los casos de GAP 1 0 2 y CRASH 1 o 2 o bien dindmica, seleccionando GAP

AUT. o CRASH AUT.

Cuando se selecciona GAP AUT., se envia a la salida la sefal de GAP 1 o la sefial de GAP 2 segun el ciclo soli-

citado. El principio es igual si se selecciona CRASH AUT.

Manual de programacion y uso

4.MENU VISTAS

Programacion solo en modo manual

Nivel de acceso 1 (End User)

RILIESEY

AE1 SPECTRUM
1] 572
E fmin n

M1

VIEWS

MARPOSS

Visualizacién solo en modo automatico

En este menu es posible acceder a las
paginas de las diferentes visualizaciones
de deteccidn acustica.

4 AUT >
MENU VISTAS
EA1 B EMISION ACUSTICA
GRAFICO EA
EA2 ESPECTRO EA
» CONFIGURACION
CONFIGURACION MANUAL » FILTRO+GANANCIA HW
AUTOMATICA » GANANCIA HW
PUESTAA CERO > GAP
- » CRASH
EA1+EA2 EMISION ACUSTICA
GRAFICO EA
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4.1 Emision acustica

Nivel de acceso 1 (End User)

Visualizacion del valor del ruido del control Gap y del control Crash.
Los valores se visualizan numérica y graficamente en el grafico de barras.

EILIE Y

ACOUSTIC EMISSION 1

GAP Valor de ruido del control Gap
® 0
G= Umbral de activacion del mando de GAP
0 20 40 60 B0 100
| | | | | | | | | | |
I
G
CRASH
. 5 Valor de ruido del control Crash

C= Umbral de activacion del mando de CRASH

0 200 400 600 800 1000
| | | | | | | | | | |

Fs
C

En caso de aparato de dos canales, es posible acceder a la pagina de visualizacion de la emisién acustica para
los dos canales simultaneamente.

MENU VISTAS — EA1 + EA2 — EMISION ACUSTICA

En esta pagina es posible visualizar graficamente el valor de ruido del control Gap y del control Crash, también
para los dos canales simultdneamente.

0
RIEIEY

ACOUSTIC EMISSION 1+2
GAP1 CRASH1

® -1000@ 1000

0 200 400 600 800 1000

N T SO I N T N
‘ Fs
G1

GAP2 CRASH2

@ 145 @ 51

0 200 400 600 800 1000

Fs
G2

MARPQOSS
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4.2 Grafico de emision acustica

Pagina de visualizacion del osciloscopio para la funcion Gap y Crash.

O
RILISEY

AE1 GRAPH
Haciendo cI|c sobre este triangulo, se abre la ventana con los botones de las

[ 0.5005 | funciones (*
Umbral de Ia sefial de Crash
G

Umbral de la sefial de Gap

Nivel de ruido medido — sehal de CRASH

Nivel de ruido medido - sefial de GAP

MAX 0 MAX 1000

0 1000

RESET

(*) Haciendo clic sobre este triangulo azul, se abre una ventana con los siguientes botones:

RILIEIEY

AE1 GRAPH

6 0 a x]

Si se pulsa este botoén, en la parte inferior de la pantalla se abre una
ventana para configurar el umbral GAP y CRASH:

Utilizar los botones + y — para modificar el valor
del umbral.

Mediante las flechas laterales es posible pasar
de Gap a Crash.

Si se pulsa este botén, en la parte inferior de la pantalla se visualiza
la barra de mandos para el zoom:

Utilizar los iconos de la lente para
ampliar o reducir el grafico.

MAX 1000 MAX 1000

1000 1000 [ p—
RESET
I

Utilizar las flechas para desplazar el
area grafica que se desea visualizar.

n E Funcion de STOP del osciloscopio

Botdn de salida del panel de opciones.
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4.3 Espectro emisidon acustica
El procedimiento de analisis del espectro de frecuencia permite visualizar como se comporta la maquina respecto
a la frecuencia con banda entre 0 y 1 MHz con pasos de 4 kHz.
Se resalta el componente de maxima amplitud para el cual se indican el valor de pico y la correspondiente frecuencia.

Al abrir la ventana de las opciones, es posible:

» gestionar la visualizacién de un cursor en el componente espectral de amplitud maxima, en modo automatico
o0 en modo manual, especificando la frecuencia;

» gestionar el ajuste de las frecuencias minima y maxima para la medida GAP, visualizando las correspondien-
tes barreras;

» gestionar el valor maximo de la escala de las ordenadas.

« El ajuste de las frecuencias minima y maxima para la medida GAP, accesible mediante los botones fmin y
fmax gestionados en toggle, permite programar los parametros FRECUENCIA MIN. y FRECUENCIA MAX.
correspondientes a la medida GAP en un entorno grafico mas intuitivo: las correspondientes barreras visua-
lizadas permiten identificar graficamente la parte de espectro que se utilizara para procesar la medida GAP.

Los parametros FRECUENCIA MiN. y FRECUENCIA MAX. son los mismos que se pueden modificar en el men

PROG. seleccionando el set actual y la medida GAP.

RILIEEY

AE1 SPECTRUM

20 276

1) Amplitud [partes por mil] de la linea espectral predominante.
2) Frecuencia [kHz] de la linea espectral predominante.

3) Botdn para abrir la ventana de las opciones.

4) Area de visualizacion del espectro.

0 500 1000 kHz

Manual de programacion y uso

RILIESEN
s

AE1 SPECTRUM

1 572
fmin
€1

bt 1

0 500 1000kHz

MARPQOSS

Cursor vertical

Valores de los parametros FRECUENCIAMIN.yFRECUENCIA
MAX. correspondientes a la medida GAP para el set actual.

Valor maximo de la escala de las ordenadas.

Cierre de la ventana de opciones

Cursor vertical, que puede ser automatico o manual:

AE1 SPECTRUM

1 - 572
fmin
irms

¥F WIS N

500 1000 kHz

< AUT >

o

< MAN >

< AUT >

<| o >

AUTOMATICO: indica el valor maximo actual en
el grafico.

MANUAL: el usuario desplaza el -cursor
mediante el selector presente debajo del grafico
con el selector que se habilita solo tras cerrar la
ventana de las opciones.

Es posible moverse en una determinada
posicion pulsando el valor y abriendo un teclado
numeérico.
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nn nn Los botones fmin y fmax intervienen en los valores de 4.4 Ment ConﬁguraCién Manual
’ ’ los parametros FRECUENCIA MiN. y FRECUENCIA

AE1 SPECTRUM MAX. correspondientes a la medida GAP para el set Esta pagina del menu VISTAS es un asistente que permite configurar manualmente un canal de emision acustica
actual. de P1dAE definiendo todos los parametros fundamentales en un entorno grafico:
1[xz] 572 1[xz] 572 1. GANANCIA HW
Pulsar el botén fmin para pasar a fméax 2. FILTRO HW

fmin fmax ’ " L ,
.| n .| En 3. GAP (GANANCIA SW / FRECUENCIA MIN. y MAX.)

4. CRASH (GANANCIA SW / FRECUENCIA MIN. y MAX.)

(1) (1)
1000kHz Tras seleccionar uno de los dos parametros, intervenir VIEWS MANUAL SETUP AE1
.n. m > en el valor utilizando las flechas de la parte inferior. ACOUSTIC > ADC

EMISSION
0 20 40 60 80 100
ACOUSTIC > [ 1 1 1 1 1 1 1 1 1 |
EMISSION GRAPH
AE SPECTRUM > W GAIN —
40 dB —
MANUAL SETUP > > AW FILTER —
FB [>4 kHz] —
AUTOMATIC SETUP ) GAP )
ZEROING > CRASH >
(I — J P ™ . . .z s g0 4, . .
) ' 500 1000 kHz E_sta pagina se puede utilizar en lugar del asistente de configuracion automatica (véase apartado siguiente) o
bien para ajustar los resultados.
24 AUT >

Los parametros se refieren siempre al set seleccionado actualmente.

1) PROGRAMACION DE LA GANANCIA
HW

0 O
SET 1 PROGRAMMING, AE1
MANUAL SETUP AE1 HW GAIN

Establece la ganancia de la etapa hardware:
se tiene que programar para obtener una se-

o 20 40 60 80 100 00dB O Aal muy alta pero lejos de la saturacion en las
L condiciones de trabajo mas desfavorables de
10dB O la maquina.
E(\:VdG;IN §§ 20dB O GANANCIA HW: se tiene que programar de
manera que no supere nunca la mitad de la
HWFILTER — 30.dB O dindmica disponible en las condiciones de
FB [>4 kHz] — trabajo mas desfavorables (ruido maximo).
GAP > 40dB © GANANCIA HW: se tiene que programar jun-
to a FILTRO HW, eligiendo un valor alto pero
CRASH > que no sature la sefial.
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SET 1 PROGRAMMING, AE1
HW FILTER

MANUAL SETUP AE1

ADC

0 20 40 60 80 100

FB [>4 kHz]

HP [>80 kHz]

O]
O
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2) PROGRAMACION DEL FILTRO HW
Banda de filtracion de la etapa HW (lista de
tres valores).

Establece la capacidad de filtracion de la
etapa HW HP (Paso Alto) si la maquina
presenta componentes de ruido de fondo
grandes/variables en el espectro de bajas
frecuencias: esto evita la saturacion de los

HW GAIN — HF [>400 ki circuitos de ruido de adquisicion y es posible

40dB —_— [ 2] O elegir una ganancia HW maés alta.

HW FILTER — —

FB [>4 kHz] == FILTRO HW: se tiene que programar junto a
GANANCIA HW, eligiendo, si es posible, el

GAP > valor FB (Full Band).

CRASH >

NOTA

Los parametros GANANCIA HW y FILTRO HW son los mismos que se pueden modificar en el menu
PROG. seleccionando el set actual.

Los parametros FRECUENCIA MiN. y FRECUENCIA MAX. son los mismos que se pueden modificar en
el menu PROG. seleccionando el set actual y la medida GAP.

Los parametros GANANCIA SW son los mismos que se pueden modificar en el menti PROG. seleccio-
nando el set actual y la medida GAP o CRASH.

3) PROGRAMACION GAP

Para una buena configuracion manual de P1dAE es esencial:

* Estar en presencia de una respuesta acustica de la maquina similar a la operativa (FUNCIONA).

» Mantener destacado el nivel de saturacion de la sefial en entrada (con el grafico de barras amarillo ADC en la
parte superior de la pagina), modificando, en primer lugar, el parametro GANANCIA HW vy, si es necesario, el
FILTRO HW, hasta que se obtenga una discreta sefal adquirida sin llegar nunca a la mitad de la escala de fondo
disponible (para evitar saturaciones).

MR BN

ADC
0 20 40 60 80 100
0O 20 40 60 80 100 e
L | | | | | | | | | | | -
G
En el menu de programacion GAP del
HW GAIN — SW GAIN - set, es posible configurar los siguientes
40 dB — 20 — parametros:
HW FILTER —
FB [>4 kHz] o w0 4 EE > GANANCIASW
» FRECUENCIA MIN.
MAX FREQUENCY e » FRECUENCIA MAX.
<ol >2 =l 1000 =
CRASH >
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» GANANCIA SW
Ganancia medida GAP [dB]
Parametros calculados automaticamente (modo Configuracion).

MARPQOSS

Durante la sesion de AJUSTE, los parametros pueden modificarse accediendo a ellos directamente.

Fija la ganancia de procesamiento de la medida GAP.

Se debe programar tras fijar el parametro GANANCIA HW (Cap. 8.3.1.1)
Se debe programar para obtener la sefial de Gap por encima del umbral (UMBRAL GAP) en el evento Gap.

» FRECUENCIA MiN.
Frecuencia minima de medida GAP [kHZz]
Parametros calculados automaticamente.

Establece la frecuencia minima [kHz] de procesamiento de la medida Gap por debajo de la cual o no hay ninguna
contribucion util del evento Gap o bien el ruido de fondo de la maquina es excesivo.

» FRECUENCIA MAX.
Frecuencia maxima de medida GAP [kHz]
Parametros calculados automaticamente.

Establece la frecuencia maxima [kHz] de procesamiento de la medida Gap por encima de la cual o no hay ningu-
na contribucién util del evento Gap o bien el ruido de fondo de la maquina es excesivo.

4) PROGRAMACION CRASH

En el menu de programacion GAP del set, es posible configurar los siguientes parametros:

» GANANCIA SW
» FRECUENCIA MIN.
» FRECUENCIA MAX.

B BRRD

MANUAL SETUP AE1,
MANUAL SETUP AE1 CRASH
ADC
0 200 400 600 800 1000

0 20 40 60 80 100 i"""""

A

HW GAIN —_ SW GAIN
40dB = 4 =
HW FILTER —_ MIN FREQUENCY —
FB [>4 kHz] - kHz 4 =

MAX FREQUENCY
GAP > iz 1000 ==
CRASH > >

» GANANCIA SW

Parametros calculados automaticamente
(modo Configuracion).

Durante la sesion de AJUSTE, los parametros pue-
den modificarse accediendo a ellos directamente.
Fija la ganancia de procesamiento de la
medida Crash. Se debe programar tras fijar el
parametro GANANCIA SW. Se debe programar
para obtener la sefial de Crash por encima del
umbral en el evento Crash estimado, nunca en
la condicidn de trabajo normal de la maquina.
Configuracion del umbral de activacion del
mando Crash. El valor programado debe consi-
derarse siempre como valor absoluto.

Campo de configuracion: de 0 a 99 expresado
en decibelios.

» FRECUENCIA MiN.
Frecuencia minima de medida [kHZz].
El parametro se calcula automaticamente

mediante un procedimiento guiado de configu-
racion automatica (pagina CONFIGURACION
AUTOMATICA del menu VISTAS).

En cualquier caso, el parametro se puede mo-
dificar manualmente.

» FRECUENCIA MAX.

Frecuencia maxima de medida [kHz].

El parametro se calcula automaticamente mediante un procedimiento guiado de configuracion automatica (pagina
CONFIGURACION AUTOMATICA del menu VISTAS).

En cualquier caso, el parametro se puede modificar manualmente.
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4.5 Menu Configuracion Automatica

Esta pagina permite configurar automaticamente un canal de emisién acustica de P1dAE definiendo en modo au-
tomatico todos los parametros fundamentales en un entorno grafico y en modo simultaneo

«  GANANCIA HW

«  FILTRO HW

«  FRECUENCIA MiN. GAP

«  FRECUENCIA MAX. GAP

«  GANANCIA SW CRASH Y GAP

Esta pagina se puede utilizar en lugar de la configuracién manual (véase apartado anterior).

* Los parametros se refieren siempre al set seleccionado actualmente;

* Los parametros GANANCIA HW y FILTRO HW son los mismos que se pueden modificar en el menu PROG.
seleccionando el set actual,

+ Los parametros FRECUENCIA MiN. y FRECUENCIA MAX. son los mismos que se pueden modificar en el
menu PROG. seleccionando el set actual y la medida GAP;

* Los parametros GANANCIA SW son los mismos que se pueden modificar en el mend PROG. seleccionando el
set actual y la medida GAP o CRASH.

Para una buena configuracion automatica de P1dAE es esencial:

»  Efectuar una adquisicion de la respuesta acustica de la maquina en condicién de trabajo (FUNCIONA), similar a la
que se espera con el evento de GAP, seleccionando opcionalmente la opcion AGC (calculo automatico de GANAN-
CIAHW y FILTRO HW o6ptimos) en caso de que no se esté seguro de la correcta configuracién de la etapa HW;

» Efectuar una adquisicion de la respuesta acustica de la maquina en condicion de background (NO FUNCIO-
NA), similar a la que se espera al inicio de un ciclo de GAP;

* Mantener destacado el nivel de saturacion de la sefal en entrada (con el grafico de barras amarillo ADC en
la parte superior de la pagina), interrumpiendo el procedimiento en caso de saturacion y solicitando un nuevo
AGC (calculo automatico de GANANCIA HW y FILTRO HW ¢éptimos).

En el menu CONFIGURACION
AUTOMATICA, esposibleconfigurar
los siguientes parametros:

1. CONFIGURACION

2. FILTRO+GANANCIA HW

3. FILTRO HW MIN.

EILIESEY

VIEWS AUTOMATIC SETUP AE1

RILIESEY
e

ACOUSTIC
EMISSION > SETUP > 4. GANANCIA HW
5. GAP

ACOUSTIC S HW FILTER+GAIN 0] 6. CRASH
EMISSION GRAPH AGC

MIN HW FILTER
AE SPECTRUM > FB [>4 kHz]

HW GAIN
MANUAL SETUP > 0 dB
AUTOMATIC SETUP > > GAP
ZEROING > CRASH
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4.5.1 Pagina Configuracion

Con este menu es posible efectuar las adquisiciones de la respuesta acustica de la maquina en condicion de
trabajo (FUNCIONA) y, sucesivamente, en condicién de background (NO FUNCIONA).

Si aconseja marcar inicialmente la casilla de verificacion FILTRO HW + GANANCIA AGC (calculo automatico de
GANANCIA HW y FILTRO HW o6ptimos) en caso de que no se esté seguro de la correcta configuracion de la etapa HW.
Seleccionando FILTRO HW MIN. se puede forzar el P1dAE a usar una banda mas estrecha entre las disponibles FB
(> 4 kHz), HP (> 80 kHz) y HF (> 400 kHz) si ya se ha detectado la presencia de sefales espurias en baja frecuencia.

MULE Bnsn
e

AUTOMATIC SETUP AE1

SETUP AE1
N FUNCIONA

SETUP 7/ > ',} | 2:} | 4,“ | E:} | 3.“ |w'|} Esta funcién sirve para configurar el

aparato P1dAE en los valores limite
HW FILTER+GAIN D ..... del ultrasonido durante el trabajo.
AGC

En el grafico de barras (amarillo)
MIN HW FILTER se visualiza el nivel de saturacion.
FB [>4 kHz] Esta funcion permite controlar si la
HW GAIN sefial del canal fisico seleccionado

en modo CONFIGURACION es
40 dB demasiado alta.

i T

GAP 0 ' 500 1000 kHz

CRASH 2 DO WORK

SETUP AE1

B
e

500 1000 kHz

3.3
STOP

Bl
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SETUP AE1
0 20 40 60 80

100
| | | | | | | | | | |

L

0 ' 500 '1000 kHz
CONTACT PERFORMED

DO WORK
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NO FUNCIONA

Esta funcién se propone solo si la anterior adquisicion “FUNCIONA” ha
sido positiva. Esta funcién sirve para configurar el aparato P1dAE en los
valores limite del ultrasonido del ruido de fondo.

En el gréfico de barras (amarillo) se visualiza el nivel de saturacién. Esta
funcién permite controlar si la sefial del canal fisico seleccionado en
modo CONFIGURACION es demasiado alta.

B

SETUP AE1

o
| |

40 60 80 100
] ] ] ] ] ] ] |

NOTA

1000 kHz
6.3

rencia entre el ruido de contacto y el ruido de fondo es minima y no es posible una simple progra-

[ Las funciones FUNCIONA y NO FUNCIONA deben ejecutarse en modo Absoluto (Abs.). Si la dife-

macion de un umbral de control, las funciones deben ejecutarse en modo Incremental (Incr.).
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4.5.2 Programacion del Filtro y la Ganancia Hardware

EIEIENEY

AUTOMATIC SETUP AE1

SETUP >
HW FILTER+GAIN
AGC O

MIN HW FILTER
FB [>4 kHz]

HW GAIN
40 dB

GAP >

CRASH >

Calculo automatico de la GANANCIA HW y del FILTRO HW é6ptimos.

Se debe seleccionar en caso de que no se esté seguro de la correcta confi-
guracion de la etapa HW.

Seleccionando la opcion AGC, la primera fase del analisis de la respuesta
acustica de la maquina en condicién de trabajo (FUNCIONA) se dedica a
calcular automaticamente la GANANCIA HW y el FILTRO HW 6ptimos: esta
fase dura pocos segundos y finaliza automaticamente. Los parametros opti-
mos también se memorizan y aplican automaticamente.

En caso de seleccionar FILTRO+GANANCIA HW, también se habilita la se-
leccién de FILTRO HW MIN.

4.5.3 Programacion Filtro HW Minimo

EILIESEY

AUTOMATIC SETUP AE1

SETUP
HW FILTER+GAIN
AGC

MIN HW FILTER
FB [>4 kHz]

HW GAIN
40 dB

mn R v

GAP

v

CRASH

v

& FILTRO MINIMO HARDWARE
En caso de seleccionar
AUTOMATIC SETUP AE1, FILTRO+GANANCIA HW, también’ es
MIN HW FILTER posible seleccionar FILTRO HW MIN.:
FB [>4 kHz] © FILTRO HW MiN. se seleccionar por
defecto con el parametro FILTRO HW,
HP [>80 kHz] O

pero es posible seleccionar un valor
HF [>400 kHz] O

diferente para forzar el P1dAE a usar
una banda mas estrecha entre las
disponibles FB (> 4 kHz), HP (> 80
kHz) y HF (> 400 kHz).

Esto es de utilidad si ya se ha detectado
la presencia de sefales espurias
de baja frecuencia, suficientes para
provocar una posible saturacion de la
etapa HW o, en todo caso, no utiles
para definir los eventos de GAP e/o
CRASH.

Si se selecciona FB (> 4 kHz) (Full Band):
« el algoritmo de configuracion automatico buscara la sefal 6ptima entre 4 kHz y 1000 kHz;
* la sefial de Crash se procesara de 4 kHz a 1000 kHz.

Si se selecciona HP (> 80 kHz):

« el algoritmo de configuracion automatico buscara la sefal 6ptima entre 40 kHz y 1000 kHz;
* la sefial de Crash se procesara de 40 kHz a 1000 kHz.

Si se selecciona HF (> 400 kHz):

« el algoritmo de configuracion automatico buscara la sefial 6ptima entre 200 kHz y 1000 kHz;
* la sefial de Crash se procesara de 200 kHz a 1000 kHz.
Se aconseja elegir “FB” salvo en el caso de ruido eléctrico/acustico muy fuerte y variable a bajas frecuencias.
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4.5.4 GANANCIA HW

RILIESEY

/ Hardware).
AUTOMATIC SETUP AE1

SETUP >
HW FILTER+GAIN
AGC O

MIN HW FILTER
FB [>4 kHz]

HW GAIN
40 dB

GAP >

CRASH >

4.5.5 Programacion GAP y programacion CRASH
Las subpaginas GAP y CRASH permiten:

Manual de programacion y uso

Solo permite visualizar el parametro GANANCIA HW correctamente pro-
gramado y aplicado. (el parametro se puede modificar en Programacion

»  \Visualizar (con el grafico de barras en la parte superior de la pagina) el nivel de la medida que se obtiene con la progra-
macion actual de los parametros GANANCIA HW'Y FILTRO HW y de los parametros correspondientes a la medida

* Visualizar y/o modificar parametros correspondientes a la medida

Consultar la seccion PROG. para mas informacion sobre cada uno de los parametros.

L O
BRI ¥ .
AUTOMATIC SETUP AE1, AUTOMATIC SETUP AE1,
GAP CRASH

(1] 200 400 600 800 1000 1] 200 400 600 800 1000
| | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | |
O . .
G C
SW GAIN SW GAIN
0 37
MIN FREQUENCY MIN FREQUENCY
(] 4 =] 40
MAX FREQUENCY MAX FREQUENCY
= 1000 = 1000
SW GAIN BOOST eases SW GAIN BOOST e
0 = 0 =

» SW GAIN BOOST

parametro que permite aumentar
o disminuir el valor de la ganancia
de software calculado durante el
procedimiento de configuracién
automatica.
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4.6 Puesta a cero

RILIESEY
e

VIEWS

ACOUSTIC
EMISSION

ACOUSTIC
EMISSION GRAPH

AE SPECTRUM

MANUAL SETUP

vV VvV VvV VWV

AUTOMATIC SETUP

ZEROING ) >

MARPOSS
RIEIED RIDIESES

ZEROING AE1

ZEROING AE1

GAP

1000

800 1000 O 20 40 60 80 100

=] @

0 200 400 600

ZEROING TIME wssse  ZEROING TIME —
1000 = 250 =

ZEROING ZEROING

UNZEROING UNZEROING

Esta funcién solo se propone para la medida GAP y cuando se efectia una programacién de tipo incremental.

ZEROING Esta funcién sirve para poner a cero del ruido de fondo.

UNZEROING Si la puesta a cero se ha efectuado correctamente, con este botdn es posible anularla.
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5.LISTA DE ALARMAS Y AVISOS
5.1 Lista de alarmas

ALARMA N. DESCRIPCION

1 CANAL 1

2 CANAL 2

Manual de programacion y uso

AVISON. DESCRIPCION

Sensor EA no conectado

Este mensaje se visualiza cuando:

1) el sensor EA no esta conectado a su entrada;

2) hay un fallo en los circuitos de alimentacion del sensor;

3) hay un fallo en el sensor EA.

Comprobar que el sensor EA esté bien conectado. Asegurarse de que el sensor no
esté averiado.

Si el problema persiste sustituir el dispositivo con otro eficiente. Comprobar el fun-
cionamiento de la tarjeta de entrada de los sensores. Para borrar la condicion de
error, pulsar el boton BORRAR.

MARPQOSS

5.2 Lista de avisos

Configuraciéon automatica critica

Este mensaje se visualiza cuando se han determinado los parametros de la configuracion auto-
matica, pero algunos de ellos pueden ser criticos. Se ha detectado una pequefia diferencia entre
los pasos de adquisicion del ruido en condicion de trabajo y de fondo.

Comprobar los parametros y la ejecucién de los pasos de adquisicion del ruido en condicion de
trabajo y fondo y reintentar. Desplazar el sensor EA a una posicidon mejor si se considera opor-
tuno. Para borrar la condicién de error, pulsar el boton BORRAR.

3 CANAL 1

4 CANAL 2

Sensor EA no funciona

Este mensaje se visualiza cuando el sensor EA conectado al canal fisico corres-
pondiente no funciona. El nivel de la sefal de ruido del canal fisico se comprueba
cuando se solicita la ejecucion de un ciclo de gap o de un ciclo de crash: si el nivel
es inferior al valor programado <UMBRAL> (Minimum Noise Signal Threshold), se
supone que el sensor de EA no funciona.

La alarma se elimina cuando no hay ningun ciclo pendiente en el correspondiente
canal fisico. Se ruega comprobar el valor programado para el <UMBRAL> con res-
pecto al nivel de ruido cuando se solicita la ejecucion de un ciclo de gap o de un ciclo
de crash en el canal fisico.

Si el problema persiste, sustituir el dispositivo con otro eficiente. Comprobar el fun-
cionamiento de la tarjeta de entrada de los sensores. Para borrar la condicion de
error, pulsar el boton BORRAR.

Fallo en la configuraciéon automatica

Este mensaje se visualiza cuando falla la determinacion de los parametros de la configuracién
automatica. No se ha detectado ninguna diferencia entre los pasos de adquisicion del ruido en
condicién de trabajo y de fondo o bien se ha detectado una condicién errénea.

Comprobar la ejecucion de los pasos de adquisicién del ruido en condicion de trabajo y fondo y
reintentar. Desplazar el sensor EA a una posicién mejor si se considera oportuno. Para borrar la
condicién de error, pulsar el boton BORRAR.

Solicitud de ciclo pendiente

Este mensaje se visualiza cuando no se ha atendido la solicitud porque hay una solicitud de ciclo
pendiente que puede alterar el estado de la elaboracion. Controlar si hay pendiente una solicitud
de ciclo por parte de la l6gica E/S.

Para borrar la condicién de error, pulsar el boton BORRAR.

5 CANAL 1

6 CANAL 2

Circuitos HW

Este mensaje se visualiza cuando:

1) hay un fallo en los circuitos HW (por ejemplo: el convertidor A/D no funciona)
detectado por el SW como tiempo limite en algunas operaciones;

2) hay un nivel inadecuado de alimentacion de la tarjeta, que hace que el funciona-
miento de los circuitos sea critico, como resultado de una prueba puesta a disposi-
cion por el mismo HW.

Si el problema persiste, sustituir el dispositivo con otro eficiente. Comprobar el
funcionamiento de la tarjeta de entrada de los sensores. Para borrar la condicién
de error, pulsar el boton BORRAR.

Control alimentacién E/S

Este mensaje se visualiza cuando la tarjeta de expansion I/O no esta conectada o falta la ali-
mentacion eléctrica. Controlar las conexiones de la tarjeta de expansion I/O y de la alimentacién
eléctrica externa. Si el problema persiste, hay un problema hardware en el médulo E/S (tarjeta
de expansion o auxiliar) y se requiere la intervencion del servicio de asistencia.

Fallo en la configuraciéon automatica AGC

Este mensaje se visualiza cuando falla el calculo de la configuracién automatica del AGC. La
sefal es demasiado alta en todas las bandas hardware y esto provoca una saturacién de la ad-
quisicion, incluso con la Ganancia HW (00 dB) mas baja. Desplazar el sensor EA a una posicion
mejor si se considera oportuno. Si es posible, reducir la amplitud de la sefial del sensor acustico.
Si el problema persiste, comprobar el funcionamiento de la tarjeta de entrada de los sensores.
Para borrar la condicidn de error, pulsar el boton BORRAR.

7 CANAL 1

8 CANAL 2

Memoria dafiada

Este mensaje se visualiza cuando los datos de programacion memorizados para el
correspondiente canal EA estan dafiados segun se deduce de la correspondiente
comprobacion. En este caso, se cargaran los datos predefinidos. Reprogramar la
unidad comprobando que los datos se conserven tras un sucesivo apagado-en-
cendido sin ulteriores alarmas. Para borrar la condicion de error, pulsar el boton
BORRAR.

Saturacion de la seial primaria

Este mensaje se visualiza cuando la sefal acustica primaria esta saturada. La sefal es dema-
siado alta: debe reducirse la ganancia HF o aumentarse el filtro HW. Para eliminar la sefializa-
cion, pulsar el boton BORRAR.
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5.3 Lista de Errores

ERRORN. DESCRIPCION

Error tarjeta de elaboracion

Este mensaje indica la presencia de un problema en la comunicacion con la tarjeta de elabora-
1 cion de la medida. Controlar la conexion entre la tarjeta de elaboracién y el panel. Si el problema
persiste, se requiere la intervencion de personal autorizado. Para borrar la condicién de error,
pulsar el boton BORRAR.

Ningun canal hardware

Este mensaje se visualiza cuando no se encuentra disponible ningun canal hardware en la tar-
2 jeta de elaboracion de la medida. Se trata de una condicién fatal. Sustituir el dispositivo con otro
eficiente. Para borrar la condicion de error, pulsar el botén BORRAR.

Problema en el controlador Ethernet
El controlador hardware Ethernet no funciona correctamente. Apagar y volver a encender. Si el
problema persiste, contactar con el servicio técnico.

Direccién IP duplicada
4 Se ha detectado otro dispositivo con la misma direccion IP Ethernet. Cambiar la direccién IP.
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