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Das Produkt entspricht den Anforderungen folgen- Das Produkt entspricht den Anforderungen fol-
der EU-Richtlinien: gender GB-Vorschriften:
*  2014/30/EU EMV-Richtlinie + S12016/1091 EMV-Vorschriften von 2016

»  2011/65/EU RoHS & 2015/863/EU RoHS llI + 81 2012/3032 Vorschriften zur Nutzungsbe-
schréankung von bestimmten gefahrlichen

Stoffen in elektrischen und elektronischen
Ausrustungen von 2012

Mitgeltende Normen:

+ EN61326-1 (EMV)

+ EN61010 - 1 (SICHERHEIT)
+ ENIEC 63000: RoHS

NUTZERINFORMATION

Ubereinstimmung mit IEC 62202 (entsprechend der italienischen Norm IEC EN 62262-Klassifikation IEC
70-4) ,Schutzart gegen auliere mechanische Beanspruchung”.

Das Gerat ist gegen mechanische Beanspruchung in Héhe von 1 J geschitzt - dies entspricht der Schutz-
klasse IK06 (siehe IEC 62262). Die Hohe der Beanspruchung wurde nach der Prifung gemaf EN 61010-1:
2010 Kapitel 8.2.2 (Stof3prifung) ermittelt. Bei gebrochenem Glas sind beim Umgang mit dem Produkt ge-
eignete Schutzhandschuhe zu tragen. Fur den Ersatz des Gerates wenden Sie sich bitte an den Kunden-
dienst.

Informationen bezlglich der ,RoHS“-Richtlinie Gber das Vorhandensein bestimmter Gefahrenstoffe in elektri-
schen und elektronischen Altgeraten von Marposs, siehe unter:
http://www.marposs.com/compliance_detail.php/eng/rohs

Informationen Uber den moglichen Einsatz von Material aus Konfliktgebieten in Marposs-Produkten siehe
unter:
http://www.marposs.com/compliance_detail.php/eng/conflict_minerals

NUTZERINFORMATION

tiber die nationale Rechtsverordnung zur Umsetzung der Richtlinien UK SI 2013/3113 und 2012/19/
EU uber elektrische und elektronische Altgerate (WEEE).

Die mit einer durchgestrichenen Milltonne gekennzeichneten Produkte oder Verpackungen sind am Ende
der Lebensdauer getrennt von anderen Abfallen zu entsorgen.
Der Hersteller ist verantwortlich fiir die Organisation und Durchfiihrung der getrennten Erfassung und Ent-
sorgung der in diesem Handbuch beschriebenen Gerate am Lebenszyklusende. Anwender, die ein Aligerat
entsorgen mochten, missen den Hersteller kontaktieren und dessen Anweisungen zur getrennten Entsor-
gung von Altgeraten zum Ende der Lebensdauer Folge leisten.
Durch das Sortieren der einzelnen Bauteile vor dem Recyceln, die ordnungsgemafe Handhabung und um-
weltfreundliche Entsorgung werden potentielle Gefahrdungen von Gesundheit und Umwelt vermieden und
das Material der Wiederverwendung und/oder dem Recycling zugefihrt.
Die illegale Entsorgung wird mit Geldstrafen oder den in der betreffenden Regelung vorgesehenen Strafen
belegt.
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1. ALLGEMEINE GERATEBESCHREIBUNG 1.1 Aligemeine Symbole auf der Bedientafel

Die Menuseiten enthalten folgende Symbole:

Das Bedienfeld am P1dAE enthalt eine LCD Touchscreen-Anzeige (Auflo-

sung 272 x 480 Pixel, 4,3“) zur Programmierung und Anzeige der Messwerte. A Enthélt eine Seite mehr Daten als angezeigt werden kdnnen, so kann Gber die

integrierten Pfeilsymbole nach oben und unten geblattert werden, um alle Daten
anzusehen.

Dieses Symbol erscheint am Ende eines Parameterstrings und zeigt an, dass
damit ein Auswahlfenster gedffnet werden kann.

> Dieses Symbol erscheint am Ende eines Parameterstrings und zeigt an, dass
damit eine weitere Programmierseite getffnet werden kann.

Alarmzustand. Dieses Symbol zeigt aktive Alarme oder Warnungen an.

MENU ALARME UND WARNUNGEN I/l Dieses Symbol erscheint am Ende eines Parameterstrings und zeigt an, ob er
aktiviert oder deaktiviert ist.

Dieses Symbol erscheint am Ende eines Parameterstrings und zeigt die Moglich-

. meeem keit zum Offnen einer virtuellen Zifferntastatur an, um den Wert zu andern.
MENU FUNKTIONSAUSWAHL Zum Beispiel:

m Dieses Symbol zeigt die Betriebsart und die aktuelle Datensatznummer an.

n Uber diesen Softkey gelangt man zuriick zum Hauptment

Uber diesen Softkey gelangt man zuriick auf die vorherige Seite.

In dieser Leiste wird der Menliname angezeigt.

Mit diesen Auswahlfeldern kann ein Parameter aus zwei oder mehr unterschiedli-

SERWICE USER In dieser Leiste wird der Name des aktuellen Benutzers angezeigt. N
chen Daten ausgewahlt werden.

MENU BENUTZER

Nachdem die Datep geandert wurden, kénnen auch die folgende Softkeys ange-
zeigt werden, um Anderungen zu speichern/zu bestatigen oder das Menl ohne
Speichern zu verlassen.

E Uber diesen Softkey gelangt man zum Menii Ansichten.
VIEWS

MENU ANSICHTEN

Uber diesen Softkey gelangt man zum Meni Programmieren.

PROG MENU PROG

Uber diesen Softkey gelangt man zum Menti Einstellungen.

MENU EINSTELLUNGEN
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1.2 Menii Alarme und Warnungen

Dieses Symbol zeigt aktive Alarme oder Warnungen an.

Blau = kein Alarm
Gelb = Warnung

Rot = Alarm
Fir eine vollstandige Auflistung siehe Kapitel Alarme und Warnungen.

ALARME UND WARNUNGEN

Ist ein Alarm oder eine Warnung aktiv, betatigen Sie den Softkey, um sie anzuzeigen und dann das Riicksetzen
auszufihren.

BEISPIEL FUR WARNUNG

- al¥

Primary signal saturation

BEISPIEL FUR ALARM

RS

ALARM #01

AE Sensor Not Connected

This message is shown when
acoustic primary signal
saturates. The signalis too
big : HW Gain must be
reduced or HW Filter must be
increased. To reset the
warning condition press the
CLEAR button.

This message is shown when
1) the AE sensor is not
connected to the respective
connector 2) thereis an issue
on the supply circuit of the
sensor 3) there is an issue on
the AE sensor. Check the
correct connection of the AE

In diesem Menu werden die Alarm- / Warnungsnummer, der Titel und die Meldung mit der Alarmursache sowie die
Fehlerkorrektur angezeigt.

v
Bei Bedarf mithilfe der Pfeiltasten durch die vollstandige Meldung blattern.

Das Riicksetzen eines Alarms bzw. einer Warnung erfolgt mit der Schaltflache CLEAR.

CANCEL CONFIRM

Programmier- und Benutzerhandbuch

MARPQOSS

1.3 Seite Betriehsartenwahl

Dieses Symbol zeigt die Betriebsart und die aktuelle Datensatznummer an.

-
Handbetrieb

rh,o

ta
Automatikbetrieb

Die Zahl oben zeigt die aktuell ausgewahlte Datensatznummer an.

Durch Betatigung des Betriebsarten-SK gelangt man zur Seite Datensatzauswahl.

un ) SETSE;CTION N

MODE SELECTION

SR BRI BT Hier kann der Datensatz mithilfe der Pfeiltasten vorwarts und riickwarts aus

< 2 > den verfiigbaren Optionen ausgewahlt werden.

” @ Anderungen mit BESTATIGEN speichern und die Seite
CONFIRM beenden.
Die Seite mit ABBRUCH ohne Speichern der Anderungen
g} O CANCEL beenden.

1
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1.4 Bedienfeld-Flussdiagramm 2. MENU EINSTELLUNGEN

Das Menu EINSTELLUNGEN enthalt alle Untermenls zum Programmieren und Einstellen des Gerates.
MENU OPTIONEN
SPRACHE
ZEIT AUTO-EINRICHTEN
I/0-PROG

BILDSCHIRM SPERREN

ANSICHTEN » STARTSEITE
> AE1 / AE GRAFIK / ZEITBASIS

# ETHERNET-ADAPTER > AE2 / AE GRAFIK / ZEITBASIS
ﬁ MENU HARDWARE-PROGRAMMIERUNG
SETTINGS » AKTIVIERT
AE 1 » ALARME EIN
AE 2 » REMOTE
> AKTIV
R
SETTINGS MENU BENUTZER
| o] , ENDKUNDE
) e
OPTIONS HW PROG OEM
al SERVICE
USER I/O TEST MENU I/O-TEST
@ EINGANGSBIT
SYSTEM AUSGANGSBIT
MENU SYSTEM
GERATEINFO
BEDIENTAFEL » HELLIGKEIT
» TOUCHSCREEN KALIBRIERENN
SCREENSHOT » TOUCHSCREEN TESTEN
SPEICHERN > KALIBRIERUNG ZURUCKSETZEN

AUF WERKSEINSTEL-
LUNG ZURUCKSETZEN

12 13
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2.1 Menii Optionen

Programmieren nur im Handbetrieb. Ansicht nur im Automatikbetrieb

Zugangsberechtigung 1 (Endkunde)

) (1) Das Menu Optionen dient fir folgende Einstellungen:
B BRI

LANGUAGE —
[ i€ ENGLISH — ZEIT AUTO-EINRICHTEN
h @
OPTIONS PROG AUTOSETUPTIME >
/0-PROG
& 1/0 PROG >
BILDSCHIRM SPERREN
USER /O TEST LOCK SCREEN >
VIEWS > ANSICHTEN
@ ETHERNET -
SYSTEM ADAETER > ETHERNET-ADAPTER

2.1.1 Sprachauswahl

Zugangsberechtigung 1 (Endkunde)

In diesem MenU kann die Anzeigesprache aus den vorhandenen Optionen ausgewahlt werden.

(a2 B | n[e]e|nde

OPTIONS LANGUAGE LANGUAGE
LANGUAGE —=
ENGLISH == fh3 QO rrancais @)
AUTOSETUPTIME > DEUTSCH QO mauano O
/0 PROG > ENGLISH @® &= O
LOCK SCREEN > FRANGAIS Q pycckuin O
VIEWS > ITALIANO QO esrafioL O
ETHERNET S
ADAPTER

Programmier- und Benutzerhandbuch

2.1.2 Zeit Auto-Einrichten

Zugangsberechtigung 2 (OEM)

MARPOSS

Die Zeit flr Auto-Einrichten ist die maximale Zeit, in der das P1dAE einen automatische Einrichtschritt ohne
Bedienereingriff beendet. Alternativ dazu kann der Bediener das Einrichten auch manuell beenden.

R RIS

OPTIONS OPTIONS

LANGUAGE AUTOSETUPTIME =~ aacaa

ENGLISH = 60.0 =

AUTOSETUP TIME

I/O PROG

VIEWS

ETHERNET
ADAPTER

>
>
LOCK SCREEN >
>
>

2.1.3 Seite 1/0-Programmierung

Zugangsberechtigung 2 (OEM)

I/0-PROGRAMMIERUNG - SPS MINDESTZEIT

B BRI

LANGUAGE — PLC MIN TIME
ENGLISH — 0.010 ==
FCTYPE —_
AUTOSETUPTIME ) P1dAE / P3SE —
. FC BOOT MODE —
1/0 PROG 2D AUTOMATIC =
INPUT BIT —_
LOCK SCREEN > GC =
VIEWS >
ETHERNET >
ADAPTER

SPS MIN ZEIT

Die Zeit in Sekunden, die mindestens fiir die
Aktivierung pro Ausgangsbit in Bezug auf
die Grenzwertpriifung benétigt wird (Bereich
0;002 bis 0,999 s) (Standardwert 0,010 s).
Die Einstellung eines niedrigen Wertes fihrt
zu einer schnellen Deaktivierungszeit fir
das Ausgangsbit, aber nur dann, wenn auch
der SPS-Zyklus genauso schnell ist.

Die Einstellung eines hohen Wertes ergibt
eine langsame SPS-Zykluszeit.
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/O-PROGRAMMIERUNG TYP ABLAUFSTEUERUNG 2.1.4 Bildschirm sperren

RO RENED

/O PROG FC TYPE

Zugangsberechtigung 2 (OEM)

FC-TYP
PLC MIN TIME — i
0.010 = P1dAE / P3SE @® ~egt die Art der zu verwendenden Ablaufsteue- — o Mit dieser Funktion kann die Bildschirm-
FC TYPE = Eul\r/llg dﬁztiﬂ DAE/P3SE un nn sperre aktiviert oder deaktiviert we.rden. Im
P1dAE / P3SE == SENSITRON 6 O « Modus SENSITRON aktivierten Zustand kann der Bediener die
FC BOOT MODE —_— OPTIONS LOCK SCREEN Daten und Messwerte nur ansehen, aber
AUTOMATIC — TEINCE nicht andern.
INPUT BIT —_ ENGLISH LOCK D
GC —

v

Bei aktiver SPERRE werden auch die PUF-
AUTOSETUP TIME y FERDATEN  angezeigt.
’, |3 Nach der Aktivierung bleibt
/0 PROG > der Bildschirm auch nach

einem Neustart des Bedi-
I/0-PROGRAMMIERUNG FC BOOTMODUS LOCK SCREEN ) >

enfeldes gesperrt.
LOCK B
. n ¥ a8

©

RETENTIVE

Az
PLC MIN TIME — FC BOOTMODUS

o, AUTOMATIC
0.010 = @ Mit diesem Parameter wird eingestellt, mit wel-
FC TYPE — MANUAL o cher Betriebsart das P1dAE beim Einschalten
P1dAE / P3SE — startet. In Automatik (Standard) oder Handbe-
FC BOOT MODE — trieb.
AUTOMATIC =
INPUT BIT —
GC =

CANCEL SAVE
O 1 ©
RILCHEY

SETTINGS

Im Symbol STARTSEITE erscheint bei aktiver BILDSCHIRMSPERRE ein

(8]
I/0-PROGRAMMIERUNG - EINGANGSBIT |!]¢I Schlosssymbol.
i @ ’

8] 0
nn EINGANGSBIT OPTIONS HW PROG Wie im nebenstehenden Beispiel 2u se- n. ?

. . , hen ist, kdbnnen die Parameter hier nicht
Legt den Aktivierungspegel fir das Eingangs- geandert werden. 1/0 PROG
bit bei Zyklusanforderung fest (Standard-G C a PLC MIN TIME
e sy 0.010

v

PLC MIN TIME —
0.010 = ec O] G C GAP aktiv high CRASH aktiv high USER e
. L. FC TYPE
FC TYPE —_ -G C GAP aktiv low CRASH aktiv high
P1dAE / P3SE = G O G -C GAP aktiv high CRASH aktiv low P1dAE / P3SE
FC BOOT MODE — -G -C GAP aktiv low CRASH aktiv low @ FC BOOT MODE
AUTOMATIC — G-C O MANUAL
SYSTEM
INPUT BIT - INPUT BIT
BE — G-C O

GC
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2.1.5 Menii Ansichten

Zugangsberechtigung 1 (Endkunde)

O
BEOEN BEED RRED

OPTIONS VIEWS START PAGE

START PAGE
HOME

LANGUAGE
ENGLISH

HOME

@®©

ACOUSTIC > AUTOMATIC ON

AUTOSETUP TIME EMISSION GRAPH CYCLE START

? O
/0 PROG > ACOUSTIC @)
> O

EMISSION 1
LOCK SCREEN AE GRAPH 1
VIEWS > >

e

STARTSEITE WAHLEN

In dieser Seite kann aus einer Liste vorhandener Optionen das Startmenl ausgewahlt werden, das nach dem
Geratestart angezeigt werden soll.

1) .1 (1)
VIEWS e TIMEBASE

START PAGE —_— TIMEBASE —_——
HOME — 0.500 s/div == 0.100s/div O
éﬁ?susslync GRAPH > > 0.200 s/div O
0.500 s/div @
1.000 s/div O
2.000 s/div O
ZEITBASIS

Auf dieser Seite kann die Zeitbasis fur die Anzeige des Akustiksignals im Oszilloskop ausgewahlt werden

Programmier- und Benutzerhandbuch

2.1.6 Ethernet-Adapter

Zugangsberechtigung 1 (Endkunde)

Diese Seite enthalt die Programmierdaten fir die Verbindung zu P1dAE Tool.

OPTIONS

LANGUAGE
ENGLISH

AUTOSETUP TIME

1/0 PROG

LOCK SCREEN

VIEWS

ETHERNET
ADAPTER

vV VvV VWV

ETHERNET ADAPTER

IP MODE
STATICIP

IP ADDRESS
192.168.0.200

SUBNET MASK
255.255.255.0

GATEWAY
192.168.0.254

ROGD DG
o

MARPOSS
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2.2 Menii HW-Programmierung

Zugangsberechtigung 2 (OEM)

BEED DD
I —

SETTINGS HARDWARE
1¢ ’ AE1 > Dieses Menti dient zum Aktivieren von AE-Sen-
A 9 sorverwaltung und Alarmkontrolle fiir beide
HW PROG Kanile
OPTIONS AE2 > '
USER /O TEST
SYSTEM

Der AE-Sensor - Verwaltungsmodus wird durch Aktivieren bzw. Deaktivieren an- oder abgewahlt, mit oder ohne
Verbindungskontrolle.

Enabled

AKTIVIERT Im nicht aktivierten Zustand werden keine Alarme und Messwerte erzeugt.

Alarm On Bei Auswahl wird Alarm ALA0O1 bzw. ALAOO2 aktiviert, wenn ein Fehler am entsprechenden
ALARMEIN Sensor auftritt.

Remote Dieser Parameter ist bei Verbindung zu einem externen AE-Sensor, z.B. mit einem zwei-
REMOTE ten MiniCT-Analog-Koérperschallkabel, auszuwahlen. In diesem Fall wird die Messung nur

bewertet, wenn der Zyklus angefordert wurde, weil angenommen wird, dass die externe
AE-Sensorquelle mit anderen Steuereinheiten geteilt werden kann.

ON C . .
AKTIV Nur bei aktiven Korperschallsensoren programmieren.
e nefe e
R

ENABLED B
ALARMS ON / ALARMS ON
E' D Die Optionen sind flir Kanal AE1und AE2 identisch,
auller, dass Kanal AE1 nicht deaktiviert werden kann.
REMOTE [0 remote O
ACTIVE O  Acmie O

Programmier- und Benutzerhandbuch MARPOSS

2.3 Menii Benutzerkonten
Dieses Menu dient zur Einstellung der Benutzerebene.

Zugangsberechtigung 1 (Endkunde)

BRI EIRIED
el

SETTINGS
USER
|!JA"I ’ END USER O
OPTIOCI?S HW PROG USER
OEM USER O
USER
& & ) SERVICE USER (O]
Ust USER TEST

SYSTEM

Das P1dAE bietet je nach dem aktuell angemeldeten Benutzer unterschiedliche Auswahlmdglichkeiten. Diese rei-
chen von der einfachen Ansicht von Messwerten und Messprozessen, iber das Programmieren von Datensatzen,
bis hin zu Anderungen in der Konfiguration des entsprechenden Steuergeréts.

Da nicht alle Benutzer dieselben Auswahlmaoglichkeiten benutzen diirfen bzw. kénnen, kann man sich Uber drei
unterschiedliche Benutzerebenen am P1dAE anmelden:

e END USER (E) Benutzer dieser Ebene kénnen im Automatikbetrieb die Messwerte und die Sensoriberwa-
chung ansehen. Der Benutzer kann wahrend der Messungen auch Korrekturen am Bearbeitungszyklus vorneh-
men. AuRerdem kann er die fur die Messsteuerung programmierten Daten einsehen. Der Endkunde kann auch
einige Einstellfunktionen ausfihren. Standardeinstellung.

« HERSTELLER (OEM) (O): Benutzer dieser Ebene kénnen Datensatze programmieren, andern oder I6schen.
Diese Benutzer haben Zugang zu den zulassigen Einstellungs- und Programmierfunktionen. Deshalb ist die-
se Benutzerebene mit Passwort geschiitzt und hauptsachlich fir das Personal des Maschinenherstellers und
dessen Servicepersonal bestimmt.

e SERVICE (S): Benutzer dieser Ebene kénnen die Konfigurationsdaten andern, sowie Datensatze program-
mieren, andern und I6éschen, wenn die vorhandene Hardware dies zulasst. Diese Benutzer haben Zugriff auf
alle Einstellungs- und Programmierfunktionen. Aus diesem Grund ist diese Benutzerebene hauptsachlich fir
Marposs-Personal bestimmt und mit Passwort geschtzt.

Das Bedienfeld-Flussdiagramm zeigt an, welche Seiten und Funktionen fir welche Benutzerebene zuganglich sind.
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2.4 Menii 1/0 Test 2.5 Menii SYSTEM

Zugangsberechtigung 1 (Endkunde)

RGN RS

SETTINGS SYSTEM

Zugangsberechtigung 1 (Endkunde)

e[|/ o encts

SETTINGS /O TEST

In diesem Menii sind folgende Funktionen zu-

I/O-Tests kénnen sowohl im Handbetrieb als ganglich und programmierbar:

auch im Automatikbetrieb ausgefihrt werden.

e INPUT BIT > Zustand der Eingénge ansehen. = @ , INFORMATION GERATEINFO
[ @ ’ Zustand der Ausgange ansehen und/oder
andern OPTIONS HW PROG PANEL >
OPTIONS HW PROG OUTPUT BIT > T
SAVE
1 Automatik: a2 Seheensnors [
Zustand der Eingdnge und Ausgénge anse- USER 1/O TEST SCREENSHOT SPEICHERN
USER /O TEST hen. Eéggg\é DATA >

SYSTEM
SYS. ...

@ G @ Aur WERKSEINSTELLUNG ZURUCKSETZEN

SYSTEM

EINGANGSBIT AUSGANGSBIT 2.5.1 Geréteinfo

RIILIEY
e

. e
7 Zugangsberechtigung 1 (Endkunde)

INPUT BIT

OUTPUT BIT

Dieses Menu dient zur Anzeige der Firmware-Version der verschiedenen Anwendungskomponenten.

3 6 /
CRASH1 CRASH1 El o 0
4 ? la o flen v
EQUIPMENT
‘13:“5”2 CRASH2 1
PACKAGE CODE
EQUIPMENT
GAP1 13 D |NQF0RMAT|0N > BSM1D340012
11 GAP1 PACKAGE VERSION
GAP2 14 PANEL > V2.2B
12 GAP2 D CAvE MAIN UNIT FIRMWARE
CYCLE BIT 15 D SCREENSHOTS B V2.2.1
PANEL FIRMWARE
ALARM/BUSY FACTORY DATA
RESTORE > v2.2.1
SERIAL NUMBER

HINWEIS

Um Parameter auf der Seite AUSGANGSBITS zu andern wird Zugangsberechtigung beno-
tigt.
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2.5.2 Bedienfeld

Zugangsberechtigung 1 (Endkunde)

Programmier- und Benutzerhandbuch

Das Mend bietet die Funktionen, die zur Einstellung des P1dAE-Bedienfeldes dienen.

SYSTEM

EQUIPMENT >
INFORMATION

>

PANEL

N/

SAVE
SCREENSHOTS

FACTORY DATA
RESTORE

v {

REIEE RO
EETTEEE TR

PANEL
BRIGHTNESS —
100 =
CALIBRATE >
TOUCHSCREEN

TEST >
TOUCHSCREEN

RESET >
CALIBRATION

BEDIENFELD - TOUCHSCREEN-KALIBRIERUNG UND T

Zugangsberechtigung 3 (Service)

BRIGHTNESS —
100 =
CALIBRATE

TOUCHSCREEN >
TEST

TOUCHSCREEN >
RESET >
CALIBRATION

TOUCHSCREEN KALIBRIEREN
TOUCHSCREEN TESTEN

Diese Funktionen dienen zum Kalibrieren und Testen des Touchscreens.
Bei diesen Tests ist nach den Anweisungen in den Test- und Kalibrierme-

nls vorzugehen.

HELLIGKEIT

Durch Betatigung der Schaltfla-
che Iasst sich die Helligkeit des
Bedienfeldes regulieren, indem
manuell der gewunschte Hellig-
keitswert eingegeben wird.

Programmier- und Benutzerhandbuch

BEDIENFELD - TOUCHSCREEN-KALIBRIEREN UND TES

Zugangsberechtigung 3 (Service)

EIEIEE EAEICHES
e

PANEL
RESET CALIBRATION

BRIGHTNESS —

100 ==

CALIBRATE >

TOUCHSCREEN

15?11(-:HSCREEN > Are you sure you want to
reset touchscreen

RESET > > calibration?

CALIBRATION

CANCEL CONFIRM

2.5.3 Screenshots speichern

Zugangsberechtigung 3 (Service)

EEIEIE
R

SYSTEM

EQUIPMENT

INFORMATION >

PANEL > D Funktion deaktiviert
SAVE ; i
SCREENSHOTS E/‘ E' Funktion aktiviert
FACTORY DATA >

RESTORE

MARPOSS

Diese Funktion dient zum Zurtcksetzen der Ka-
libriereinstellungen fur das Bedienfeld und Wie-
derherstellung der Werkseinstellung.

Diese Funktion dient zum Speichern von Screenshots.

a0 s

SCREENSHOT SAVED

Bei aktivierter Funktion kann ein beliebiges Bild aufgenommen werden, indem gleich-

zeitig mit zwei Fingern auf eine beliebige Stelle des Bedienfeldes gedriickt wird. Wur-
de ein Bild aufgenommen, wird die nebenstehende Meldung angezeigt.

The screenshot has been
saved to file
C:\temp\screen05.bmp.

Bis zu 10 Bilder kdnnen gespeichert werden (sollen mehr als 10 Bilder gespeichert

werden, werden die alteren Uberschrieben).

Mithilfe von P1dAE Tool kénnen die Bilder vom Geréat heruntergeladen werden.

Diese Funkton ist nur fir Marposs-Techniker gedacht.
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2.5.4 Werkseinstellung wiederherstellen

Zugangsberechtigung 2 (OEM)

BOLE BEGD
BT

SYSTEM
FACTORY DATA RESTORE

EQUIPMENT
INFORMATION

PANEL >
SAVE z Are you sure you want to
SCREENSHOTS restore device to its factory

i ?
. > settings?
4

CANCEL CONFIRM

FACTORY DATA
RESTORE

Diese Funktion dient zum Zurlicksetzen des Gerates und Wiederherstellung der Werkseinstellung.

Programmier- und Benutzerhandbuch

Programmier- und Benutzerhandbuch

3. MENU PROG

3.1 DATENSATZE programmieren und erstellen

Programmieren nur im Handbetrieb.

Zugangsberechtigung 1 (Endkunde)

MARPOSS

Ansicht nur im Automatikbetrieb

Die Betriebsdaten sind einer Datensatznummer fiir bis zu 2 Datensatze zugeordnet.

» Beispiel fur eine Programmierung mit einem
Datensatz:

SET MANAGEMENT

d 1 >

I'I

PROG

REED REED

SET 1 PROGRAMMING, AE1

HARDWARE

GAP

CRASH
ANALOGOUT 1
GAP1

ANALOG OUT 2
CRASH1

» Beispiel fur eine Programmierung mit zwei Datensatzen:

«[n|¥]e

SET MANAGEMENT

1 >
[ ] 2 >

RN

SET 1 PROGRAMMING

AE1

AE2
ANALOGOUT 1
GAP1

ANALOG OUT 2
CRASH 1

Menu Datensatz-Programmie-
rung:

HARDWARE
>

GAP

CRASH

ANALOGAUSGANG 1

e-m ~ v

ANALOGAUSGANG 2

EIIEI Y

SET 1 PROGRAMMING

HARDWARE

GAP

CRASH

i m ~ v
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DATENSATZ-PROGRAMMIERUNG - EINEN NEUEN DATEN DATENSATZ-PROGRAMMIERUNG - EINEN DATENSATZ KC

Alle schon angelegten und abgespeicherten Datensatze werden im Startmenu aufgelistet. Das Anlegen neuer C &
Datensatze erfolgt tiber die Schaltflache: 4
m Zur Erstellung von DATENSATZ 2 diese Schaltflache betatigen mﬂ Mit dieser Taste kann ein vorhandener Datensatz kopiert werden.
a 4>

SET MANAGEMENT

a 1 >

DATENSATZ-PROGRAMMIERUNG

SET-PROGRAMMIERUNG - AUF DIE PROGRAMMIERSEITE nn
‘4

SET MANAGEMENT

- EINEN DATENSATZ LC

Mit dieser Taste kann ein Datensatz geléscht werden.
Nach dem Anlegen der Datensatze mussen diese programmiert werden. - ] > . Schaltflache ,Loschen* betatigen.
Zum Programmieren eines neuen oder Andern eines vorhandenen Daten- . Die nun angezeigte Meldung muss vom Bediener bestétigt werden
1 > satzes ist die Pfeil-Schaltflache neben dem entsprechenden Datensatz zu 2 > . Die Aktion mit ,Confirm* bestatigen oder mit ,Cancel“ verwerfen.
betatigen.
il

[ ] 2 >
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3.2 Hardware-Programmierung 3.2.2 Hardware-Programmierung - Hardware-Filter

Zugangsberechtigung 1 (Endkunde)
Zugangsberechtigung 1 (Endkunde)
Im Menlt SET Hardware-Programmie-

nnm nnm rung konnen folgende Parameter einge- Filterband fiir HW-Stufe (Liste mit 3 Werten).
SET 1 PROGRAMMING, AE1 SET 1 PROGRAMMING, AE1 stellt werden: e e . . . "
? HARDWARE SET 1 PROGRAMMING, AE1 SET 1 PROGRAMMING, AEL Dient zur Einstellung d_er Filterstufenkapazitat
HW GAIN HIV-VERSTARKUNG HARDWARE HW FILTER HW HP (Hochpass) bei grolkem Komponenten

v

HARDWARE 40 dB = HW GAIN — / mit variablen Grundgerauschen im Nieder-
40 dB = FB [>4 kHz] @ frequenzbereich: vermeidet die Sattigung der
GAP > HWFILTER — HW-FILTER Gerauschpegelerfassungskreise und ermdg-
FB [>4 kHz] = HW FILTER o — HP [>80 kHz] O licht eine hdhere HW-Verstarkung.
THRESHOLD e FB [>4 khz] i
CRASH > =3 GRENZWERT THRESHOLD HW-FILTER ist zusammen mit HW-VERSTAR-
ANALOG OUT 1 VEASURE ENABLED i HF [>400 kHz] O KUNG zu programmieren, nach Mdglichkeit
— — mit einem FB-Wert (Vollband).
GAP1 = GAP + CRASH = MESSUNG AKTIVIERT MEASUREENABLED  — ( )
ANALOG OUT 2 — GAP * CRASH —
CRASH1 —_—

. " 3.2.3 Hardware-Programmierung - Grenzwert
3.2.1 Hardware-Programmierung - Hardware-Verstarkungen

Zugangsberechtigung 2 (OEM)

HW-Verstarkerstufe: (Liste von Werten in

Schritten von 10 dB) 2
Dient zur Einstellung der HW-Verstéarkerstufe: SET 1 PROGRAMMING, AE1
Ist so zu programmieren, dass das Signal hoch

Zugangsberechtigung 1 (Endkunde)

SET 1 PROGRAMMING, AE1 SET 1 PROGRAMMING, AE1
HARDWARE HW GAIN

HW GAIN Jp— ist_t aber u_nter den_ungi]pstigst_(_eq Masch_inenzu- HW GAIN —

40 dB == 00 dB O standen nicht zu einer Signalsattigung fihrt. 40 dB —

HW FILTER —d 10 dB O HW-VERSTARKUNG ist so zu programmieren, HWFILTER —

FB [>4 kHz] —_— dass unter den schlechtesten Arbeitsbedingun- FB [>4 kHz] -

THRESHOLD —— gen (maximales Rauschen) niemals die Halfte THRESHOLD S Mi_r_1-Grer?zwert fur das HW_—RauschsignaI vom AE-Sensor.
1 = 20 dB O des verfiigbaren Trends (iberschritten wird. ] == Prifen Sie den Wert des Signals vom AE-Sensor.
MEASURE ENABLED — 4 O HW-VERSTARKUNG ist zusammen  mit MEASURE ENABLED —

GAP + CRASH _ HW-FILTER zu programmieren. Einen hohen GAP + CRASH —

Wert einstellen, der aber das Signal nicht sattigt.
40 dB (O]
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3.2.4 Hardware Programmierung - Messung aktiviert 3.3 Menii GAP

Zugangsberechtigung 1 (Endkunde)
Zugangsberechtigung 2 (OEM)

& Meni GAP-Programmierung:
Gap bzw. Crash-Modus auswahlen.
e e Qlese 5unlétlct>r? (E)lenrtt zunG"l AI/((t;werhen / Deakti- SET 1 PROGRAMMING, AE1 SET 1 PROG(?:FI:JIMING, AE1 SW-VERSTARKUNG
SET 1 PROGRAMMING, AE1 SRR VN 3y V'eren der Belriebsarten Lapitras
HARDWARE MEASURE ENABLED HARDWARE

S SW GAIN —
0 = MIN. FREQUENZ
aafcitl — GAP + CRASH @ e GAP+CRASH: Gap aktiv - Crash aktiv :
40 dB = ) o . MIN FREQUENCY —  eoe..
e GAP: Gap aktiv - Crash inaktiv GAP , > ] 4 Coo
HW FILTER — e CRASH: Gap inaktiv - Crash aktiv MAX. FREQUENZ
FB [>4 kHz] — GAP O S MAX FREQUENCY A
CRASH m==me
THRESHOLD — — 1000 == FILTERWERT
1 = CRASH O ANALOG OUT 1 — FILTER VALUE S
MEASURE ENABLED === GAP1 —] 1.0 =
GAP + CRASH f—t AUSGANGSBIT
* ANALOG OUT 2 — S S
CRASH1 —
ZEROING > NULLABGLEICH
3.3.1 GAP-Programmierung - Software-Verstarkung
Zugangsberechtigung 1 (Endkunde)
GAP "
SW GAIN SW-VERSTARKUNG
0 = Stellt die Verstarkung fiir die Verarbeitung der GAP-Messung ein.
Ist nach der Einstellung der Parameter fir HW-VERSTARKUNG und
MIN FREQUENCY meman HW-FILTER zu programmieren,
(k] 4 = damit bei einem GAP-Ereignis das GAP-Signal den Grenzwert (GAP TH-
MAX FREQUENCY ..... RESHOLD) Uberschreitet .
[ez) 1000 - Einstellbereich: von 0 dB bis 99 dB.
FILTER VALUE =
1.0 =
OUTPUT BIT >
HINWEIS
ZEROING > Der Parameter SW-VERSTARKUNG wird automatisch durch das
gefuhrte Automatische Setup (siehe Meni/Automatisches Einrichten)

berechnet und kann zusammen mit anderen Parametern im Manuel-
len Einrichten oder manuell auf dieser Seite geandert werden.

33



34

MARPQOSS

Programmier- und Benutzerhandbuch

3.3.2 GAP-Programmierung - Min.-Frequenz

Zugangsberechtigung 1 (Endkunde)

BN

SET 1 PROGRAMMING, AE1
GAP

SW GAIN msee
0 =
MIN FREQUENCY msee
kHz 4 ——
MAX FREQUENCY mmeen
kHz 1000 P
FILTER VALUE mmmee
1.0 =
OUTPUT BIT
ZEROING

MIN.-FREQUENZ

Niedrigste Frequenz der Messung [kHz]

Der Parameter wird automatisch durch das gefiihrte Automatische Setup
berechnet (Seite AUTOMATISCHES EINRICHTEN im Meni ANSICH-
TEN).

Dieser Wert kann auch manuell geandert werden.

3.3.3 GAP-Programmierung - Max.-Frequenz

Zugangsberechtigung 1 (Endkunde)

|0 Ple

SET 1 PROGRAMMING, AE1
GAP

SW GAIN —
0=
MIN FREQUENCY —
kHz 4 ==
MAX FREQUENCY -
kHz 1000 =
FILTER VALUE —
1.0 =
OUTPUT BIT >
ZEROING >

MAX.-FREQUENZ

Grolte Frequenz der Messung [kHZz]

Der Parameter automatisch durch das geflhrte Automatische Setup berech-
net (Seite AUTOMATISCHES EINRICHTEN im Meni ANSICHTEN).

Dieser Wert kann auch manuell gedndert werden.

Programmier- und Benutzerhandbuch MARPOSS

3.3.4 GAP-Programmierung - Filterwert

Zugangsberechtigung 1 (Endkunde)

[n|e

SET 1 PROGRAMMING, AE1
GAP

SW GAIN mmee
0 =
MIN FREQUENCY —
kHz 4 T—
MAX FREQUENCY —
kHz 1000 e
FILTERVALUE ... FILTERWERT
1.0 Con Dient zur Einstellung der Filter fur die GAP-Messwertverarbeitung und sta-
¢ bilisiert diese bei ibermalig hohem Rauschen, jedoch erhéht sich damit
die Gesamtreaktionszeit.
OUTPUT BIT
> Durch Erhdéhung der Zeit fir ,FILTERWERT® wird vermieden, dass ein ho-
hes Larmsignal zum Auslésen des Ausgangsbits GAP-Messwert fiihrt, je-
ZEROING > doch unter Verschlechterung der Systemreaktionszeit.
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3.3.5 GAP-Programmierung - Ausgangshit 2) GAP-PARAMETER - MODUS

Zugangsberechtigung 1 (Endkunde)

Zugangsberechtigung 2 (OEM)

/0 e

Programmierung der GAP-Ausgangsbitparameter.

e/a el en e

SET 1 PROGRAMMING, AE1
GAP PARAMETERS

o]
T

SET 1 PROGRAMMING, AE1 SET 1 PROGRAMMING, AE1
GAP GAP PARAMETERS

THRESHOLD
SW GAIN — THRESHOLD | 600 = INVERSION D
0= 600 = MODE 7
MIN FREQUENCY MODE S L n >> DIRECTION UP ¥
[z 4 . B MINIMUMTIMEON enre
MAXFREQUENCY oomce MINIMUMTIMEON  poce: 0 = SELF LOCKED O
5 1000 = 0o = 3
FILTERVALUE
1.0 =
OUTPUT BIT 3>
ZEROING >

Hier werden eine Reihe von Verhaltensweisen der GAP-Funktion festgelegt.
1) GAP-PARAMETER - GRENZWERT

INVERTIERT

Bei aktivierter Funktion wird der Zustand des Ausgangssignals in Bezug auf den Zustand der Mess-
nnm steuerung invertiert.

SET 1 PROGRAMMING, AE1

AUFWARTS

onP PARAMETERS Bei aktivierter Funktion wird der GAP-Ausgangsbefehl ausgeldst, wenn der Gerauschpegel den

THRESHOLD oo GRENZWERT ( i
—— . o Grenzwert S1 Uberschreitet.

600 = Grenzwert zur Auslésung des Ausgangsbits fir GAP-Messung . .
MODE [Im Range von 0 bis 900 Bei deaktivierter Fup_ktion wird der GAP-Ausgangsbefehl ausgeldst, wenn der Gerduschpegel unter

. > Dieser Parameter dient zur Einstellung der Schwelle zum Auslésen des den Grenzwert S1 fallt.
- GAP-Befehls, um den Kontakt zwischen Schleifscheibe und Werkstlick SELBSTHALTEND
MINIMUM TIME ON essan bzw. Schleifscheibe und Abrichtscheibe zu bestimmen.
0 = GAP-Signal selbsthaltend: Sobald die Maschinensteuerung den Zyklus startet, wird das GAP-Signal

zurlickgesetzt. Bei Erkennung eines Kontakts zwischen Schleifscheibe und Werkstlick bzw. Abricht-
scheibe wird das Signal an die Maschine gesendet und bleibt bis zum nachsten Zyklusstart gesetzt.
Dieser Modus wird fiir die Anschliffkontrolle empfohlen.

GAP-Signal nicht selbsthaltend: Sobald die Maschinensteuerung den Zyklus startet, wird das
GAP-Signal zuriickgesetzt. Das an die Maschine gesendete Signal bleibt erhalten, weil ein Kontakt
zwischen Schleifscheibe und Werkstlick bzw. Abrichtscheibe erkannt wurde. Das GAP-Signal wird
wieder ausgeschaltet, sobald kein Kontakt mehr besteht. Dieser Modus wird fur die Abrichtkontrolle
empfohlen.
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3) GAP-PARAMETER - MINDESTEINSCHALTZEIT 3.3.6 GAP-Programmierung - Nullabgleich

nn. Zugangsberechtigung 1 (Endkunde)
4

SET 1 PROGRAMMING, AE1
GAP PARAM ETERS

TH R ES H O L D == nn nn
----- ’ ,
600 =
SET 1 PROGRAMMING, AE1 SET 1 PROGRAMMING, AE1
vooe N
-~ SW GAIN
.:_.--. 1
MINIMUMTIMEON ~ ee.. 0 = ZEROING B
0 = MIN FREQUENCY
.-.-.-.-. 2
] a4 = auTooNcycle [
MAX FREQUENCY mmee MODE —
[t ] 1000 = MEAN VALUE = 3
FILTER VALUE — ZEROING TIME —
1.0 = 250 = 4
OUTPUT BIT > AUTO THRESHOLD > 5
MIN. EINSCHALTZEIT
Dieser Parameter dient zur Festlegung der Zeit, die der GAP-Zustand mindestens vorhanden sein muss, bevor ZEROING ) >
der entsprechende Befehl (GAP-Ausgang aktivieren) ausgel6st wird. D.h., der GAP-Befehl wird erst ausgeldst,
wenn der Gerauschpegel den voreingestellten Grenzwert flr eine Dauer grof3er als die hier getatigte Einstellung 1) NULLABGLEICH AKTIVIERT
Uberschritten hat. Dadurch kann Impulsrauschen ausgefiltert werden, das falsche GAP-Ereignisse erzeugen kann, Der GAP-Kanal kann im Modus Absolut oder Inkrementell verarbeitet werden. Beim Arbeiten im Modus Inkremen-
obwohl diese Funktion auch den Zeitpunkt, an dem der Befehl ausgeldst wird, verzogert. tell muss die Funktion ,Nullabgleich* aktiviert werden.
Beispiel fir eine nicht selbsthaltende GAP-Funktion, aktives ,high“-Signal: 2) ZYKLUS AUTO-EIN

Bei Auswahl fihrt das P1dAE sofort nach Ausgabe des GAP-Zyklusbefehls einen Nullabgleich aus. Deshalb beim
Zyklusstart an der SPS eine Verzdgerung entsprechend dem in ZEIT NULLABGLEICH programmierten Wert flr
diesen Nullabgleich in [ms] zu bertcksichtigen.

3) MODUS
Dieser Parameter dient zur Auswahl von max. oder min.-Wert.

«[ne Qe nse

SET 1 PROGRAMMING, AE1 SET 1 PROGRAMMING, AE1
ZEROING MODE

ZEROING z MAX VALUE O
AUTO ON CYCLE Z MEAN VALUE @
MODE [

MEAN VALUE ==

ZEROING TIME

250 =

Einstellbereich zwischen 0 und 9,999 Sekunden (Auflésung 0,001 s). AUTO THRESHOLD )
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4) ZEIT NULLABGLEICH
Der Parameter entspricht der Zeitdauer, in der das P1dAE den Wert des Hintergrundrauschens bestimmt, der
beim Nullabgleich des Akustiksignals abgezogen werden muss.

5) AUTO-GRENZWERT

Das System tberwacht wahrend des Nullabgleichs das Akustiksignal und berechnet auf der Basis seines Gerau-
schpegels und des Parameters ,Empfindlichkeit“ den besten Wert flir den Grenzwert, wodurch der Grenzwert auf
einen sichereren Pegel erhéht werden kann.

BOD B

SET 1 PROGRAMMING, AE1 SET 1 PROGRAMMING, AE1
Zum Aktivieren/Deaktivieren der Funk-
ZEROING B ENABLED z D tion ,Automatischer Grenzwert".
MODE —
AUTO ON CYCLE B AFTER ZEROING —
MODE - SENSITIVITY -
MEAN VALUE — |:| 2 ==
ZEROING TIME MAX TH RESHOLDl 2 EMPFINDLICHKEIT
oy - —_ Der Empfindlichkeitswert reicht von 1,1 bis
250 600 =

100,0 und der Standardwert ist 1,2.

Dieser Wert legt den Empfindlichkeitsfaktor
fest, um den der wahrend des Nullabgleichs
berechnete Wert Automatischer Grenzwert er-

AUTO THRESHOLD : >

hoht wird.
SET 1 PROGRAMMING, AE1
MODE

MODUS
ENABLED ™ AFTERZEROING (@) Hier kann zwischen NACH DEM NULLAB-
MODE — GLEICH oder IM NULLABGLEICH ausge-
AFTER ZEROING == whiLE zEroiNG O wahlt werden.
R NACH DEM NULLABGLEICH berechnet
O 12 = den Nullabgleichswert fir das Hintergrun-
MAX THRESHOLD o drauschen nach Beendigung des Nullab-
600 = gleichs, wahrend IM NULLABGLEICH den

Nullabgleichswert berechnet, wahrend der
Nullabgleich lauft.

(Standardeinstellung: nach dem Nullab-
gleich).

MAX. GRENZWERT
Der berechnete Wert Auto-Grenzwert darf den hier eingestellten Wert nicht Gberschreiten.

MARPQOSS
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3.4 Menii CRASH

Zugangsberechtigung 1 (Endkunde)

nnm. nnm Meni CRASH-Programmierung:
SET 1 PROGRAMMING, AE1
CRASH

SET 1 PROGRAMMING, AE1

SW GAIN SW-VERSTARKUNG
HARDWARE > 4 EE
GAP > ik AATIANC = MIN. FREQUENZ
MAX FREQUENCY e
CRASH ) > — 1000 = MAX. FREQUENZ
ANALOG OUT 1 — FILTER VALUE ameee
GAP1 — 200.0 = FILTERWERT
ANALOG OUT 2 - T >
CRASH1 — AUSGANGSBIT
3.4.1 CRASH-Programmierung - Software-Verstarkungen
Zugangsberechtigung 1 (Endkunde)
CRASH "
SW GAIN SW-VERSTARKUNG )
4 = Der Parameter SW-VERSTARKUNG wird automatisch durch das gefiihr-
te Automatische Setup (sieche ANSICHTEN/AUTOMATISCHES EINRICH-
MIN FREQUENCY — TEN) berechnet und kann zusammen mit anderen Parametern im Manuel-
kHz 4 = len Einrichten (ANSICHTEN/MANUELLES EINRICHTEN) oder manuell auf
MAX FREQUENCY  meoon di_eser Seit_e geandert werden“. _ _
& e DientzurEinstellung der Verstarkung bei der Verarbeitung des CRASH-Mess-
- 1000 == wertes.
FILTER VALUE = Ist nach der Einstellung der Parameter fir HW-VERSTARKUNG und
200.0 = HW-FILTER zu programmieren,
Damit unter normalen Bearbeitungszustdnden das Crash-Signal unter dem
OUTPUT BIT > Grenzwert (CRASH GRENZWERT) ist.

Einstellbereich: von 0 dB bis 99dB.
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3.4.2 CRASH-Programmierung - Min.-Frequenz 3.4.4 CRASH-Programmierung - Filterwert

Zugangsberechtigung 1 (Endkunde)

BN

Zugangsberechtigung 1 (Endkunde)

[n|e

SET 1 PROGRAMMING, AE1 SET 1 PROGRAMMING, AE1
CRASH CRASH

SW GAIN I b ——
4 = 4 =
MIN FREQUENCY — MIN. FREQUENZ MIN FREQUENCY -

o= 4 = Niedrigste Frequenz der Messung [kHz] o 4 Lo

Der Parameter wird automatisch durch das gefiihrte Automatische Setup

MAX FREQUENCY berechnet (Seite AUTOMATISCHES EINRICHTEN im Menii ANSICHTEN). MAX FREQUENCY wnne

kHz 1000 = Dieser Parameter sollte nicht gedndert werden. B 1000 =
FILTERVALUE ....- FILTERVALUE e FILTERWERT
200.0 s 200.0 e Dient zur Einstellung der Filter fir die CRASH-Messwertverarbeitung und

stabilisiert diesen bei ibermaRig hohem Rauschen, jedoch erhéht sich da-

OUTPUT BIT > OUTPUT BIT > mit die Gesamtreaktionszeit.

Durch Erhdéhung von ,FILTERWERT* wird vermieden, dass ein hohes Ge-
rauschsignal zum Auslésen des Ausgangsbits CRASH-Messung fihrt, je-
doch unter Verschlechterung der Systemreaktionszeit.

3.4.3 CRASH-Programmierung - Max.-Frequenz

Zugangsberechtigung 1 (Endkunde)

|0 Ple

SET 1 PROGRAMMING, AE1
CRASH

SW GAIN eseae
4 =
MIN FREQUENCY eases

kHz 4 —_—
MAXFREQUENCY oo MAX. FREQUENZ

e 1000 Loy GroBte Frequenz der Messung [kHz]

Der Parameter wird automatisch durch das geflihrte Automatische Setup

FILTER VALUE asnne berechnet (Seite AUTOMATISCHES EINRICHTEN im Menii ANSICHTEN).
200.0 = Dieser Parameter sollte nicht gedndert werden.

OUTPUT BIT >
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3.4.5 CRASH-Programmierung - Ausgangshit

Zugangsberechtigung 1 (Endkunde)

0 0
SET 1 PROGRAMMING, AE1
CRASH

SW GAIN
4
MIN FREQUENCY
=] 4
MAX FREQUENCY
= 1000
FILTER VALUE
200.0
OUTPUT BIT

SET 1 PROGRAMMING, AE1
CRASH PARAMETERS

THRESHOLD oo
= @ 800 E
MODE 9
- . & >
MINMUMTIMEON  woon 5
[ms] 0 =

1) CRASH-PARAMETER - GRENZWERT

SET 1 PROGRAMMING, AE1
CRASH PARAMETERS

THRESHOLD

=] @ 800
MODE

- a B
MINIMUM TIME ON
[ms] 0

b

GRENZWERT CRASH-BEFEHL

Einstellung des Grenzwertes zum Auslésen des CRASH-Befehls, damit das
Crash-Signal unter normalen Betriebsbedingungen nie Gber dem Grenzwert
zu einem geschatzten Crash-Ereignis liegt.

Programmier- und Benutzerhandbuch

2) CRASH-PARAMETER - MODUS

Zugangsberechtigung 2 (OEM)

0 0
SET 1 PROGRAMMING, AE1
CRASH PARAMETERS

THRESHOLD —
(-] @ 800 =
MODE .

—Arh ‘>

MINIMUM TIME ON e

0 =

Hier werden eine Reihe von Verhaltensweisen der GAP-Funktion festgelegt.

INVERSION z

SELF LOCKED [:]

MARPOSS

INVERTIERT

Bei aktivierter Funktion wird der Zustand des Ausgangssignals in Bezug auf den Zustand der Mess-
steuerung invertiert.

SELBSTHALTEND

Selbsthaltefunktion. Eine einmal eingestellte Crash-Ausgangskontrolle wird erst bei der Aktivierung
der nachsten Crash-Kontrolle zurlickgesetzt.

OHNE Selbsthaltefunktion. Die Crash-Ausgangskontrolle wird zuriickgesetzt, wenn der Larmpegel
unter den Auslosegrenzwert fallt.

45



L6

MARPOSS Programmier- und Benutzerhandbuch

3) CRASH-PARAMETER - MINDESTEINSCHALTZEIT

II::III:IIIH!I“IIII
SET 1 PROGRAMMING, AE1
CRASH PARAMETERS

THRESHOLD .
® 800 F
MODE

- . B >
MINIMUMTIMEON  eoe
o =

Dieser Parameter dient zur Festlegung der Zeit, die der CRASH-Zustand mindestens vorhanden sein muss, be-
vor der entsprechende Befehl (CRASH-Ausgang aktivieren) ausgel6st wird. D.h., der CRASH-Befehl wird erst
ausgeldst, wenn der Gerauschpegel den voreingestellten Grenzwert flir eine Dauer gréRer als die hier getatigte
Einstellung Uberschritten hat. Dadurch kann Impulsrauschen ausgefiltert werden, das falsche CRASH-Ereignisse
erzeugen kann, obwohl diese Funktion auch den Zeitpunkt, an dem der Befehl ausgel6st wird, verzogert.

Beispiel fur eine nicht selbsthaltende CRASH-Funktion, aktives ,high“-Signal:

Einstellbereich zwischen 0 und 9,999 Sekunden (Auflésung 0,001 s).

Programmier- und Benutzerhandbuch MARPOSS

3.5 Analogausgange

Zugangsberechtigung 2 (OEM)

(1] (1] (1]
SET 1 PROGRAMMING, SET 1 PROGRAMMING,
SET 1 PROGRAMMING, AE1 ANALOG OUT 1 ANALOG OUT 2
HARDWARE > GAP 1 @ ocrr1 O
CRASH 1 O CRASH 1 @

GAP

CRASH

v Vv

ANALOGOUT1
GAP1

ANALOG OUT 2
CRASH1

AUTO GAP O AUTO GAP O

AUTO CRASH O AUTO CRASH O

Analoges Ausgangssignal - Dient zur Einstellung der Quelle fur die Analogausgangsmessung (0 bis 10 [V]).

Bei GAP 1 bzw. 2 und CRASH 1 bzw. 2 ist die Auswahl statisch, bei AUTO GAP bzw. AUTO CRASH ist sie dyna-
misch.

Bei Auswahl von AUTO GAP wird entweder das GAP 1-Signal oder das GAP 2-Signal zum Ausgang geleitet, je
nachdem, welcher Zyklus angefordert worden ist. Bei Auswahl von AUTO CRASH gilt dasselbe Prinzip.
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4. MENU ANSICHTEN

Programmieren nur im Handbetrieb.

Zugangsberechtigung 1 (Endkunde)

RILIESEY

AE1l SPECTRUM

1[#] 572
E fmin n

M1

VIEWS

[N .l
0 5&0 Il'l.'lllilll.'IkHzI
< AUT >

MENU ANSICHTEN

AE1 [ KORPERSCHALL
KORPERSCHALL-DIAGRAMM
AE2 AE SPEKTRUM

EINRICHTEN MANUELL

Programmier- und Benutzerhandbuch

Ansicht nur im Automatikbetrieb

Uber dieses Menii gelangt man in die
verschiedenen Anzeigeseiten flr Korper-
schallmessung.

» EINRICHTEN

» HW-FILTER + VERSTARKUNG
» MIN HW-FILTER

EINRICHTEN AUTOMATISCH

NULLABGLEICH

AE1+AE2 KORPERSCHALL

KORPERSCHALL-DIAGRAMM

» HW-VERSTARKUNG
> GAP

» CRASH

Programmier- und Benutzerhandbuch

4.1 Korperschall

Zugangsberechtigung 1 (Endkunde)

Dient zur Anzeige der Schallpegelwerte aus GAP- und CRASH-Kontrolle.
Die Werte werden als Ziffern und im Balkendiagramm angezeigt.

RIS

ACOUSTIC EMISSION 1

GAP
Schallpegelwert GAP-Kontrolle
® 0
G = Grenzwert fur Auslosung GAP-Befehl
0 20 40 60 80 100
| | | | | | | | | | |
.
G
CRASH
. 5 Schallpegelwert CRASH-Kontrolle

o 200 400 600 800 1000 C = Grenzwert fur Ausldsung CRASH-Befehl

Fs
C

MARPQOSS

Bei einem 2-Kanalsystem lasst sich die Anzeigeseite Korperschall fir beide Kanale gleichzeitig 6ffnen:

MENU VIEWS — AE1 + AE2 — ACOUSTIC EMISSION

Auf dieser Seite lassen sich der Graph und der Schallpegelwert von GAP-Kontrolle und CRASH-Kontrolle fir

beide Kanéale gleichzeitig darstellen.

O
RIEIEEY

ACOUSTIC EMISSION 1+2

GAP1 CRASH1

® -1000@ 1000

0 200 400 600 800 1000

T T Y T N I S I N B
| Fs
G1

GAP2 CRASH2

@ 145 @ 51

0 200 400 600 800 1000
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4.2 Korperschall-Diagramm

Dieses Menu dient zur Anzeige des Oszillogramms bei den GAP- und CRASH-Funktionen.

0
RIEIESEY

AE1 GRAPH

Uber dieses Dreieck 6ffnet sich das Optionen-Fenster (*)

Grenzwert fur CRASH-Signal

Grenzwert fir GAP-Signal

d

Schallpegelmessung - CRASH-Signal

Schallpegelmessung - GAP-Signal

MAX 0 MAX 1000
0 1000

RESET

(*) Durch Betatigung des blauen Dreiecks 6ffnet sich ein Fenster mit Optionen-Softkeys:

0
RILIEIEY

AE1 GRAPH

& 0 a x]

Mit dieser Schaltflache 6ffnet sich das Fenster zum Einstellen der
GAP- und CRASH-Grenzwerte unten am Bildschirm:

Die Grenzwerte lassen sich Uber die + und
-Taste andern.

Mit den Pfeiltasten nach links/rechts kann von
Gap zu Crash gewechselt werden.

Nach Betatigung dieses SK erscheint unten am Bildschirm die
Zoom-Steuerleiste:

Mit dem Lupe-Symbol kann das Diagramm
vergréRert oder verkleinert werden.

1000 1000 | |

RESET

MAX 1000 MAX 1000

I —|
Mithilfe der Pfeile Iasst sich der anzuzeigende
Diagrammbereich verschieben.

n STOPP-Funktion Oszilloskop.
n SK zum Beenden der Ansicht Optionen.

Programmier- und Benutzerhandbuch
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4.3 Korperschallspektrum
Die Frequenzspektralanalyse ermdglicht die Anzeige des Frequenzverhaltens der Maschine in einem Band zwi-
schen 0 und 1 MHz in Schritten von 4 kHz.
Die grofite Amplitude ist hervorgehoben und zeigt den Spitzenwert und die relative Frequenz an.

Das Optionenfenster ermoglicht folgende Funktionen:

» Die Handhabung der Anzeige eines Cursors bei der Spektralkomponente mit den groten Amplituden in Auto-
matik oder Handbetrieb, mit Angabe der Frequenz

+ Die Handhabung der Einstellung der kleinsten und gréten Frequenz fir GAP-Messung mit Anzeige der rela-
tiven Schwellen

» Die Handhabung der grof3ten Werte in der vertikalen Skala

*  Durch die Einstellung der kleinsten und gréRten Frequenz fur die GAP-Messung mithilfe der Optionen-Um-
schalttasten fmin und fmax kdnnen die Parameter MIN FREQUENZ und MAX FREQUENZ fir die GAP-Mes-
sung in einer noch intuitiveren grafischen Oberflache programmiert werden. Die angezeigten relativen Schwell-
werte ermdglichen die Erkennung des Spektrumanteils, der fir die Verarbeitung der GAP-Messung verwendet
wird.

Die Parameter MIN FREQUENZ und MAX FREQUENZ entsprechen den Parametern, die in PROG durch Auswahl

des aktuellen Datensatzes und der GAP-Messung geandert werden kénnen.

RILIEY

AE1 SPECTRUM

20 276

1) Amplitude [Promille] der Hauptspektrallinie
2) Frequenz [kHz] der Hauptspektrallinie

3) SK zum Offnen des Optionen-Fensters

4) Spektrumanzeigebereich

1000 kHz
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EIEIENEY

AE1 SPECTRUM

1 [kHz] 572
fmin
LEHED

bt 1

500 1000 kHz

o

Programmier- und Benutzerhandbuch

Vertikaler Cursor

Parameterwerte fir MIN FREQUENZ und MAX FREQUENZ
beziiglich der GAP-Messung fir den aktuellen Datensatz.

Grofter Wert in der vertikalen Skala

Optionenfenster schlielen

Der vertikale Cursor kann automatisch oder manuell sein:

AE1 SPECTRUM

1 [kHz] 572
fmin
PR E X

¥ WD N

500 1000 kHz

< AUT >

o

AUTOMATISCH: zeigt den
Maximalwert im Diagramm an.

aktuellen

< MAN >

MANUELL: Der Cursor wird mithilfe des unter
dem Diagramm angeordneten Auswahlfeldes
positioniert, das nur nach SchlieBen des
Fensters Optionen aktiviert ist.

Durch Klicken auf den Wert offnet sich ein
< > Zifferntastenfeld und man kann so zu einer

bestimmten Position gelangen.

< AUT >

Programmier- und Benutzerhandbuch

RILIEEY BAEIESY

Die SK fmin und fmax wirken auf die Werte der
Parameter MIN FREQUENZ und MAX FREQUENZ

AE1 SPECTRUM AE1 SPECTRUM entsprechend der GAP-Messung im aktuellen
Datensatz.
1 [kz] 572 1 [xz] 572
i Zum Umschalten auf fmax die Schaltfliche fmin
ﬂlrﬂ e x
‘ll. L 5 I l. : . L : : : ‘
= s00 JOCtS RO 500 1000 kHz Einen der beiden Parameter auswahlen und mithilfe
“ 4 1000 > der Pfeiltasten unten den Wert andern.

«[n|¥]e

AE1 SPECTRUM

1 [kez] 572
fmin

wl A i i i T T 1

(1] 500 1000 kHz

< AUT >

MARPOSS
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4.4 Menii Manuelles Einrichten

Programmier- und Benutzerhandbuch

Die Anzeigeseite ANSICHTEN ist ein Assistent, mit dem ein AE-Kanal im P1dAE durch Programmieren aller sei-
ner Grundparameter in einer grafischen Oberfliche manuell eingerichtet werden kann.

1. HW-VERSTARKUNG
2. HW-FILTER

3. GAP (SW-VERSTARKUNG / MIN und MAX FREQUENZ)
4. CRASH (SW-VERSTARKUNG / MIN und MAX FREQUENZ)

R

ACOUSTIC >
EMISSION

ACOUSTIC S
EMISSION GRAPH

AE SPECTRUM >
MANUAL SETUP > >

AUTOMATIC SETUP >

ZEROING >

EIEIEIEY

MANUAL SETUP AE1
ADC
0 20 40 60 80 100
L | | | | | | | | |
HW GAIN —
40 dB —
HW FILTER —
FB [>4 kHz] —
GAP >
CRASH >

Diese Seite kann alternativ zum Wizard Automatisches Einrichten (siehe nachsten Abschnitt) oder zur Feineinstel-
lung der Ergebnisse verwendet werden.
Die Parameter beziehen sich immer auf den aktuell ausgewahlten Datensatz.

EILIESEY

MANUAL SETUP AE1

HW GAIN
40 dB

HW FILTER
FB [>4 kHz]

GAP

CRASH

BN

SET 1 PROGRAMMING, AE1
HW GAIN

00 dB
10dB
20dB
30dB

40 dB

@O00O0O0

1) HW-VERSTARKUNG PROGRAMMIE-
REN

Dient zur Einstellung der Hardware-Verstar-
kerstufe: Ist so zu programmieren, dass das
Signal hoch ist, aber unter den unglinstigsten
Maschinenzustanden nicht zu einer Signal-
sattigung fuhrt.

HW-VERSTARKUNG ist so zu programmie-
ren, dass unter den schlechtesten Arbeitsbe-
dingungen (maximales Rauschen) niemals
die Halfte des verfiigbaren Trends Uberschrit-
ten wird.

HW-VERSTARKUNG ist zusammen mit
HW-FILTER zu programmieren. Einen hohen
Wert einstellen, der aber das Signal nicht sat-
tigt.

Programmier- und Benutzerhandbuch

SET 1 PROGRAMMING, AE1
HW FILTER

MANUAL SETUP AE1

ADC

FB [>4 kHz]

HP [>80 kHz]

O]
O

MARPQOSS

2) HW-FILTER PROGRAMMIEREN
Filterband fir HW-Stufe (Liste mit 3 Werten).

Dient zur Einstellung der Filterstufenkapazitat
HW HP (Hochpass) bei grolliem Komponen-
ten / mit variablen Grundgerauschen im Nie-
derfrequenzbereich: vermeidet die Sattigung
der Gerauschpegelerfassungskreise und
ermoglicht eine héhere HW-Verstarkung.

HW GAIN —_—

40dB = HF [>400 kHz] O  HW-FILTER ist zusammen mit HW-VER-
HW FILTER —— STARKUNG zu programmieren, nach Még-
FB [>4 kHz] o lichkeit mit einem FB-Wert (Vollband).

GAP >

CRASH >

HINWEIS

Die Parameter HW-VERSTARKUNG und HW-FILTER entsprechen den Parametern, die in PROG durch
Auswahl des aktuellen Datensatzes geandert werden kénnen.

Die Parameter MIN FREQUENZ und MAX FREQUENZ entsprechen den Parametern, die in PROG
durch Auswahl des aktuellen Datensatzes und der GAP-Messung geandert werden kdnnen.

Die Parameter SW-VERSTARKUNG entsprechen den Parametern, die in PROG durch Auswahl des
aktuellen Datensatzes und der GAP- oder CRASH-Messung geandert werden konnen.

3) GAP PROGRAMMIEREN

Folgende Voraussetzungen sind wesentlich, um das P1dAE ordentlich manuell einzurichten:

 Vorhandensein einer Korperschallresonanz der Maschine, die ahnlich der Betriebsresonanz ist (DO WORK).
Immer den Sattigungspegel des Eingangssignals markieren (mit der gelben ADC-Balkenanzeige oben auf der
Seite), zuerst den Parameter HW VERSTARKUNG &ndern und wenn nétig HW FILTER, bis ein ordentliches Sig-
nal erfasst werden kann, ohne dass 50% des Skalenendwertes erreicht werden (um eine mdgliche Sattigung zu

vermeiden).
MANUAL SETUP AE1 MANUAL SETUP AE1, GAP
ADC

0 20 40 60 80 100 e —

G
Im Programmiermeni SET GAP kénnen

HW GAIN — SW GAIN - folgende Parameter eingestellt werden:
40 dB = 20 = .
HW FILTER — MIN FREQUENCY — : ‘:’nm'vlfgsgﬁgﬁgb‘e
FB [>4 kHz] = LE 4 ™= ) MAX.FREQUENZ

MAX FREQUENCY o
GAP ), > Kz 1000 =
CRASH >
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» SW-VERSTARKUNG

Verstarkung GAP-Messung [dB]

Automatisch berechnete Parameter (im Einrichten)
Wahrend des Einrichtens ist der Parameter direkt zuganglich und kann geandert werden.

Dient zur Einstellung der Verstarkung bei der Verarbeitung des GAP-Messwertes.

Programmierung nach dem Einstellen des Parameters HW-VERSTARKUNG (Kap. 8.3.1.1) zu programmieren,
Ist zu programmieren, damit bei einem GAP-Ereignis das GAP-Signal Giber dem Grenzwert (GAP GRENZWERT)

liegt.

> MIN FREQUENZ

Kleinste Frequenz der GAP-Messung [kHZz]
Automatisch berechnete Parameter

Dient zur Einstellung der niedrigsten Verarbeitungsfrequenz [kHz] der GAP-Messung, unter der das GAP-Signal
nicht mehr sinnvoll genutzt werden kann oder das Grundgerausch der Maschine zu hoch ist.

» MAX FREQUENZ

Grolte Frequenz der GAP-Messung [kHz]
Automatisch berechnete Parameter

Dient zur Einstellung der groften Verarbeitungsfrequenz [kHz] der GAP-Messung, iber der das GAP-Signal nicht
mehr sinnvoll genutzt werden kann oder das Grundgerausch der Maschine zu hoch ist.

4) CRASH PROGRAMMIEREN

Programmier- und Benutzerhandbuch

Im Programmierment SET GAP kdnnen folgende Parameter eingestellt werden:

» SW-VERSTARKUNG
> MIN. FREQUENZ
» MAX. FREQUENZ

EILIESEY

MANUAL SETUP AE1
ADC
0 20 40 60 80 100
L | | | | | | | | | |
HW GAIN o
40 dB =
HW FILTER —
FB [>4 kHz] =

CRASH

GAP >
>

» MAX FREQUENZ

MANUAL SETUP AE1,
CRASH

0 200 400 600 800 1000
L 1 1 1 1 1 1 1 | 1 |

SW GAIN ammas
4 =
MIN FREQUENCY emsee
kHz 4 —_—
MAX FREQUENCY emnee
kHz 1000 —

Grolte Frequenz der Messung [kHz]
Der Parameter wird automatisch durch das gefiihrte Automatische Setup berechnet (Seite AUTOMATISCHES
EINRICHTEN im Menu ANSICHTEN).

Dieser Wert kann auch manuell geandert werden.

» SW-VERSTARKUNG

Automatisch berechnete Parameter (im Einrichten)
Wahrend des Einrichtens ist der Parameter direkt zu-
ganglich und kann geandert werden.

Dient zur Einstellung der Verstarkung bei der Verar-
beitung des CRASH-Messwertes. Programmierung
nach dem Einstellen des Parameters SW-VERSTAR-
KUNG. Ist zu programmieren, damit das Crash-Si-
gnal unter normalen Betriebsbedingungen nie Uber
dem Grenzwert von einem geschéatzten Crash-Ereig-
nis liegt.

Dieser Parameter dient zum Einstellen des Gren-
zwertes fir die Auslésung des Crash-Befehls. Hier
ist immer ein absoluter Wert einzustellen.

Einstellbereich: von 0 bis 99 in dB.

» MIN FREQUENZ

Niedrigste Frequenz der Messung [kHz]

Der Parameter wird automatisch durch das gefiihrte
Automatische Setup berechnet (Seite AUTOMATI-
SCHES EINRICHTEN im Meni ANSICHTEN).
Dieser Wert kann auch manuell geandert werden.

Programmier- und Benutzerhandbuch
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4.5 Menii Automatisches Einrichten

Diese Anzeigeseite dient zum automatischen Einrichten von einem AE-Kanal im P1dAE, wobei gleichzeitig alle
seine Grundparameter in einer grafischen Oberflache automatisch konfiguriert werden:

+  HW-VERSTARKUNG

+  HW-FILTER

+ GAP MIN FREQUENZ

+  GAP MAX FREQUENZ

+  CRASH und GAP SW-VERSTARKUNG

Diese Seite kann alternativ zum Manuellen Einrichten (siehe vorheriges Kapitel) verwendet werden.

» Die Parameter beziehen sich immer auf den aktuell ausgewahlten Datensatz;

+ Die Parameter HW-VERSTARKUNG und HW-FILTER entsprechen den Parametern, die in PROG durch
Auswahl des aktuellen Datensatzes geadndert werden kénnen;

* Die Parameter MIN FREQUENZ und MAX FREQUENZ entsprechen den Parametern, die in PROG durch
Auswahl des aktuellen Datensatzes und der GAP-Messung geandert werden kdnnen;

+ Die Parameter SW-VERSTARKUNG entsprechen den Parametern, die in PROG durch Auswahl des aktuellen
Datensatzes und der GAP- oder CRASH-Messung geéandert werden kdnnen.

Folgende Voraussetzungen sind wesentlich, um das P1dAE ordentlich automatisch einzurichten:

* Aufnahme der Kérperschallresonanz der Maschine bei laufendem Betrieb (DO WORK), ahnlich der erwar-
teten Resonanz bei einem GAP-Ereignis; optional Auswahl des Punkts AGC (automatische Berechnung der
optimalen Werte fir HW-VERSTARKUNG und HW-FILTER), wenn man sich unsicher ist, ob die HW-Stufe gut
eingestellt ist;

* Aufnahme der Kdrperschallresonanz der Maschine mit Grundgerdusch (NO WORK), ahnlich der erwarteten
Resonanz bei Start GAP-Zyklus;

« Immer den Sattigungspegel des Eingangssignals hervorheben (mit der gelben ADC-Balkenanzeige oben auf
der Seite); Abbruch bei erreichter Sattigung und Anforderung einer neuen AGC (automatische Berechnung der
optimalen Werte fir HW VERSTARKUNG und HW FILTER).

Folgende Parameter  kdnnen
[ s im  Menii  AUTOMATISCHES
EINRICHTEN eingestellt werden:

1. EINRICHTEN
VIEWS 2. HW FILTER + VERSTARKUNG
3. MIN HW-FILTER

AUTOMATIC SETUP AE1

ACOUSTIC y
EMISSION > SETUP > 4. HW-VERSTARKUNG
5. GAP
ACOUSTIC S HW FILTER+GAIN D 6. CRASH
EMISSION GRAPH AGC
MIN HW FILTER
AE SPECTRUM > FB [>4 kHz]
HW GAIN
MANUAL SETUP > 10 dB
AUTOMATIC SETUP ) ) GAP
ZEROING > CRASH
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4.5.1 Seite EINRICHTEN

In diesem Meni kénnen die Korperschallresonanz der Maschine unter Arbeitsbedingungen (DO WORK) und
anschlieBend das Grundrauschen (NO WORK) erfasst werden.

Wenn Sie nicht sicher sind, ob die HW-Stufe gut eingestellt ist, empfehlen wir, zuerst das nachste Kontrollkastchen
HW FILTER + VERSTARKUNG AGC (automatische Berechnung der optimalen Werte fir HW VERSTARKUNG
und HW FILTER) auszuwahlen.

MitderAuswahlvon MIN HW FILTER kann das P1dAE dazu gebrachtwerden, aus den vorhandenen Frequenzbandern
FB (> 4 kHz), HP (> 80 kHz ), HF (> 400 kHz ) ein engeres Band auszuwahlen, wenn schon Niederfrequenz-
Storsignale erkannt worden sind.

EILIESEY

AUTOMATIC SETUP AE1

RILILSEY
BT

SETUP AE1
DO WORK
SETUP ) > ? | 2:} ! 4? | EF ! BF |w[|' Diese Funktion dient zur Konfiguration
der Ultraschallgrenzwerte am
HW FILTER+GAIN D ..... P1dAE wéahrend des laufenden
AGC Maschinenbetriebs.
MIN HW FILTER Die gelbe Balkenanzeige zeigt
FB [>4 kHz] den Sattigungspegel an. Mit dieser
G Funktion kann auch geprift werden,
HW GAIN ob das Signal fiir den in EINRICHTEN
40 dB ausgewahlten physikalischen Kanal
A zu stark ist.
T
GAP 0 ' 500 1000 kHz

CRASH > DO WORK

SETUP AE1

RISy
BT

|
500 '1000 kHz

3.3
STOP

Ef-
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SETUP AE1l
0 20 40 60 80 100
| 1 1 | | | | | | | |
NO WORK
Diese Funktion wird nur dann ausgewahlt, wenn die Erfassung unter ,DO
WORK?* positiv ausgefallen ist. Die Funktion dient zur Konfiguration der
m Ultraschallgrenzwerte fiir das Grundgerdusch am P1dAE.
Die gelbe Balkenanzeige zeigt den Sattigungspegel an. Mit dieser
0 ' 500 " 1000 kHz Funktion kann auch gepruft werden, ob das Signal fur den in EINRICHTEN

CONTACT PEREORMED ausgewahlten physikalischen Kanal zu stark ist.

o0 HORK m
SETUP AE1

0 20 40 60 80 100
| | | | | | | | ] ] |

'1000 kHz
6.3

HINWEIS

Die Funktionen DO WORK UND NO WORK sind im Absolutmodus (abs) auszufihren. Ist der Unter-
schied zwischen Nutzgerausch und Grundgerausch minimal und erlaubt keine einfache Program-
mierung eines Kontrollgrenzwertes, mussen die Funktionen im Inkrementalmodus (inc) ausgefihrt
werden.
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4.5.2 Hardware-Verstarkung und Filter programmieren

EILIESEY

Automatische Berechnung der optimalen Werte fiir HW VERSTARKUNG
und HW FILTER.

Wenn Sie nicht sicher sind, ob die HW-Stufe gut eingestellt ist, ist diese Funk-
tion auszuwahlen.

AUTOMATIC SETUP AE1

SETUP > Bei Auswahl von AGC besteht der erste Analyseschritt der Maschinen-Kor-

HW FILTER+GAIN perschallresonanz im laufenden B_(_atrieb (DO WORK) in der automatischen

AGC O Berechnung der optimalen Werte fir HWV-VERSTARKUNG und HW-FILTER.
Dieser Schritt lauft nur einige wenige Sekunden und wird automatisch been-

MIN HW FILTER det. Die optimierten Parameter werden auch automatisch gespeichert und

FB [>4 kHz] umgesetzt.

HW GAIN Bei Auswahl von HW-VERSTARKUNG und HW-FILTER wird auch MIN
HW-FILTER mit aktiviert.

40 dB

GAP >

CRASH >

4.5.3 Minimum HW-Filter programmieren

AUTOMATIC SETUP AE1 AUTOMATIC SETUP AE1,
MIN HW FILTER

© MIN HW-FILTER wird standardméRig
durch den Parameter HW-FILTER
aktiviert, aber es kann ein anderer

MINIMUM HARDWARE-FILTER

Bei Auswahl von HW-VERSTARKUNG
und HW-FILTER kann auch MIN HW-
FILTER aktiviert werden.

SETUP FB [>4 kHz]

HW FILTER+GAIN

m Q v

AGC HP [>80 kHz] O Wert ausgewahlt werden, damit das
P1dAE ein engeres Band aus den
MIN HWFILTER ; verfigbaren FB (> 4 kHz), HP (> 80
FB [>4 kHz] . HF [>400 kHz] O kHz ) bzw. HF (> 400 kHz) verwendet.
HW GAIN Das ist sinnvol, wenn schon
Niederfrequenz-Storsignale  erkannt
40 dB ! . : o
worden sind, die zu einer Sattigung
der HW-Stufe fiihren konnen oder
GAP > insgesamt bei der Festlegung von
GAP und/oder CRASH-Ereignissen
CRASH > nicht hilfreich sind.

Bei Auswahl von FB (Full Band) (> 4 kHz):

* sucht der automatische Einricht-Algorithmus das optimale Signal zwischen 4 kHz und 1000 kHz
+ wird ein Crash-Signal von 4kHz bis 1000kHz verarbeitet

Bei Auswahl von HP (> 80 kHz):

* sucht der automatische Einricht-Algorithmus das optimale Signal zwischen 40 kHz und 1000 kHz
+ wird ein Crash-Signal von 40kHz bis 1000kHz verarbeitet

Bei Auswahl von HF (> 400 kHz):

« sucht der automatische Einricht-Algorithmus das optimale Signal zwischen 200 kHz und 1000 kHz
+ wird ein Crash-Signal von 200kHz bis 1000kHz verarbeitet
Auler bei sehr starken und variablen Niederfrequenz-Storsignalen/Kérperschall wird die Option ,,FB* bevorzugt.

Programmier- und Benutzerhandbuch
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4.5.4 HW-VERSTARKUNG

EILIESEY

Dient ausschlieRlich der Ansicht des aktuell programmierten und imple-
mentierten Parameters HW-VERSTARKUNG. (Der Parameter kann un-
ter Programmieren/Hardware geandert werden.)

AUTOMATIC SETUP AE1

SETUP >
HW FILTER+GAIN
AGC O

MIN HW FILTER
FB [>4 kHz]

HW GAIN
40 dB

GAP >

CRASH >

4.5.5 GAP und CRASH programmieren
Die Menuseiten GAP und CRASH dienen:

+  Zur Anzeige (mit Balken oben auf der Seite) des Messpegels, der mit den aktuell fir HW-VERSTARKUNG
und HW FILTER programmierten Parametern sowie den messungsbezogenen Parametern erreicht wurde.
+  Zur Anzeige bzw. Anderung der messungsbezogenen Parameter.

Zu den einzelnen Parametern siehe die Beschreibungen im vorhergehenden Kapitel PROG.

AUTOMATIC SETUP AE1, AUTOMATIC SETUP AE1l,
GAP CRASH

0 200 400 600 800 1000 0 200 400 600 800 1000
L1 1 | L 1 | | L 1 | LI |1 | | L 1 | | |

. F F
G c

SW GAIN SW GAIN

0 37

MIN FREQUENCY MIN FREQUENCY

kHz 4 kHz 40 ;ERS_I\_N-VERSTARKUNG ERWEI-

MAX FREQUENCY MAX FREQUENCY Dieser Parameter dient dazu, den

kHz kHz Wert der wahrend des automa-

1000 1000 tischen Einrichtens berechneten

SW GAIN BOOST e SW GAIN BOOST =ssee  Software-Verstarkung zu erhdhen
0 — () ==  oderzu verringem.
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4.6 Nullabgleich 9. ALARME UND WARNUNGEN

RILIESEY
e

5.1 Alarmliste

ALARM Nr. BESCHREIBUNG

0 0
R RIDIESES

AE-Sensor nicht angeschlossen
ACOUSTIC GAP GAP 1 KANAL 1 Diese Meldung wird angezeigt, wenn:
EMISSION . 1000 0 1) kein AE-Sensor am entsprechenden Eingang angeschlossen ist;
2) ein Fehler an der Sensor-Spannungsversorgung angezeigt wird;
ACOUSTIC 0 200 400 600 800 1000 O 20 40 60 80 100 3) ein Fehler am AE-Sensor angezeigt wird.

EMISSION GRAPH T Y T O Prifen Sie, ob der AE-Sensor ordnungsgemafR angeschlossen ist. Priifen Sie, ob

| der Sensor defekt ist.

AE SPECTRUM G 2 KANAL 2
Besteht das Problem weiterhin, das Gerat durch ein funktionierendes Gerat erset-
ZEROING TIME eeeee ZEROING TIME S zen. Prifen Sie, ob die Eingangsplatine des Sensors ordnungsgemaf funktioniert.
MANUAL SETUP 1000 m===- 250 s=ee= Zum Ruicksetzen des Fehlerzustands die Schaltflache ,CANCEL” betatigen.

AE-Sensor nicht betriebsbereit

ZEROING Diese Meldung wird angezeigt, wenn der am entsprechenden Hardwarekanal an-
3 KANAL 1 geschlossene Sensor nicht betriebsbereit ist. Der Signalpegel des physikalischen
Kanals wird bei Anforderung von einem GAP- bzw. CRASH-Zyklus Geprift: Liegt
der Pegel unter dem programmierten <GRENZWERT>, wird angenommen, dass
der AE-Sensor nicht betriebsbereit ist.

Der Alarm wird annulliert, wenn auf dem entsprechenden physikalischen Kanal kein
offener Zyklus vorhanden ist. Prifen Sie den programmierten <GRENZWERT>
Diese Funktion wird nur fir die GAP-Messung, und wenn der Typ inc programmiert ist, empfohlen. in Bezug auf den Larmpegel, wenn am physikalischen Kanal ein Gap- oder ein
Crash-Zyklus angefordert wird.

vV VvV VvV VvV

AUTOMATIC SETUP ZEROING

ZEROING

v

UNZEROING UNZEROING

NULLABGLEICH Mit dieser Funktion wird das Hintergrundrauschen auf Null gesetzt. 4 KANAL 2

Besteht das Problem weiterhin, das Gerat durch ein funktionierendes Gerat erset-
NULLUNG LOSCHEN: Wenn der vorherige Nullabgleich erfolgreich war, kann er mit diesem SK geléscht wer- zen. Prifen Sie, ob die Eingangsplatine des Sensors ordnungsgemaf funktioniert.
den. Zum Rucksetzen des Fehlerzustands die Schaltflache ,CANCEL” betatigen.

HW-Stromkreis
Diese Meldung wird angezeigt, wenn:
1) die Software am HW-Stromkreis einen Fehler (z.B.: A/D-Wandler defekt) als
5 KANAL 1 ‘ . . :
Timeout fur bestimmte Operationen erkannt hat;
2) die Spannungsversorgung zur Platine falsch ist, wodurch der ordnungsgemafie
Betrieb des Messwertaufnahme-Stromkreises beeintrachtigt wird, was durch einen
HW-Test bestatigt wird.

6 KANAL 2 Besteht das Problem weiterhin, das Gerat durch ein funktionierendes Gerat erset-
zen. Prufen Sie, ob die Eingangsplatine des Sensors ordnungsgemaf funktioniert.
Zum Rucksetzen des Fehlerzustands die Schaltflache ,CANCEL” betatigen.

Speicher beschadigt

7 KANAL 1 Diese Meldung wird angezeigt, wenn die gespeicherten Programmierdaten fiir den
entsprechenden AE-Kanal geprift und als beschadigt eingestuft worden sind. In
diesem Fall werden die Standarddaten geladen. Das Gerat neu programmieren
und priifen, dass die Daten nach dem Ausschalten und erneuten Einschalten ohne
8 KANAL 2 weitere Alarme noch vorhanden sind. Zum Ricksetzen des Fehlerzustands die
Schaltflache ,CANCEL” betatigen.
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5.2 Liste der Warnmeldungen

WARNMEL-
DUNG Nr.

Programmier- und Benutzerhandbuch

BESCHREIBUNG

FEHLER Nr. BESCHREIBUNG

Automatisches Einrichten kritisch

Diese Meldung wird angezeigt, wenn nach der Bestimmung der Parameter fir das automati-
sche Einrichten einige Parameter als potentiell kritisch bewertet wurden. Es wurde eine kleine
Differenz zwischen den Schritten Aufnahme unter Arbeitsbedingungen und Aufnahme von Hin-
tergrundrauschen erkannt.

Prufen Sie die Parameter und ob die Aufnahmeschritte unter Arbeitsbedingungen und Hinter-
grundrauschen ordnungsgemalf ausgefiuhrt werden. Den AE-Sensor in eine gunstigere Positi-
on bringen. Zum Rucksetzen des Fehlerzustands die Schaltflache ,CANCEL” betatigen.

MARPQOSS

5.3 Fehlerliste

Fehler Verarbeitungsplatine

Diese Meldung zeigt ein Kommunikationsproblem mit der Messwerte-Verarbeitungsplatine an.
Die Verbindung zwischen Verarbeitungsplatine und Bedientafel priifen. Besteht das Problem
weiter, wenden Sie sich an das zustandige Fachpersonal. Zum Riicksetzen des Fehlerzustands
die Schaltflache ,CANCEL” betatigen.

Automatisches Einrichten fehlgeschlagen

Diese Meldung wird angezeigt, wenn die Festlegung der Parameter fiir das automatische Ein-
richten fehlgeschlagen ist. Es wurde keine Differenz zwischen den Aufnahmeschritten unter Ar-
beitsbedingungen und Hintergrundrauschen erkannt oder es wurde ein Fehlerzustand erkannt.
Prifen Sie, ob die Aufnahmeschritte unter Arbeitsbedingungen und Hintergrundrauschen ord-
nungsgemaf ausgefiihrt werden. Den AE-Sensor in eine glinstigere Position bringen. Zum
Rucksetzen des Fehlerzustands die Schaltflache ,CANCEL” betatigen.

Kein Hardware-Kanal

Diese Meldung wird angezeigt, wenn auf der Messwerte-Verarbeitungsplatine keine Hard-
ware-Kanale vorhanden sind. Das ist ein kritischer Fehlerzustand. Das Gerat durch ein funk-
tionierendes Gerat ersetzen. Zum Ricksetzen des Fehlerzustands die Schaltflache ,CANCEL”
betatigen.

Fehler Ethernet-Treiber
Der Ethernet-Hardwaretreiber funktioniert nicht ordnungsgemaR. Das System aus- und wieder
einschalten. Besteht das Problem weiter, wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.

Zyklusanforderung steht an

Diese Meldung wird angezeigt,wenn die Anforderung nicht ausgeflihrt worden ist, weil gerade
eine offene Zyklusanforderung, die den Verarbeitungszustand beeinflussen kénnte, ansteht.
Prifen Sie, ob eine Zyklusanforderung von der I/O-Messsteuerung ansteht.

Zum Riucksetzen des Fehlerzustands die Schaltflache ,CANCEL” betatigen.

Duplizierte IP-ADRESSE
Es wurde ein anderes Gerat mit derselben Ethernet IP-Adresse im Netzwerk erkannt. IP-Adres-
se andern.

Kontrolle 1/0-Versorgung

Diese Meldung wird angezeigt, wenn die I/O-Erweiterungsplatine nicht angeschlossen ist oder
die externe Stromversorgung fehlt. Stromversorgung zum Anschluss der E/A-Erweiterungs-
karte prufen. Besteht das Problem weiter dann ist ein Hardwarefehler im E/A-Modul (Erweite-
rungs- oder Hilfsplatine) aufgetreten; den Service benachrichtigen.

AGC Automatisches Einrichten fehlgeschlagen

Diese Meldung wird angezeigt, wenn die AGC-Berechnung im automatischen Einrichten fehl-
geschlagen ist. Das Signal ist in jedem HW-Band zu hoch und sattigt die Aufnahme auch bei
niedrigerer HW-VERSTARKUNG (00 dB). Den AE-Sensor in eine glinstigere Position bringen.
Nach Mdglichkeit die Amplitude des Akustiksignals reduzieren. Besteht das Problem weiter,
prufen Sie, ob die Eingangsplatine des Sensors ordnungsgemaf funktioniert. Zum Riicksetzen
des Fehlerzustands die Schaltflache ,CANCEL” betatigen.

Primarsignal gesattigt

Diese Meldung wird bei Sattigung des akustischen Primarsignals angezeigt. Ist das Signal zu
hoch: HW-VERSTARKUNG reduzieren oder HW-Filter erhéhen. Um das Signal zu annullieren,
die Schaltflache CLEAN betatigen.
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6. UBERSICHT PROGRAMMIERUNG VON P1DAE-PARAMETERN
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